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INVERTER
FR-F800

KURULUM KILAVUZU
FR-F820-00046(0.75K) ile 04750(110K)(-E) arasi

FR-F840-00023(0.75K) ile 06830(315K)(-E) arasi
FR-F842-07700(355K) ile 12120(560K)(-E) arasi

Mitsubishi inverteri segtiginiz igin tesekkiir ederiz.

Bu Kurulum kilavuzu ve ekindeki CD- ROM, bu Griiniin kullanimi igin bilgi ve énlemleri igermektedir.
Ekipman, guvenlik bilgileri ve talimatlarina iliskin tam bilgiye sahip olmadan arinu kullanmayin.
Latfen bu kilavuzu ve CD ROM'’u son kullaniciya iletiniz.
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Basim Tarihi Uriin No. Revizyon

11/2014 akl 284005-A ik basim
10/2015 akl 284005-B Eklemeler: *Pr. 554, yeni ayar degerleri

- Pr. 111, Pr. 1361 ile Pr. 1381 arasi (PID kontroli gelismis fonksiyonlari)
06/2017 akl 284005-C Eklemeler: *FR-F842-07700(355K) ile 12120(560K)(-E) arasi (Ayrik donstiriicu tipi)

« FR-F800-E (Ethernet dahili haberlesme fonksiyonu tipi)

Degisiklikler:  Guvenli durdurma fonksiyonu calismasi

,& Maksimum guvenlik icin

= Mitsubishi transistorlii inverterler insan hayatini etkileyecek veya tehlikeye sokabilecek durumdaki ekipman ve
sistemlerde kullanilacak sekilde tasarlanmamis ve uretiimemistir.

= Bu UrGint 6rnegin yolcu tasima, medikal, havacilik, atom enerjisi, elektrik enerjisi veya denizalti uygulamalarinda
kullanilan makine“ya da sistemlerdeki gibi tekrarli 6zel uygulamalarda kullanmayi dustniyorsaniz, lutfen en yakin
Mitsubishi satis temsilcisiyle iletisime geginiz.

= Bu Urln, siki kalite kontrol altinda uretilmis olmasina ragmen, cihazin arizalanmasi sonucunda olugabilecek ciddi
kazalari 6nlemek icin guivenlik cihazlari kullanmanizi 6zellikle 6nermekteyiz.

« Inverteri teslim aldiktan sonra bu kullanim kilavuzunun teslim edilen invertere ait oldugunu kontrol edin. Kapasite
plakasi Gizerindeki 6zellikleri bu kilavuzdaki verilerle karsilastirin.



Givenlik uyarilari boéliimii

Kurulum kilavuzunu ve ekli dokimanlari dikkatlice okumadan ve dogru sekilde kullanmayi 6grenmeden inverteri kurmayiniz,
calistirmayiniz, invertere bakim ya da denetim yapmayiniz. inverteri, donanim, giivenlik ve kullanim talimatlar hakkinda tam bilgi sahibi
olmadan kullanmayiniz.

Kurulum, calistirma, bakim ve denetim nitelikli personel tarafindan yapilmalidir. Burada nitelikli personel, asagidaki tum sartlar karsila-
yap personel anlamina gelir.

= llgili kisi uygun miihendis egitimini almis olmalidir. Uygun miithendis egitimini yerel Mitsubishi Electric ofisinde alabileceginizi unutmayin.

Bahsedilen egli_tim yerel Mitsubishi Electric ofisinden alinabilir. Programlar ve'yerler i¢in yerel satis ofisine bagvurun.,
= llgilikisi guivenlik kontrol sistemine bagli koruyucu cihazlarin kullanimkilavuzlarina erigsebilmelidir (Ornegin isik perdesi).
ligili kisi‘kilavuzlar okumus olmali vé igeriklerini bilmelidir.

Bu kurulum kilavuzunda talimatlar "TEHLIKE" ve "UYARI" seklinde siniflandiriimistir.

Yanlig uygulamalarin 6lim ya da ciddi yaralanmalarla sonuclanabilecek tehlikeli durumlara neden olabilecegini belirtir.

| ATEHLIKE | Yanlis uygulamalarin hafif ya da orta derecede ciddi zarar verebilecek tehlikeli durumlara neden olabilecegini
AUYAR' belirtir.
Latfen unutmayiniz dahi kosullara bagh olarak agir sonuglara neden olabilir. Kisisel emniyet igin litfen her iki seviyedeki

talimatlarimutlaka o

Elektrik carpmalarindan korunma

ATEHLIKE

« Glgverilmigkenveinvertercali |?/orken onkapagi agmayiniz. Bukurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.
Inverter calisirken 6n kapak takili oimalidir. Yiksek gerilim klemensleri ve agiktaki kontaklar hayati tehlike arz eden yiiksek bir gerilim

iletmektedir. Temas durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir. o o o N

Gerilim kapali olsa dahi, on kapak sadece kablo baglantisi ya da periyodik bakim amaciyla sékilmelidir. Gerilim yiklU inverter devreleriile

temas durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir. o . o )

Kablo baglantisi veya bakim ¢alismalarina baslamadan 6nce, sebeke gerilimini kapatarak en az 10 dakika bekleyiniz ve kontrol paneli

g_ostgrgesmln yanmadigindan emin olun. Bir test aleti kullanarak gerilimkalmadigindan emin olun. Kondansator glgc kapatildiktan sonra

bir stire daha ylksek gerilimle yUkli durumdadir ve tehlikelidir.

= Inverter mutlaka topraklanmalidir. Topraklama, ulusal ve yerel guvenlik dizenlemeleri ve yénetmeliklerine uygun olmalidir (JIS,NEC
Boluim 250, IEC 536 Sinif 1 ve uygulanabilir diger standartlar). 400 V sinifi inverter igin uygun EN standardina notr hatti topraklanmis bir
guc kaynagdi kullaniimaldir.

= Ekipman icin kablo baglantisi ve kontrol, sadece isi yapmaya tamamen Ketkili bir elektrik teknisyeni tarafindan yapilmalidir.
{(ahtl)'lls b_ag ?nt|S| Ii(indinverter sabit olarak monte edilmis olmalidir. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma ve yaralanma

ehlikesi bulunmaktadir.

Eger quuIamanlz gerideki Uretimin korunmasi i¢in kurulum standardi olarak bir RCD (kalan akim cihazi) gerektiriyorsa, bu cihazi DIN

VDE 0100-530'a gore asagidaki sekilde secin:

Tek fazl inverter A ya da B tipi

Ug fazli inverter yalnizca B tipi

(Kalan akim cihazi kullanimina yonelik ek bilgiler igin bkz. sayfa 53.)

Oge_rasyon aneli tizerinden girisleri sadece elleriniz kuruyken yapmaya dikkat ediniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma

tehlikesl bulunmaktadir. . o .

Kablolarin %ekllmesu bukulmesi, sikistiriimasi ya da asiri yik altinda birakilmasini dnleyiniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik

carpma tehlikesi bulunmaktadir.

= Gig ACIK konumunda iken sogutma fanini degistirmeyin. Gig ACIK konumunda iken sogutma fanini degistirmek tehlikelidir.

= Baskili devrelere ya da kablolara islak elle dokunmayiniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik iarpmatehlikesi bulunmaktadir.

= Ana devrenin kapasitesi Olcilirken, besleme geriliminin kapatilmasindan hemen sonra inverterin ¢cikisinda yaklasik 1 s sireyle dogru
akim bulunur. Bu sebeple kapatma igsleminden'hemen sonra motorun Uzerindeki klemenslere vb. dokunmayiniz. Buna dikkatedilmezse
elektrik carpma tehlikesi ortaya gikar. ] o

= Bir PM motoru, rotor icine gémili yuksek performansli miknatislar iceren bir senkron motordur. Motor terminalleri, inverter
KAPATILDIKTAN sonra bile motor g:_all%lrkenki yuksek gerilimleri Gzerinde tutar. Kablo baglantilari ya da muayeneden énce, motorun

durdugundan emin olunmasi gerekir. Ornegin motorun yik tarafindan surildigi fan ve Ufleyici gibi uygulamalarda, inverterin gikis

tarafina dusuk gerilimli manuel bir motor yol verici baglanmalidir ve kablo baglantilari ve muayene motor yol verici agikken yapiimalidir.

Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

Yangin 6nlemler

AUYARI

= Inverteri sadece yangina dayanikli malzemelere monte ediniz. Inverteri yanmayan, (kimsenin inverterin arka tarafindakisogutma
plakalarina dokuhamayacagi bicimde) deliksiz bir duvara monte edin. Yanabilirmalzemeye monte edilmesi yangina neden olabilir.

= Inverter hasar ﬁérmﬂ§se, gerilim beslemesini kapatiniz, Yiksek miktarda surekli akim akmasi yangina neden olabilir, .

. P|/+by|_e N/- DC klemenslerine direkt olarak bir frenleme direnci baglamayiniz. Bu islem yangina ya da inverterin zarar gérmesine neden
olabilir.

= Frenleme direnglerin ylizey sicakligi kisa siireli olarak 100 °C'nin Uizerine ¢ikabilir. Uygun bir temas korumasi kurunuz ve diger cihazlara

a da sistem pargalarina guvenli mesafebirakiniz. ) T o o

= Kullanim Kilavuzunda belirtilen gunluk ve duzenli muayeneleri mutlaka gerceklestirin. Bir Griin herhangi bir muayene olmadan

kullanildiginda, patlama, ariza ya da yangin meydana gelebilir.




Hasarlara karsi koruma

AUYARI

= Terminallere yalnizca kullanim kilavuzunda belirtilen gerilim uygulanmaldir. Aksi halde patlama, hasar vs. meydana gelebilir.
= Kablolarin dogru terminallere baglandigindan emin olun. Aksi halde patlama, hasar vs. meydana gelebilir.
= Hasar verecek durumlari énlemek icin mutlaka polaritenin dogrulugunu kontrol edin. Aksi halde patlama, hasar vs. meydana gelebilir.

- invertere enerji verilmisken veya enerji kesildikten hemen sonra dokunmayin; inverter sicak oldugundan yanabilirsiniz.

Ek talimatlar

Ayni zamanda agagidaki talimatlara da uyulmalidir. Uriin yanhs kullanildiginda, beklenmedik bir ariza, yaralanma veya elektrik carpma-
sina neden olabilir.

Tasima ve kurulum

AUYARI

. I__3|(f‘ak ve _kesicié;ibi keskin bir alet kullanarak paketi acan kisinin aletin keskin kenarlarindan kaynaklanabilecek yaralanmalar
onlemek icin eldiven giymesi gereklidir.

= Hasarlari 6nlemek igin, tagima sirasinda dogru kaldirma donanimlari kullaniniz

= Inverterin Uzerine ¢ikmayiniz ve agir cisimler koymayiniz.

= Izin verilenden daha gok sayida inverter kutusunu Ust Uste istiflemeyiniz.

= Inverteri tagirken 6n kapak ya da ayar digmelerinden kesinlikle tutmayiniz. Inverter zarar gorebilir.

Kurulum sirasinda yaralanmalara yol agabileceginden, inverteri dislirmemek icin gerekli énlemleri aliniz.
Montaj konumunun ve buradaki malzemenin inverterin agirligina dayanacagindan emin olunuz. Montaji kullanim kilavuzundaki bilgilere
gore gergeklestirin.

= Urlind sicak bir ylizey izerine monte etmeyin.

= Inverter montaj yoninun dogru oldugundan emin olun.

= Inverter digsmeyecek sekilde saglam bir zemin uzerine vidalarla monte edilmelidir.

= Hasarl ise veya eksik pargalara sahipse inverteri kurmayin ve galistirmayin. Bu durum arizalara neden olabilir.

= lletken cisimleri (Orn; vidalar) ya da yag gibi alev alabilir maddeleri inverterin yakininda bulundurmayiniz.

= Inverter hassas bir cihaz oldugu icin, inverteri distirmeyiniz ya da garpmayiniz.

- Inverteri agagida belirtilen ortam sartlarinda kullaniniz. Aksi takdirde inverter hasar gorebilir.
Ortam FR-F820/F840/F842

Cevreleyen hava sicakligi | LD sinifi: =10 °C ile +50 °C arasiI (donmasiz)

SLD sinifi: =10 °C ile +40 °C arasi (donmasiz)

Ortam nemi Kaplamali devre karti ile (IEC 60721-3-3 3C2/3S2’ye uyumlu):
%95 veya daha az bagil nem (yogusmasiz),

Kaplanmamis devre karti ile:

%90 veya daha az bagil nem (yogusmasiz)

Depolama sicakhigi —20 °C ile +65 °C arasi *
Ortam kosullari Sadece i¢ mekanda kullanim igin (asindirici gaz, yanici gaz, yag buhari, toz ve kirin bulunmadigr)
Kurulum yiksekligi Deniz seviyesinin maksimum 1000 m Gzerinde. 2500 metreye kadar
her ek 500 metre igin anma degeri %3 azalir (%91)
Vibrasyon 10 ile 55 Hz arasi maks. 5,9 m/s? 2 (X, Y, Z ekseni yoniinde)

"1 Sadece kisa sireli izin verilir (Orn. tagima sirasinda).
"2 FR-F840-04320(185K) veya daha yiiksegi icin maks. 2,9 m/s’

= Bir Mitsubishi trtiniine halojen bazli malzemeler (flor, klor, brom, iyot ve benzeri) sizdigi durumda trin hasar gorecektir. Qog‘iu zaman
tahta kasalari sterilize ya da dezenfekte etmekte kullanilan gaz dezenfektanlarda halojen bazli malzemeler Kullaniiir. Paketlemede,

Mitsubishi Grlnlerinin igine kalinti yaratacak fiimigan bilesenler sizmasini 6nleyin veya paketleme igin alternatif bir sterilizasyon ve
dezenfeksiyon yontemi (1sil dezenfeksiyon vb.) kullanin. Ahsap paketin dezenfekte edilmesi ve sterilizasyonu da uriin paketlenmeden
once gergeklestiriimelidir.

= Arizalanmamasi icin inverteri, brom dahil halojen alev geciktirici iceren bir parga veya malzeme ile birlikte kullanmayin.

Kablo baglantilar

AUYARI

- Inverter ¢ikislarina, Mitsubishi tarafindan onaylanmamis techizat ve komponentler (Orn. gug faktoru diizeltme kondansatori)
baglamayiniz. Inverter ¢ikisina baglanacak onaylanmamis cihazlar asiri isinabilir ve yanabilir.

« Sadece faz sirasina (U, V, W) uyulmasi durumunda, motorun dénus yonu (STF, STR) komutlarina uygundur.

= PM motor (Sabit Miknatisli Senkron motor terminallerMU, V, W), giic KAPATILDIKTAN sonra bile PM motor Qall?lrken Uksek gerilim
tasirlar. Kablo baglantilarinin yapilmasindan 6nce, PM motorun durduruldugundan emin olunmalidir. Bu Kurala uyulmamasi duru-

munda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

= Bir PM motoru sebeke elektrigine asla baglamayin.
PM motorun giris terminallerine (U, V, W) sebeke elektrigi uygulanmasi PM motorun yanmasina yol agar. PM motor, inverter ¢ikis ter-

minallerine (U, V, W) baglanmalidir.

Test caligtirmasi ve ayarlar

« Calistirmaya baslamadan dnce parametreleri ayarlayiniz. i metre ayari, tahrik tnitelerinde dngorilemeyen sonuglara
RS P varlayiniz. GRIEI\pARYIpmetre ay gBrlemeyen sonug




Calistirma

ATEHLIKE

= Eger tekrar dene (retry) fonksiyonu segildiyse, bir alarm durumunda makinenin gok yakininda durmayiniz.
. @a basiimasi, fonksiyonun ayar durumuna bagli olarak, ¢ikisi durduramayabilecegdi igin, acil durumda durdurma yapmak igin ayri
vre ve anahtar saglayin (gi¢ kapatma, acil durumda durdurma igin mekanik fren iglemi vb.).
- inverter bir alarmdan sonra sifilanmigsa, baslatma sinyalinin kapali oldugundan emin olunuz. Aksi takdirde motor beklenmeyen
sekilde galismaya baglayabilir.
= Motorun, yuku tarafindan tahrik edildilerek maksimum motor hizindan daha yliksek bir hizda ¢alistigi uygulamalar igin PM motoru
fSab|t Miknatish Senkron motor) kullanmayin.

nverterin seri bir haberlesme ya da bus sistemi Uzerinden calismaya baslatiimasi ve durdurulmas) olanadi bulunmaktadir. Ancak,
haberlesme verileri igin secilen parametre ayarina bagh olarak, haberlesme sistemindeki ya da veri hattindaki bir hata durumunda

calismakta olan tahrik Unitesinin bu sistemler Uzerinden durdurulamamasi tehlikesi bulunmaktadir. Bu durumda, tahrik dnitesini
durdurmak igin mutlaka ek guvenlik donanimi (Orn. kontrol sinyali yoluyla inverter gikiglarini kestirmek, harici motor kontaktérii vb.)

kurunuz. Kullanim ve bakim personeli, yerinde yapilan ﬁ/?lk venet uyarilarla bu tehlike hakkinda bilgilendiriimelidir
Baglanan yuUk, g fazh bir indiiksiyon motoru veya bir PM motoru (Sabit Miknatisli Senkron) olmalidir. Diger yuklerin baglanmasi
durumunda, bu yukler ve inverter zarar gorebilir.

Cihazlarda donanimi ve yazihmi tzerinde higbir degisiklik yapmayiniz.
Sokulmesi bu kullanim kilavuzunda tarif edilmemis higbir pargayi sékmeyiniz. Aksi taktirde inverter arizalanabilir veya zarar gorebilir.

AUYARI

Inverterin dahili termik rélesi motoru asiri iIsinmaya karsi korumayi garanti etmez. Asiri 1Isinmaya karsi koruma igin hem bir harici

termal termistor hem de PTC termistorl takmaniz énerilir.

Inverteri calistirmak/durdurmak igin sebeke tarafindaki manyetik kontaktorleri kullanmayiniz. Aksi takdirde, inverterin dmruazalir.

Elektromanyetik parazitleri dnlemek igin, parazit dnleme filtresi kullaniniz ve EMC uyarinca inverterlerin dogru sekilde kurulmasina
6nelik genelkabul gérmis kurallara uyunuz. Aksi takdirde, yakindaki elektronik cihazlar etkilenebilir. . .
armlonl lI)g;lrle ilgili onlemleri aliniz. Aksi takdirde, bu durum kompanzasyon sistemine zarar verebilir ya da alternatorlere asin yuk

uygulanabilir.

IrX?erter ile 400 V sinifi bir motor tahrik edildiginde, lutfen yalitimi gi(eli§tirilmi§ bir motor kullanin veya sok gerilimini bastirmak i?in

onlemler alin. Motor terminallerinde, kablo fesisat sabitlerinden kaynaklanan sok gerilimler meydana gelerek motorun yaltiminin

bozulmasina neden olabilirler

Inverter galismasi icin tasarlanmig bir motor kullanin. (Motor sargilarindaki stres, hat glic kaynagindakinden daha buyuktar).

Parametre silindigi zaman ya da all clear (bitiin parametreleri temizle) yapildiktan sonra gerekli parametreleri tekrar giriniz. Tum
arametreler fabrika ayarlarindaki baslangic degerlerine geri doner. . . . L .

Inverter kolayca ¥ukse“ bir devir Uretebilir. Ylksek devirler ayarlamadan 6nce, bagl bulunan motorlar ve makinelerin yiksek devirler

igin uygun olu?omad|g|n| kontrol ediniz. =~ =~ . o L

Inverterin DC frenleme fonksiyonu bir yuki surekli tutmak Gzere tasarlanmamistir. Bu gibi uygulamalarda motor Gzerinde

elektromekanik fren kullaniniz.

Uzun sire kullaniimamis inverterleri ¢galistirmadan énce mutlaka gerekli inceleme ve testleri yapiniz.

Statik elektrikten ka{naklanlabilecek hasarlar 6nlemek igin, invertere dokunmadan énce yakinlardaki bir metal cisme dokunarak

vucudunuzdaki statik elektrigi bosaltiniz.

Bir invertere sadece 1 PM motor (Sabit Miknatisli Senkron motor) ba?lanabilir.

PM motor kontroli ile bir PM motoru kullaniimalidir. PM motor kontrolu ile galistirmada, senkron motor, indiiksiyon motoru veya

senkron end_UkS__IKOD motoru sadece PM motor (sabit miknatisli motor) ise kullanilabilir.

PM motoru, indiksiyon motor kontrol ayarlarinda (baslangi¢ ayarlari) kullanmayin. Bir indliksiyon motorunu PM motor kontrol

ayarlarinda kullanmayin. Bu arizaya neden olur.

= PM motorlu bir sistemde, cikis tarafinda kontaktériin kontaklari kapatiimadan énce inverter giici ACILMALIDIR.

Acil durum sirusl gergeklestirildiginde, inverter veya motora zarar verecek veya yakacak bir hata olustugunda biIe_ézaIlsma devam

eder veya yeniden deneme tekrarlanir. Acil durum surls fonksiyonunu kullandiktan sonra, normal ¢alismayi yeniden baglatmadan

Once, inverter ve motorda bir ariza olmadigindan emin olun. o o ) )

Harici sistemler tarafindan inverter ve sisteme network tizerinden yetkisiz erisiimesini engellemek icin gtivenlik duvari ayarlari da dahil

olmak uizere givenlik 6nlemleri alin. . . B . . o . R »

= Network ortamina bagh olarak, haberlesme gecikmeleri veya baglanti kesiimesi nedeniyle inverter istenildigi gibi galigmayabilir.

Sahada inverterin galisma kosullarini ve guvenligini dikkatle degerlendirin.

Acil durum durdurma

AUYARI

= Inverterin arizalanmasi durumunda, makine ve ekipmani tehlikeli durumlardan koruyacak (Orn. acil frenle) giivenlik énlemlerini aliniz.
= Inverter gi.ri§indcekli‘ salterin agmas| durumunda kablo baglanylarllnl (kisa devre)r,‘ inverter igindeki pargalarin hasar gérip gérmedigini

kontrol-ediniz—Salterin-agma-nedenini-tespit-ediniz ve-bu-nedeni-ortadan-kaldirdtktan-sonra-enerji-veriniz: —
= Koruma fonksiyonu aktif oldugunda ﬂ_y)am inverter herhangi bir hata mesajiyla durdugunda), inverter kullanim kilavuzunda belirtilmig
gerekli diizeltme iglemlerini yapiniz. Daha sonra inverteri resetleyerek tekrar galistiriniz.

Bakim, inceleme ve parca degisimi

AUYARI

- Inverterin kontrol devresinde izolasyon kontrolii (izolasyon direnci) igin meger kullanmayiniz. Bu arizaya neden olur.




inverterin tasfiye edilmesi

AUYARI

- inverteri endistriyel atik olarak degerlendiriniz.

Genel talimatlar

Bu kullanim kilavuzundaki bir gok diyagram ve gizimde inverter kapaksiz olarak ya da kismen agik olarak gdsterilmistir. inverteri agik
durumda kesinlikle galistirmayiniz. Daima kapag yerine takin ve inverteri galistirirken daima bu Kullanim Kilavuzuna uyun. PM motor
hakkinda daha fazla bilgi icin PM motorun Kullanim Kilavuzuna bakiniz.




1 KURULUM VE TALIMATLAR

1.1 Model tanimi

00046-

FR-F82|0—

1 L ——

Sembol | Gerilim sinifi | | Sembol |Yapi, fonksiyon Sembol |Agiklama Sembol | Tip * :-ilgiberlegme Sembol kg;‘{;?nggfjg K?&'S('gr?'s
2 200 V sinffi 0 |standart model Ofglzg’o_ I;&ZST;E;%S:&%??H 1 Standart Yok Yok Yok
: i FM
4 400 V sinifi 2 |Ayrik dénistiriici tipi Q150 |Iverter ’L‘;g;ﬂg”gﬁ['k%v]o’e") El Ethernet 2 60 Var Yok
2 CA Standart -06 ™ Var Var
E2 Ethernet
Kapasite plakasi Nominal deger plakasi
e ™
. ' KRl INVERTER
Inverter modeli FR-F820-00046-1 inverter modeli MODEL CF% F820 EEE-‘-GHW
Seri numarasi SERTAL: XXX XXXXXX Giris nominal degeri INPUT  XXXXX
Cikis nominal degeri QUTPUT KXXXX
Seri numarasi SERTAL - XXXXXXXXX
Mense iikke MADE IN XXXXX
- y
1 Ozellikler tipe gére degisir. Biiyiik farklar asagidaki tabloda gésterilmistir.
Baslangi¢ ayari
Tip Monitdr cikisi DT Kontrol | Nominal Pr 19 E’r. 570 ,
EMC - Baz frekans Coklu deger
- lojik frekans S "
filtre gerilimi ayari
FM Terminal FM: darbe katari gikigl KAPALI Negatif 60 Hz 9999 1
(terminal FM Terminal AM: analog gerilim ¢ikigi lojik (glc kaynagi (LD sinifi)
donanimli model) (0-+10V DC) gerilimi ile ayni)
CA Terminal CA: analog akim gikisi ACIK Pozitif 50 Hz 8888 0
(terminal CA ) (0-20 mA DC) lojik (gu¢ kaynagi (SLD sinifi)
donanimli model) | Terminal AM: analog gerilim gikigi geriliminin %95')
(0-+10V DC)

"2 Dahili Ethernet kartli model (FR-ASETH)
" IEC 60721-3-3 3C2/3S2'ye uyumiu

* FR-F820-00340(7.5K) veya Uzeri, FR-F840-00170(7.5K) veya uzeri

| notar |

= Nominal deger plakasi SLD
c¢alismada, maksimum 40 °

&

alismada (Super Light Duty, Stiper Hafif YUk) inverter nominal akimini gosterir. SLD
cevreleyen hava sicakliginda nominal asin akim 60 sn i¢in nominal akimin %110'u, 3

sn igin %120'sidir.
Bu kurulum kilavuzunda kullanilan inverter model adlari inverter modelinden, 6r. FR-F820-00046-1 ve [kW] olarak
belirtilen parantez icindeki ilgili motor kapasitesinden olugsmaktadir. Bu yaklasim daha iyi anlasiimasini saglar ve

dogru motor seciminde yardimci olur. Kapasite, akim veya asiri yuk akim deg@erleri gibi diger 6zellikler igin 7

bélimine bakiniz.
Bu kurulum kilavuzunda farkli tipteki inverter modelleri icin asadidaki ortak tanimlamalar kullanilir:

— FR-F800: Standart model
— FR-F802: Ayrik donusturucu tipi
— FR-F80OO-E: Dahili Ethernet kartlh model (FR-A8ETH)
« Dogru frekans inverter seciminde uygulamaya iliskin ayrintilari ve dzellikle de yik karakteristiklerini bilmek gerekir.
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1.2 Montaj

Pano icine montaj

FR-F840-04320(185K) veya daha yiiksegi icin ve
FR-F842 modelleri (ayrik dénlsturicd tipi) igin alti
konumdan sabitleyin.

« inverteri saglam bir zemin {izerine civatalarla emniyetli olarak monte ediniz.

= Uygun aciklik ve sogutma mesafelerini birakiniz.

inverterin kurulacagi yeri direkt giines 1si§indan, yiiksek sicakliktan ve yiiksek nemden koruyunuz.
inverteri yanmaz bir yiizey (izerine monte edin.

Birden fazla inverteri monte ederken, sogutma tedbiri olarak inverterleri paralel monte edin.

Minimum mesafe degeri

Minimum mesafe degeri (6n goriintim) (yan gorinum)

{FR-F820-03160(75K) veyaalt,  FR-F820-03800(90K) veya lizeri, ( N\
FR-F840-01800(75K) veya alti  FR-F840-02160(90K) veya iizeri,
FR-F842
ﬂ S$10cm ﬂ § 20cm
S 5cm % S5cm S 10cm $ 10cm
1,%2 *1,%2
mesafeye bakiniz. o b

L HSlOcm Hszocm JAN )

"1 FR-F820-00250(5.5K) veya alti ve FR-F840-00126(5.5K) veya alti igin 1cm veya daha fazla mesafe birakin.

2 FR-F820-01250(30K) veya alti ve FR-F840-00620(30K) veya alti kullanilirken, 40 °C veya daha dustk gevreleyen hava sicakliginda
(SLD sinifi inverter igin 30 °C veya daha diisik), yan yana montaj (O cm mesafe) yapilabilir.

" FR-F840-04320(185K) veya lzeri ve FR-F842 modellerinin sogutma fanlarinin degistirilmesi igin inverterin 6niinde 30 cm mesafe
olmasi gereklidir. Fan degisimi igin kullanim kilavuzuna bakiniz.

1.3 Ortam

Kurulumdan dnce asagidaki ortam kosullarinin saglanip saglanmadigini kontrol ediniz:

Pano

x = Olgtim konumu

Cevreleyen hava LD sinifi: =10 °C ile +50 °C aras| (donmasiz) B
sicakhgi 7 . X5cm| © |5cmX
9 SLD sinifi: =10 °C ile +40 °C arasi (donmasiz) <« ¢ E <4>‘

Jicm
x

Kaplamali devre karti ile (IEC 60721-3-3 3C2/3S2’ye uyumlu):
%95 veya daha az bagil nem (yogusmasiz),

Ortam nemi gl
Kaplanmamis devre karti ile:
%90 veya daha az bagil nem (yogusmasiz)
Depolama sicakhigi —20 °C ile +65 °C arasi *
Ortam kosullar Sadece i¢ mekanda kullanim igin (asindirici, alev alici gazlarin, yag buharinin, toz ve kirin bulunmadigr)
Kurulum yiiksekligi Deniz seviyesinin maksimum 2.500 m uizerinde *®
Vibrasyon 10 ile 55 Hz arasi 5,9 m/s? veya daha az "8 (X, Y, Z ekseni yoniinde)

* Kisa bir siire igin uygulanabilir sicaklik, érnegin tagimada.

51000 m'nin (izerinde, 2500 metreye kadar kurulumlarda her ek 500 metre icin nominal akim degeri %3 azalir.

"6 Cevreleyen hava sicakligi, pano igindeki 6lgim konumunda 6lgiilen sicakliktir. Ortam sicakligi pano digindaki sicakliktir.
7 Inverter (initesinin Grettigi 1s1 miktari icin, birlikte verilen CD-ROM'daki Technical News (MF-Z-118) belgesine bakiniz.

"8 FR-F840-04320(185K) veya daha yiksegi igin maks. 2,9 m/s?
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1.4 Aksesuarlar

- Fan kapagi sabitleme vidalari
Bu vidalar, AB Direktiflerine uyum igin gereklidir (bkz. sayfa 52).

Kapasite Vida boyutu (mm) Miktar
FR-F820-00105(2.2K) ile FR-F820-00250(5.5K) aras| M3 x 35 1
FR-F840-00083(3.7K), FR-F840-00126(5.5K)

FR-F820-00340(7.5K) ile FR-F820-00490(11K) arasi M3 x 35 2
FR-F840-00170(7.5K) ile FR-F840-00250(11K) arasi

FR-F820-00630(15K) ile FR-F820-01250(30K) arasi M4 x 40 5
FR-F840-00310(15K), FR-F840-00620(30K)

= inverteri asmak igin halkali civata
Kapasite Halkali civata boyutu Miktar

FR-F840-04320(185K) ile FR-F840-06830(315K) arasi M12 2

= Topraklama kablosu (1): Haberlesme opsiyonu ile baglanti icin
= CD-ROM (1): Talimat Kilavuzunu (Ayrintili) ve diger belgeleri icerir

1.5 Haberlesme opsiyonunun takilmasi (FR-F800-E)

Bir haberlesme opsiyonu kullanmak icin, yaninda verilen topraklamali kablo takilmalidir. Kabloyu asagidaki prosedire
gore takin:

Ara pargalari, opsiyon montaj vidalari ile sikilmayacak montaj deliklerine yerlestirin.

[ Haberlesme opsiyonel Unjtesinin konnektdrind inverterdeki konnektdr kilavuzuna takin ve opsiyonel Uniteyi sonuna
kadar iterek yerlestirin. (Uniteyi inverter opsiyon konnektorii 1’e takin.)

| Ethernet karti toprak plakasi montaj vidasini (alt) gikarin. Toprak kablosunun bir ucunu Ethernet karti topraklama

plakasina takin ve montaj vidasiyla invertere sikica sabitleyin (sikma torku 0,33 Nm ile 0,40 Nm arasinda olmalidir).

Y, Haberlesme opsiyonel Unitesinin sol kismini opsiyon montaj vidasiyla sikica sabitleyin; toprak kablosunun diger
terminalini opsiyonel Unitenin sag tarafina yerlestirin ve kablo terminali ile opsiyonel Uniteyi opsiyon montaj vidasi ile
sabitleyin (stkma torku 0,33 Nm ile 0,40 Nm arasi).
Vidalar diizgiin sekilde sikilamiyorsa, konnektdr tam yerine oturmamis olabilir. Konnektorl kontrol edin.

/— Opsiyon konnektori 1
|
/— Ara parca
|
~ /|

L:

- — Montaj vidasi

|
N | ) ;"— Ara parca
.ﬁ!l Ara parca
?m @ b S ":; Montaj vidas!
|| L s— 1 =5 Toprak kablosu
N = T 1 T -l
Toprak kablosu
Ethernet karti .
topraklama plakasi Montaj vidasi
Ethernet karti
Ornegin FR-ASNC topraklama plakasi

[ Nottar |

= Kullanilan ara pargalarin sayisi ve sekli, haberlesme opsiyonel lnitesinin tipine bagli olarak degisir. Ayrintilar icin, her
bir haberlesme opsiyonuna’iliskin Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

= Haberlesme opsiyonu ile birlikte verilen topraklama plakasi kullaniimaz.
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2.1 Terminal baglanti semasi

2.1.1 FR-F820/F840(-E)
® CA tipi

FR-F820-00770(18.5K)—01250(30K)

_\

FR-F840-00470(22K)—01800(75K)
DC reaktor
DC reaktor Fren Unitesi
(FR-HEL) ™ (opsiyon)
Pozitif lojik { Fren Unitesi 1 ]
® Ana devre terminal (opsiyon) Toprak r('ﬂ% . ;
O Kontrol devresi terminal ©——3 ©) ©—0o—
P1 P/+ P3 PR N/-
) ik gkim
N/- siniflama
devresi
MCCB  MC \’ Ay J
R/L1 llk akim U
3 fazl — X _—Ho —(0) sinirlama v Motor
AC glic —ix_i—+Ho © devresi 1K ~
kaynagl ;o - TTON. L EMC filtre C
RuL11 | [ 90 AGMA/ = Toprak
Kopra 2 6 0 : KAPAMA
S1/L21
Toprak = T @ Anadevre @ <
Kontrol giris sinyalleri "3 Kontrol devresi Réle gikigi "
STF

ileri devir baslatma
Geri devir baglatma

Baslatma kalici segimi

Yiiksek hiz

Cok_lu_hlz Orta hiz
segimi

Distk hiz

Jog islemi

ikinci fonksiyon segimi
Cikis durdurma

Reset

Klemens 4 girig segimi
(Akim girisi segimi)

*11

]

%

=
IEIE!

»

=

o

U

T

)

2y
ac

Y

Réle cikisi 1 (Alarm gikisi)

Role gikisi 2

*4

[
EE

<
Py
n

E

A

0O
]

B
Sl o

() Gahsiyor

() Frekansa ulagsma

Acik kolektor cikisl *10

Frekans algilama

(

Acik kollektor ¢ikisi ortak ucu
Pozitif/negatif ortak ucu

+
i Analog akim gikis!

4y (0-20mADC)

#;%—» (*) Analog sinyal gikigi

) (0-+10VDC)

»(-

RN
v}

I

RS-485 baglantisi 12
Veri gonderimi

Cikis transistord icin harici
gli¢ kaynag ortak ucu PU
ngtskégirig oLtak ucu PC Konnek-
glic kaynagi T trii
24 V harici gu¢ kaynagi girisi +24 Gerilim/akim Ejﬁ:k
Ortak terminal Sb ity S torii
} anahtari *3 FIC
Frekans ayar sinyalleri (Analo 10E(+10 ONI II usB CA
Y Y ¢ 9 10(-£5V)V) OFF| b mini B €A
k konnek-
Frekans ayari 0-5VDC | Baslangigdeg. : | tOrt
potansiyometresi 2 , Y5
YW, 1 kn 8 5 (4-20mADC segilebilir Ethernet| AM
(Ortak analog ug) k_f”]’l‘fg'
,,,,, tori
B 5}
. 1 |0- 10V DC| geder s
Yardime giris. ) (0-5VDC  segilebilir)
[4 - 20 maDC| G5 XD
" 4 - 20 mADC| gegeri
Klemens 4 girisi (+) . | 4 [0-EVDC degeri *5 TXD
(Akim girisi) (-) > | 0-10vDC  Seilebilir =
: o = RXD+
Opsiyon takilmasi igin konnektor | Konnektsr 1| Konnektr 2 23 <L
l Konnektor 3|

Guvenli durdurmasinyali
Kisa devre

koprisu
Guvenli durdurma girisi (Kanal1)
Givenli durdurma girisi (Kanal 2)

Givenli durdurma girisi ortak ucu

24V

} Veri alimi

GND

» 5V (izin verilen yiik akimi 100 mA

direnci
Cikis
kapatma o SO
devresi
» SOC

Guvenlik monitor gikisi

Guvenlik monitor ¢ikisi ortak ucu

*1 ile 13* arasi dipnotlar i¢in sonraki sayfaya bakiniz.
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"1 FR-F820-03160(75K) ve lzeri, FR-F840-01800(75K) ve lizeri modellere her zaman opsiyon olarak saglanan DC reaktérini (FR-HEL)
baglayin.
(Bir DC reaktor secerken, bkz. sayfa 47 ve ilgili motor kapasitesine uygun motoru segin.) FR-F820-02330(55K) veya alti ya da FR-
F840-01160(55K) veya alti Unitelere bir DC reaktdr baglarken P1 ve P/+ terminalleri arasina kopru takili ise DC reaktdrii takmadan
once kopriyu cikarin.

"2 Kontrol devresi igin ayri besleme kaynagi kullanilirken R1/L11 ve S1/L21 Uzerindeki kdprileri gikartiniz.

"3 Bu terminallerde girig gerilimi olmasina izin verilmez. Bu terminallerin fonksiyonu giris terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 178 ile
Pr. 189 arasi). (Bkz. sayfa 29.)

* JOG terminali ayrica darbe katari giris terminali olarak da kullanilir. JOG ile darbe arasinda segim yapmak igin Pr. 291'i kullanin.

s Terminal girig 6zellikleri, analog girig parametreleri anahtarlamasi (Pr. 73, Pr. 267). Gerilim girisi igin, gerilim/akim girigi anahtarini
KAPALI olarak ayarlayin. Akim girisi i¢in, gerilim/akim girisi anahtarini ACIK olarak ayarlayin. 10. ve 2. terminaller, ayrica PTC giris
terminali olarak da kullanilabilir (Pr. 561). (FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

*® Frekans ayar sinyali siklikla degistiginde 2 W, 1 ka direng kullanmaniz tavsiye edilir.

" PR ve PX terminallerini kullanmayin. PX ve PR terminallerine bagh kopruleri gikarmayin.

"8 P3 terminaline DC gu¢ kaynagi (DC besleme modunda) baglamayin.

*® Bu terminallerin fonksiyonu gikig terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 195, Pr. 196). (Bkz. sayfa 29.)

"10 Bu terminallerin fonksiyonu gikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 190 ile Pr. 194). (Bkz. sayfa 29.)

"11 Baglangig ayarinda atanmig fonksiyon bulunmaz. Pr. 186 "CS klemens fonksiyonu segimi"ni kullanarak fonksiyon atayin.
(Bkz. sayfa 29.)

"12 FR-F800-E inverter modelleri, RS-485 terminal blogu ile donatilmamis olarak sevk edilir.

13 FR-F800-E igin: ik durumda ethernet karti takili oldugundan opsiyon konnektérii 2 kullanilamaz. Opsiyon konnektérii 2'ye bir opsiyon
takilmasi igin Ethernet karti ¢cikariimalidir. (Ancak, bu durumda Ethernet haberlesmesi devre digi birakilir.)

UYARI
« Gdrlltuden dolayi sorun yasamamak i¢in sinyal kablolarini gii¢ kablolarinin 10 cm uzagdinda tutunuz. Ayrica giris ve ¢ikis glc
kablolarini da ayri tutun.
= Kablo baglantilari bittikten sonra inverter iginde kesik kablo parcgalari kalmamalidir.
Kesik kablo pargalari alarm ya da arizalara neden olabilir. Inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz.
Ornegin kontrol panosu vb. igcinde montaj deliklerini delerken, talas ya da yabanci maddelerin inverterin igine girmesine izin
vermeyiniz.

* Gerilim/akim giris anahtarini dogru konuma ayarlayin. Yanlis bir ayar; hataya, arizaya ya da yanhs calismaya yol acabilir.
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® FM tipi

Negatif lojik
@ Ana devre terminal
O Kontrol devresi terminal

MCCB MC

3fazll — X _—Hro__—
AC glc —iX i —Ho

kaynagi — L

Koépri 2

Toprak =

DC reaktor
(FR-HEL) *

FR-F820-00770(18.5K)-01250(30K)
f_ FR-F840-00470(22K)-01800(75K)

DC reaktor

Fren unitesi
(opsiyon)

Kontrol giris sinyalleri "3
ileri devir baslatma

Geri devir baglatma

Baglatma kalici segimi
Yiksek hiz

Coklu hiz
secimi Orta hiz
Disiik hiz
Jog islemi

Ikinci fonksiyon segimi
Cikis durdurma

Reset

Klemens 4 giris secimi
(Akim girisi se¢imi)

""""""""" Fren Gnitesi :
(opsiyon) s ]
R ° )
Koprd P1 P+ P3
Ik akim
OPX OPR N sinirlama
-devresi
ilk_ak U \ o
R/L1 1k aKkim )
=) =)
® SIL2 devresi K V. = \/IW Motor
o) 1/L3 oNEMC filtre ©
R1/L11 o o ACMA/ — Toprak
[0 01 KAPAMA
S1/L21 OFF  konnektor
O CO
@ &nntrnl dg;\gggi @
; 7
| | R
Role gikigl

£

!

ST

[%]

TP(STOP)

X
a

Py
=

Role gikisi 1 (Alarm gikisi)

Réle gikisi 2

=

a

>
C

4
A

[rH]
[au]
[cs ]

0
"

() Galigiyor

Acik kolektor ¢ikisi *10

Frekansa ulagsma
Anlik enerji kesilmesi
Asin yik

Frekans algilama

Aclik kollektor ¢ikisi ortak ucu
Pozitif/negatif ortak ucu

r—a o+

12 1 mA tam odlgek

Hareketli bobin tipi

- Gosterge (Frekans metrevb.)

) Analog sinyal ¢ikisi
<0) (0-+10V DC)

RS-485 baglantisi "4
Veri gonderimi

Veri alimi

GND

5V (izin verilen yiik akimi 100 mA)

Glvenlik monitor cikigi

X SE
*13 0[O] Z
e
Kontakt girisi ortak ucu I 24V
24V DC gug kaynag pPC ? PU
(Cikis transistord igin harici gli¢ kaynag: kon-
ortak ucu) nektér
24 V harici glig kaynag girisi +24 Gerilim/akim
s : USB A
) sSD giris segim
Ortak terminal anahtar ™ kon-
. . ey | NEKEOTU
Frekans ayar sinyalleri (Analog) () 10E(+10V) ON FIC p——_—
————— OFF USB FM) i
()10(+5V) >4 mini B il IR
Frekans ayar Bas! || [Kalibrasyol
ansomet ya 0-5VDC _|Baslangigded. | konnek- I 1l girenci
otansiyometre - ot o
PO, Tien 2 R o secieil >5 — Y
Ether-
77777 Ortak analog ug) ntet(le(ron- AM
nektori
N 0-$I0VDC | gogei®® |15
Yardimei girig E )) =01 (0-#5vDC segilebilir)‘S
‘ 4-20mADC | §8ar9¢ | N TXDr(y [T
Klemens 4 girisi (+) >——F—~——1 4 /0-5VDC i 5
(Akim girisi) (-) > <0- 10V DC Se@"eb"")
Opsiyon takilmasi igin konnektor Konnektdr 1 Konnekmrz'lS[ <L ‘ }
Konnektor 3
Guivenli durdurma sinyali Kisa devre 24V
KSpriist < Sonlan-
oprusu drma  vce
direnci
Glvenli durdurma girisi (Kanal1)
Cikis
Guvenli durdurma girigi (Kanal 2) === """ kapatma . SO
. . L devresi
Guvenli durdurma girisi ortak ucu________ y soc

Guvenlik monitor ¢ikisi ortak ucu

*1 ile 15* arasi dipnotlar icin sonraki sayfaya bakiniz.
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"1 FR-F820-03160(75K) ve lzeri, FR-F840-01800(75K) ve lizeri modellere her zaman opsiyon olarak saglanan DC reaktérini (FR-HEL)
baglayin.
(Bir DC reaktor secerken, bkz. sayfa 47 ve ilgili motor kapasitesine uygun motoru segin.) FR-F820-02330(55K) veya alti ya da FR-
F840-01160(55K) veya alti Unitelere bir DC reaktdr baglarken P1 ve P/+ terminalleri arasina kopru takili ise DC reaktdrii takmadan
once kopriyu cikarin.

"2 Kontrol devresi igin ayri besleme kaynagi kullanilirken R1/L11 ve S1/L21 Uzerindeki kdprileri gikartiniz.

"3 Bu terminallerde girig gerilimi olmasina izin verilmez. Bu terminallerin fonksiyonu giris terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 178 ile
Pr. 189 arasi). (Bkz. sayfa 29.)

* JOG terminali ayrica darbe katari giris terminali olarak da kullanilir. JOG ile darbe arasinda segim yapmak igin Pr. 291'i kullanin.

s Terminal girig Gzellikleri, analog giris parametreleri anahtarlamasi (Pr. 73, Pr. 267) ile degistirilebilir. Gerilim girisi igin, gerilim/akim
girisi anahtarini KAPALI olarak ayarlayin. Akim girisi icin, gerilim/akim girisi anahtarini ACIK olarak ayarlayin. 10. ve 2. terminaller,
ayrica PTC girig terminali olarak da kullanilabilir (Pr. 561). (FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

"6 Frekans ayar sinyali siklikla degistiginde 2 W, 1 kQ direng kullanmaniz tavsiye edilir.

" PR ve PX terminallerini kullanmayin. PX ve PR terminallerine bagh képrileri gikarmayin.

"8 P3 terminaline DC gii¢ kaynagi (DC besleme modunda) baglamayin.

*® Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 195, Pr. 196). (Bkz. sayfa 29.)

"10 Bu terminallerin fonksiyonu gikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 190 ile Pr. 194). (Bkz. sayfa 29.)

"1 F/C(FM) terminali, Pr. 291 ayarlanarak agik kollektor ¢ikig ile darbe gikisi igin kullanilabilir.

12 Blgek galigma paneli ile kalibre edildiginde gerekli degildir.

"13 Baglangig ayarinda atanmig fonksiyon bulunmaz. Pr. 186 "CS klemens fonksiyonu segimi"ni kullanarak fonksiyon atayin.

(Bkz. sayfa 29.)
"4 FR-F800-E inverter modelleri, RS-485 terminal blogu ile donatilmamis olarak sevk edilir.

15 FR-F800-E igin: ik durumda ethernet karti takili oldugundan opsiyon konnektérii 2 kullanilamaz. Opsiyon konnektérii 2'ye bir opsiyon
takilmasi igin Ethernet karti ¢cikariimalidir. (Ancak, bu durumda Ethernet haberlesmesi devre digi birakilir.)

UYARI
= Gurtltuden dolayi sorun yagsamamak icin sinyal kablolarini giig kablolarinin 10 cm uzaginda tutunuz. Ayrica giris ve ¢ikis glc
kablolarini da ayri tutun.
= Kablo baglantilari bittikten sonra inverter iginde kesik kablo pargalari kalmamalidir.
Kesik kablo pargalari alarm ya da arizalara neden olabilir. Inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz.
Ornegin kontrol panosu vb. icinde montaj deliklerini delerken, talas ya da yabanci maddelerin inverterin igine girmesine izin
vermeyiniz.

« Akim/gerilim girisi secme anahtarini dogru sekilde ayarlayiniz. Yanlis bir ayar; hataya, arizaya ya da yanhs calismaya yol acabilir.




KABLO BAGLANTILARI

AN

2.1.2 FR-F842(-E)

® CA tipi

Unitesi

RDI
OH
RES
sD
PC
+24

Dénistiriict

Pozitif lojik
© Ana devre terminal
O Kontrol devresi terminal

Fren
unitesi
(opsiyon)

Koprit — |
R1/L11 To;;ak
S1/L21
—OD Ana devre D¢
Toprak .
' Kontrol devresi|
Kontrol giris sinyalleri 2 Réle ¢ikisi "8

lleri devir baglatma
Geri devir baglatma
Baslatma kalici segimi

Yiksek hiz

oklu hi
Segimi z Orta hiz
Disik hiz ¢
Jog islemi

ikinci fonksiyon segimi
Cikis durdurma

i

|
o

py)

Y
=

FlE Ej

Role cikisi 1 (Alarm gikisl)

Réle gikisi 2

Py
j]

[
IH
@
%)

Acik kolektor ¢ikisi ©

Calisiyor

Frekansa ulagsma

Reset E
Gz . *10
Klemens 4 giris segimi o L9— =
Akim girisi segimi) ¢—— } .
¢ girisi segim) . Asir yik
Se O 5 é [
Cikis transistory icin harici o 0 Frekans algilama
guic kaynagi ortak ucu O |24V |
Kontakt girisi ortak 1 Acik kollektor ¢ikisi ortak ucu
ontakl girisl ortak ucu : Pozitif/negatif ortak ucu
24V DC gug kaynagi ‘-|—’
PU
24 V harici gli¢ kaynag girisi +24 Gerilim/akim konnek-
Ortak terminal Sb girig segir:; tord
anahtari USB A F/C foop @
Frekans ayar sinyalleri (Analog) (O10E(+10V) ON komek. [(CAQ T 11 Analog akim gikigi
S FF tori I , (0-20mADC)
Frekans ayari D10(+5V) 4 _UsB §- v >
potansiyometresi ) @ '05 VCDC EEETTE ?g’ mini B
%W, 1kn "7 -10 V D! segilebilir konnek- A
i ((4‘20 it 2IE torii AMOY—~— Q) Analog sinyal gikist
5 s| fi 1) 0TRVES
(Ortak analog ug) Ethernet T e ()
Baslangig konngzk- o
1 0-+10VDC dederi tora
(0 -+5VDC  segilebilir
4-20 mA DC dBeagﬂg"g'g ,,,,, RS-485 baglantisi 1t
49-5vDC se iIeb?I(isr B .
0-10VDC ¢ } Veri génderimi

Opsiyon takiimasi igin konnektor

Konnektor 1 | Konnektor 2 ™2

Konnektor 3

Guvenli durdurma sinyali
Kisa devre

koprisu
Givenli durdurma girisi (Kanal1) ___

Glvenli durdurma girisi (Kanal 2)

Glvenli durdurma girisi ortak ucu

} Veri alimi

24V GND
5‘3242”' cc L5V (izin verilenyiik
direnci akimi 100 mA)
Cikis
~=<——| kapatma SO N . .
devresi 4& Guvenlik monitor ¢ikisi
» SOC

Guvenlik monitdr ¢ikisi ortak ucu

*1 ile 12* arasi dipnotlar i¢in sonraki sayfaya bakiniz.

Not

FR-F842 modelleri, ayri olarak ¢alistirilan bir dénusturicu tnitesi (FR-CC2) ile ¢calistiriimalidir. Déndstiricl Unitesinin
kurulumu hakkinda daha fazla bilgi igin ilgili FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.



/A KABLO BAGLANTILARI

"1 R1/L11 ve S1/L21 terminalleri, bir kdpri ile sirasiyla P/+ ve N/- terminallerine baglidir. Kontrol devresi igin ayri besleme kaynagi
kullanihrken R1/L11 ve S1/L21 Uzerindeki koprileri gikartiniz.

"2 Bu terminallerde girig gerilimi olmasina izin verilmez. Bu terminallerin fonksiyonu giris terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 178 ile
Pr. 189 arasi). (Bkz. sayfa 29.)

" JOG terminali ayrica darbe katar girig terminali olarak da kullanilir. JOG ile darbe arasinda segim yapmak igin Pr. 291" kullanin.

" X10 sinyali (girig 6zelligi NC (Normalde Kapali) kontak) baslangi¢ ayarlarinda MRS terminaline atanir. X10 sinyalinin girig 6zelligini NO
(Normalde Agik) kontaga degistirmek igin Pr. 599 = "0" olarak belirleyin.

S Baglangi¢ ayarinda atanmis fonksiyon bulunmaz. Pr. 186 "CS klemens fonksiyonu segimi" ni kullanarak fonksiyon atayin.
(Bkz. sayfa 29.)

¢ Terminal giris 6zellikleri, analog girig parametreleri anahtarlamasi (Pr. 73, Pr. 267). Gerilim girisi igin, gerilim/akim girigi anahtarini
KAPALI olarak ayarlayin. Akim girisi icin, gerilim/akim girisi anahtarini ACIK olarak ayarlayin. 10. ve 2. terminaller, ayrica PTC giris
terminali olarak da kullanilabilir (Pr. 561). (FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

*7 Frekans ayar sinyali siklikla degistiginde 2 W, 1 ka direng kullanmaniz tavsiye edilir.
"8 Bu terminallerin fonksiyonu gikig terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 195, Pr. 196). (Bkz. sayfa 29.)
*® Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikig terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 190 ile Pr. 194). (Bkz. sayfa 29.)
"10 Baglangig ayarinda atanmig fonksiyon bulunmaz. Pr. 192ni kullanarak fonksiyon atayin.
(Bkz. sayfa 29.)
"I FR-F800-E inverter modelleri, RS-485 terminal blogu ile donatilmamis olarak sevk edilir.

12 FR-F800-E igin: ik durumda ethernet karti takili oldugundan opsiyon konnektérii 2 kullanilamaz. Opsiyon konnektérii 2'ye bir opsiyon
takilmasi igin Ethernet karti ¢ikariimalidir. (Ancak, bu durumda Ethernet haberlesmesi devre disi birakilir.)

UYARI
= Gdrlltuden dolayi sorun yasamamak i¢in sinyal kablolarini gii¢ kablolarinin 10 cm uzagdinda tutunuz. Ayrica giris ve ¢ikis glc
kablolarini da ayri tutun.
= Kablo baglantilari bittikten sonra inverter iginde kesik kablo pargalari kalmamalidir.
Kesik kablo parcalari alarm ya da arizalara neden olabilir. Inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz.
Ornegin kontrol panosu vb. igcinde montaj deliklerini delerken, talag ya da yabanci maddelerin inverterin igine girmesine izin
vermeyiniz.

* Gerilim/akim giris anahtarini dogru konuma ayarlayin. Yanlis bir ayar; hataya, arizaya ya da yanhs calismaya yol acabilir.




KABLO BAGLANTILARI X

® FM tipi
Negatif lojik
@ Ana devre terminal
O Kontrol devresi terminal
Fren
Unitesi
(opsiyon)
Donustiricl
tnitesi

ORILLp) @
SiL2 CC(
o1 N-€

S S5 Ana devre
Toprak Kontrol devresi

RDI ¥ %
Kontrol girig sinyalleri 2 [STF] Role gikisi 8
OH lleri devir baglatma —— - 2
RES o
. Geri devir baslatma ¢— . Role cikist 1 (Alarm gikist)
STP(STOP, .
pe Baglatma kalici segimi &—— ( ) H
RH H
Yiksek hiz ¢—— H
RM 3
COk.lu.h'Z Orta hiz e—— H
secimi . Role gikisi 2
Disik hiz ¢—— H
2 :
Jog islemi ¢—— 0
. [ RT | . - 9
ikinci fonksiyon segimi ¢—— " : ) Calisiyor Acik kolektor gikisi
Cikis durdurma X10 0
0 . () Frekansa ulagsma
Reset RES .
H *
Klemens 4 giris segimi 1 : 3 = 10
Akim girigi secimi) $—— 4 H
( girisi secimi) 5] . () Asiri yik
59— goﬁ X r—
Kontakt girisi ortak ucu SD Q00| 5 — Frekans algilama
24V DC giic kaynagi pC { 7 " Acik kollektor ¢ikisi ortak ucu
(Cikis transistori igin harici glic kaynagi Pozitif/negatif ortak ucu
ortak ucu)
24V harici gli¢ kaynag girigi +24 Gerilim/akim | kon-
. SD giris segim nektor
Ortak terminal v anahtan ® ——( | =+ m . Gosterge
- - USBA | |FIC o~ s (Frekans metre vb.)
Frekans ayar sinyalleri (Analog) 10E(+10V) ON s (FM) ==
PR OFF nektéri *11 Kalibrasyon
10(+5V) 24 SD direnci™  _T1IL | Hareketli bobintipi
Fre_kans ayar > 0-5VDC |Baslangicdeg: |USB Y - 1 mAtam dlgek
potanswometreqs; | 2 ‘{ 10V DC segilebilir)ite mini B
1, -
Ve W, 1 kn 1 g \4-20mADC {(t)orranek ) Analog sinyal gikisi
¥ [ Ortak analog u -, (0-£10VDC)
( 9 u6) Ethernet Q)
0-+10VDC| gogar®®  [konnek-
Yardimer girig ((f ; ( 0-%5VDC segiebily*6 | |Ort

Baglangic

[4-20mA DC] i ¥

Klemens 4 girisi (+)yocC | N, m de_lgi'_'l_ [ RS-485 baglantisi 1%
(Akim girisi) (-) >————— (0- 1ovpc S '")G E } Veri génderimi

L4

Opsiyon takilmas igin konnektor Konnekor 1| [Konnektor 2™

Konnektor 3| } Veri alimi

Givenli durdurma sinyali Kisa devre 24V GND

koprisu

5V (Izin verilen yiik
akimi 100 mA)

direnci

Givenli durdurma girisi (Kanal1) ___ Cikis
Glvenli durdurma girisi (Kanal 2)

kapatma SO
,,,,,,,,, desresi Guvenlik monitor gikisi
Guvenli durdurma girigi ortakucu » SOC

Giivenlik monitdr ¢ikisi ortak ucu

*1 ile 14* arasi dipnotlar i¢in sonraki sayfaya bakiniz.

Not

FR-F842 modelleri, ayri olarak ¢alistirilan bir donustirtici unitesi (FR-CC2) ile galigtirimahdir. Déntsturica Gnitesinin
kurulumu hakkinda daha fazla bilgi i¢in ilgili FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
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/A KABLO BAGLANTILARI

"1 R1/L11 ve S1/L21 terminalleri, bir kdpri ile sirasiyla P/+ ve N/- terminallerine baglidir. Kontrol devresi igin ayri besleme kaynagi
kullanihrken R1/L11 ve S1/L21 Uzerindeki koprileri gikartiniz.

"2 Bu terminallerde girig gerilimi olmasina izin verilmez. Bu terminallerin fonksiyonu giris terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 178 ile
Pr. 189 arasi). (Bkz. sayfa 29.)

" JOG terminali ayrica darbe katar girig terminali olarak da kullanilir. JOG ile darbe arasinda segim yapmak igin Pr. 291" kullanin.

" X10 sinyali (girig 6zelligi NC (Normalde Kapali) kontak) baslangi¢ ayarlarinda MRS terminaline atanir. X10 sinyalinin giris 6zelligini NO
(Normalde Agik) kontaga degistirmek igin Pr. 599 = "0" olarak belirleyin.

s Baslangig ayarinda atanmis fonksiyon bulunmaz. Pr. 186 "CS klemens fonksiyonu segimi"ni kullanarak fonksiyon atayin.
(Bkz. sayfa 29.)

"¢ Terminal girig Gzellikleri, analog giris parametreleri anahtarlamasi (Pr. 73, Pr. 267) ile degistirilebilir. Gerilim girisi igin, gerilim/akim
girisi anahtarini KAPALI olarak ayarlayin. Akim girisi icin, gerilim/akim girisi anahtarini ACIK olarak ayarlayin. 10. ve 2. terminaller,
ayrica PTC girig terminali olarak da kullanilabilir (Pr. 561). (FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

7 Frekans ayar sinyali siklikla degistiginde 2 W, 1 kQ direng kullanmaniz tavsiye edilir.

"8 Bu terminallerin fonksiyonu gikig terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 195, Pr. 196). (Bkz. sayfa 29.)

*® Bu terminallerin fonksiyonu cikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 190 ile Pr. 194). (Bkz. sayfa29.)

"10 Baglangig ayarinda atanmig fonksiyon bulunmaz. Pr. 192ni kullanarak fonksiyon atayin. (Bkz. sayfa 29.)

11 F/C(FM) terminali, Pr. 291 ayarlanarak agik kollektor ¢ikigl ile darbe gikigl igin kullanilabilir.

12 Blgek galigma paneli ile kalibre edildiginde gerekli degildir.

"3 FR-F800-E inverter modelleri, RS-485 terminal blogu ile donatiimamis olarak sevk edilir.

14 FR-F800-E igin: ik durumda ethernet karti takili oldugundan opsiyon konnektérii 2 kullanilamaz. Opsiyon konnektérii 2'ye bir opsiyon
takilmasi igin Ethernet karti gikariimalidir. (Ancak, bu durumda Ethernet haberlesmesi devre digi birakilir.)

UYARI
= Gdrlltuden dolayi sorun yasamamak i¢in sinyal kablolarini gii¢ kablolarinin 10 cm uzagdinda tutunuz. Ayrica giris ve ¢ikis glc
kablolarini da ayr tutun.
= Kablo baglantilari bittikten sonra inverter iginde kesik kablo parcalar kalmamalidir.
Kesik kablo pargalari alarm ya da arizalara neden olabilir. Inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz.
Ornegin kontrol panosu vb. igcinde montaj deliklerini delerken, talag ya da yabanci maddelerin inverterin igine girmesine izin
vermeyiniz.

- Akim/gerilim girisi secme anahtarini dodru sekilde ayarlayiniz. Yanlhs bir ayar; hataya, arizaya ya da yanlis calismaya yol acabilir.
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KABLO BAGLANTILARI

X

2.2 Anadevre terminalleri

2.2.1 Terminal diizeni ve baglantilar

FR-F820-00046(0.75K), 00077(1.5K)

Gug kaynagr  Motor Sarj lambasi

FR-F820-00105(2.2K) ile 00250(5.5K) arasi
FR-F840-00023(0.75K) ile 00126(5.5K) arasi

Gl¢ kaynag Motor

FR-F820-00340(7.5K), 00490(11K)
FR-F840-00170(7.5K), 00250(11K)

Sarj lambasi

Glg kaynagi Motor

FR-F820-00630(15K)
FR-F840-00310(15K), 00380(18.5K)

FR-F820-00770(18.5K) ile 01250(30K) arasi
FR-F840-00470(22K), 00620(30K)

Sarj e
lambasi i

i
|
EI§a
| | L}
o)/lo o o oo
=@
Gug kaynag: Motor Kopri

FR-F820-01540(37K)
FR-F840-00770(37K)

s Sarj lambasi
m Kopri
\me
. Kopriu

gae

|

N

Gli¢ kaynagi Motor

+ u W
NI 3 | (| () o )
- @ GE 1
no — N N
~ Kopri QA)
N
Gug kaynagi Motor

FR-F820-03160(75K) *

Glg¢ kaynagi DC reaktor Motor

FR-F840-00930(45K)ile 01800(75K) arasi ™ *

FR-F840-02160(90K), 02600(110K) *

Gii¢ kaynagi

Motor

FR-F820-03800(90K), 04750(110K) **
FR-F840-03250(132K)ile 04810(220K) aras! **

R/L. LT/ L IrINA—{P AP

!

UV

o

Motor

I
@slo:

=
G kaynag \=

DC reaktor Opsiyon igin DC reaktor Gug kaynagi DC reaktor Motor
FR-F842-07700(355K) ile 12120(560K) arasi ™
'R_H!_jL Sarj lambasi
Koprii
A AL
T e
N L g | e
Hﬂﬁm HE=
ij ré] =1 ’
—t i
Uniteye e Motor
*1 ile 4* arasi dipnotlar igin sonraki sayfaya bakiniz.
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/A KABLO BAGLANTILARI

"1 Asa@idaki semada R1/L11, S1/L21 ve sarj lambasinin konumlari gdsterilmektedir.

ST

"2 FR-F820-01540(37K) igin P3 ve PR terminallerinde vida bulunmaz. Bu terminallere higbir sey baglamayin.

® FR-F840-01800(75K) igin P1 ile P/+ terminalleri arasina kdpri takiimaz. P1 ile P/+ terminalleri arasina her zaman opsiyon olarak
saglanan bir DC reaktortu (FR-HEL) baglayin.

" Donusturicl unitesi (FR-CC2) terminal diizeni ve baglantilari igin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

UYARI

- Inverter giris besleme baglantilari R/L1, S/L2, T/L3’e baglanmalidir. Kesinlikle inverterin U, V, W, kiemenslerine enerji
vermeyiniz. Aksi halde inverter zarar gorecektir. (Faz sirasinin énemi yoktur.)

= Motor kablolari U, V, W klemenslerine baglanir. lleri yon starti verildiginde motor, saftina kargidan bakildiginda saat
yonunun tersine dénecektir. (Faz sirasi dogru baglanmalidir.)

= Ana devreye gug verildiginde sarj lambasi yanacaktir.

- FR-F840-05470(250K)veya daha ileri modellerin ana devre iletkenlerinin kablo baglanti islemlerinde, iletkenin sagina
bir somun sikin. Iki kablolu kablo baglanti islemlerinde, kablolari iletkenin her iki tarafina yerlestirin (gizime bakin).
Kablo baglantilari igin inverter ile saglanan civatalari (somun) kullanin.

e Donistiricl Unitesinin (FR-CC2) ana devre iletkeni baglantilari icin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

13



KABLO BAGLANTILARI

AN

2.3 Kablo baglantilarinin temel prensipleri

2.3.1 Kablo élc¢uleri

Maksimum gerilim disimunin maks. %2 olabilmesi igin 6nerilen kablo kesitlerini kullaniniz.
Inverter ve motor arasindaki mesafenin uzun olmasi durumunda, gerilim diisiimu motor torkunun diismesine neden ola-
caktir. Gerilim diisimu 6zellikle disuk frekanslarda etkili olur.

Asagidaki tablo 20 m kablo uzunlugu i¢in se¢im 6rnegini vermektedir:

LD sinifi (Pr. 570 "Coklu deger ayan" = "1")
= 200 V sinifi, FR-F820 (sebeke gli¢ kaynagi 220 V oldugunda)

bl b Kablo élguleri

inverter tipi | Klemens | Sikma Kablo pabucu HIV vb. [mm?] AWG/MCM 2| PVC vb. [mm?] *
I P O < oy PR 1 T e I A N S IV

T/IL3 T/L3 kesiti T/IL3 T/IL3 kesiti
00046(0.75K)
83105(2.2}() M4 15 2-4 2-4 2 2 2 2 14 14 2,5 2,5 2,5
arasi
00167(3.7K) M4 15 5,5-4 | 554 3,5 3,5 3,5 3,5 12 12 4 4 4
00250(5.5K) M4 15 554|554 55 55 55 55 10 10 6 6 6
00340(7.5K) M5 2,5 8-5 5,5-5 8 5,5 14 5,5 6 10 16 6 16
00490(11K) M5 2,5 14-5 | 14-5 14 14 14 8 6 6 16 16 16
00630(15K) M5 2,5 22-5 | 22-5 22 22 22 14 4 4 25 25 16
00770(18.5K) M6 4,4 38-6 | 22-6 38 22 38 14 2 4 35 25 25
00930(22K) M8(M6) 7,8 38-8 | 38-8 38 38 38 22 2 2 35 35 25
01250(30K) M8(M6) 7,8 60-8 | 60-8 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
01540(37K) M8(M6) 7,8 80-8 | 60-8 80 80 80 22 3/0 1/0 70 70 35
01870(45K) | M10(M8) 14,7 |100-10/100-10] 100 | 100 | 100 38 4/0 | 40 | 95 95 50
02330(55K) M10(M8) 14,7 100-10/100-10| 100 100 100 38 4/0 4/0 95 95 50
03160(75K) | M12(M8) 245 |150-12[150-12| 125 | 125 | 150 38 250 | 250 | — — —
03800(90K) | M12(M8) 245 |150-12[150-12] 150 | 150 |2x100 38 2x40 | 2x4/0 | — - -
04750(110K) | M12(M8) 245 |100-12[100-12] 150 | 150 |2x100 38 2x40 | 2x4/0 | — - -
= 400 V sinifi, FR-F840 (sebeke gili¢ kaynagi 440 V oldugunda)

Kablo élguleri

Kablo pabucu - - -
inverter tipi K's?azns ?(I)I:Eua HIV vb. [mm?2] AWG/MCM *2 PVC vb. [mm?] ®
R0 | il | 2] g TE T u e | TR [ T S [y [T

T/IL3 T/IL3 kesiti T/IL3 T/IL3 kesiti
00023(0.75K)
'(')%083(3.7}() M4 1,5 2-4 | 2-4 2 2 2 2 14 14 25 | 25 2,5
arasl
00126(5.5K) M4 15 2-4 2-4 2 2 3,5 3,5 12 14 2,5 2,5 4
00170(7.5K) M4 15 554 | 554 | 35 3,5 3,5 3,5 12 12 4 4 4
00250(11K) M4 15 55-4 | 55-4 55 55 55 55 10 10 6 6 10
00310(15K) M5 2,5 8-5 5,5-5 8 55 8 55 8 10 10 6 10
00380(18.5K) M5 2,5 14-5 8-5 14 8 14 8 6 8 16 10 16
00470(22K) M6 4,4 14-6 | 14-6 14 14 22 14 6 6 16 16 16
00620(30K) M6 4.4 22-6 | 22-6 22 22 22 14 4 4 25 25 16
00770(37K) M6 4.4 22-6 | 22-6 22 22 22 14 4 4 25 25 16
00930(45K) M8 7,8 38-8 | 38-8 38 38 38 22 1 2 50 50 25
01160(55K) M8 78 60-8 | 60-8 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
01800(75K) M8 7,8 60-8 | 60-8 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
02160(90K) M10 14,7 60-10 | 60-10 | 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
02600(110K) M10 14,7 80-10 | 80-10| 80 80 80 22 3/0 3/0 70 70 35
03250(132K) | M10(M12) 14,7 100-10| 100-10| 100 100 100 38 4/0 4/0 95 95 50
03610(160K) | M10(M12) 14,7 150-10| 150-10| 125 125 100 38 250 250 120 120 70
04320(185K) | M12(M10) 24,5 150-12| 150-12| 150 150 150 38 300 300 150 150 95
04810(220K) | M12(M10) 24,5 100-12| 100-12| 2x100 | 2x100 | 2x100 60 2x4/0 | 2x4/0 | 2x95 | 2x95 95
05470(250K) | M12(M10) 46 100-12| 100-12| 2x100 | 2x100 | 2x100 60 2x4/0 | 2x4/0 | 2x95 | 2x95 95
06100(280K) | M12(M10) 46 150-12| 150-12| 2x125 | 2x125 | 2x125 60 2x250 | 2x250 | 2x120 | 2x120 120
06830(315K) | M12(M10) 46 150-12| 150-12| 2x150 | 2x150 | 2x125 60 2x300 | 2x300 | 2x150 | 2x150 150

*1 ile 4* arasi dipnotlar i¢in sonraki sayfaya bakiniz.
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/A KABLO BAGLANTILARI

= 400 V sinifi, FR-F842 (sebeke gii¢ kaynagi 440 V oldugunda)
(Donustaricd tnitesine (FR-CC2) uygun kablolar icin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

Kablo ol¢uleri

Kablo AWG/
. abucu
inverter tipi | Klemens vida | Sikma torku | © HIV vb. [mm?] ** Mcm*2 | PVCVb. [mm?] >

- - *4

FR-F842-0] boyutu i) Toprak Toprak

u,Vv,w u,VvV,w P/+, N/- kablo u,Vv,w u,Vv,w kablo

kesiti kesiti

07700(355K) M12 (M10) 46 200-12 2x200 2x150 100 2x350 2x185 2x95
08660(400K) M12 (M10) 46 C2-200 2x200 2x200 100 2x400 2x185 2x95
09620(450K) M12 (M10) 46 C2-250 2x250 2x200 100 2x500 2x240 2x120
10940(500K) M12 (M10) 46 C2-250 2x250 2x250 2x100 2x500 2x240 2x120
12120(560K) M12 (M10) 46 C2-200 3x200 3x200 2x100 3x350 3x185 2x150

"l FR-F820-02330(55K) ve alti, FR-F840-01160(55K) ve alti modellerde, énerilen kablo boyutu izin verilen siirekli maksimum i1si degeri

75 °C olan HIV kablodur (600V sinif 2 vinil izolasyonlu kablo). Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 50 °C ve kablo uzunlugunun en
fazla 20 m oldugu varsayilmistir.
FR-F820-03160(75K) ve uzeri, FR-F840-01800(75K) ve Uzeri, ve FR-F842 modellerde, 6nerilen kablo boyutu izin verilen surekli
maksimum 1si degeri 90 °C olan LMFC kablodur (i1stya dayanikli esnek ¢apraz bagl polietilen izolasyonlu kablo). Cevreleyen hava
sicakhgimnin en fazla 50 °C (FR-F842 modelleri icin 40 °C veya daha duslk) ve kablo baglantilarinin pano iginde gergeklestirilecegi
varsayilmistir.

2 Tim 200 V sinifi kapasitelerde ve FR-F840-00930(45K) ve alti modellerde, énerilen kablo boyutu izin verilen sirekli maksimum 1si
degeri 75 °C olan THHW kablodur.Cevreleyen hava sicakhginin en fazla 40 °C ve kablo baglantilarinin pano iginde gerceklestirilecegi
varsayllmistir.

FR-F840-01160(55K) ve Ust, ve FR-F842 modellerde tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen maksimum siirekli 90 °C sicakliga sahip
THHN kablo boyutudur. Cevreleyen hava sicakhiginin en fazla 40 °C ve kablo baglantilarinin pano icinde gergeklestirilecegi
varsayllmistir.

(Ozellikle ABD’de kullanim igin érnek segim.)

" FR-F820-00770(18.5K) ve alti, FR-F840-00930(45K) ve alti modellerde, izin verilen maksimum 70 °C’lik bir galigma sicakligi igin PVC
kablolarin kullaniimasi 6nerilir. Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 40 °C ve kablo uzunlugunun en fazla 20 m oldugu varsayilmistir.
FR-F820-00930(22K) ve uzeri, FR-F840-01160(55K) ve Uzeri, ve FR-F842 modellerde tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen
maksimum stirekli 90 °C sicakhiga sahip XLPE kablo boyutudur. Cevreleyen hava sicakhginin en fazla 40 °C ve kablo baglantilarinin
pano iginde gergeklestirilecegi varsayilmistir. (Ozellikle Avrupa’da kullanim igin érnek segim.)

** FR-F820/F840: Klemens vida boyutlari R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, P/+, N/ —, P1, P3 ve topraklama vidalarini gosterir.
FR-F820-00930(22K) ve lzeri, FR-F840-04320(185K) ve tizeri modellere iligkin topraklama vida boyutlari parantez iginde belirtilmistir.
FR-F840-03250(132K) ve FR-F840-03610(160K) inverterlerine bir opsiyon baglamak amaciyla P/+ terminali igin gerekli vida boyutu,
parantez iginde belirtiimigtir.

FR-F842: Klemens vida boyutlari R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, P/+, N/ — ve topraklama vidalarini gésterir.
Topraklama vida boyutlari parantez iginde belirtiimistir.
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SLD sinifi (Pr. 570 "Coklu deger ayari" = "0")
= 200 V sinifi, FR-F820 (sebeke gu¢ kaynagdi 220 V oldugunda)

Kablo él¢uleri

Kablo pabucu

inverter tipi | Klemens | Sikma HIV vb. [mm?] * AWG/MCM 2| PVC vb. [mm?] *
A0 | S| e |G| . ST uv. | e | RS [EEET v TR Ty [ ol

T/L3 T/L3 kesiti T/L3 T/L3 kesiti
00046(0.75K)
g%lOS(Z.ZK) M4 1,5 2-4 2-4 2 2 2 2 14 14 2,5 2,5 25
arasi
00167(3.7K) M4 1,5 554|554 35 3,5 3,5 3,5 12 12 4 4 4
00250(5.5K) M4 1,5 55-4 | 554 | 55 55 55 55 10 10 6 6 6
00340(7.5K) M5 2,5 145 | 85 14 8 14 55 6 8 16 10 16
00490(11K) M5 2,5 145 | 145 | 14 14 14 8 6 6 16 16 16
00630(15K) M5 2,5 22-5 | 225 22 22 22 14 4 4 25 25 16
00770(18.5K) M6 4,4 38-6 | 22-6 38 22 38 14 2 4 50 25 22-6
00930(22K) M8(M6) 7.8 38-8 | 388 | 38 38 38 22 2 2 50 50 25
01250(30K) M8(M6) 7,8 60-8 | 60-8 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
01540(37K) M8(M6) 7,8 80-8 | 80-8 80 80 80 22 3/0 3/0 70 70 35
01870(45K) M10(M8) 14,7 100-10/100-10| 100 100 100 38 4/0 4/0 95 95 50
02330(55K) M10(M8) 14,7 100-10/100-10| 100 100 100 38 4/0 4/0 95 95 50
03160(75K) M12(M8) 24,5 |150-12|150-12| 125 | 125 | 150 38 250 | 250 — — —
03800(90K) M12(M8) 24,5 100-12|100-12| 150 150 |2x100 38 2x4/0 | 2x4/0 | — — —
04750(110K) | M12(M8) 24,5 [100-12|100-12| 2x100 | 2x100 | 2x100 60 2x4/0 | 2x4/0 | — — —
= 400 V sinifi, FR-F840 (sebeke gli¢ kaynagdi 440 V oldugunda)

Kablo él¢uleri

Kablo pabucu = = =
inverter tipi Kl\e;gzns ?:)kr?ua HIV vb. [mm?] AWG/MCM ™2 PVC vb. [mm?] "
R T A - Al A

T/L3 T/L3 kesiti T/L3 T/L3 kesiti
_00023(0.75K)
'(')%083(3_7K) M4 1,5 2-4 | 2-4 2 2 2 2 14 14 2,5 2,5 2,5
arasi
00126(5.5K) M4 1,5 2-4 | 2-4 2 2 3,5 3,5 12 14 2,5 2,5 4
00170(7.5K) M4 1,5 554 | 554 | 3,5 3,5 3,5 3,5 12 12 4 4 4
00250(11K) M4 15 55-4 | 554 | 55 55 55 55 10 10 6 6 10
00310(15K) M5 2,5 8-5 5,5-5 8 55 8 55 8 10 10 6 10
00380(18.5K) M5 2,5 14-5 8-5 14 8 14 8 6 8 16 10 16
00470(22K) M6 4.4 14-6 | 146 | 14 14 22 14 6 6 16 16 16
00620(30K) M6 4,4 22-6 | 22-6 22 22 22 14 4 4 25 25 16
00770(37K) M6 4,4 22-6 | 22-6 22 22 22 14 4 4 25 25 16
00930(45K) M8 78 38-8 | 38-8 38 38 38 22 1 2 50 50 25
01160(55K) M8 7,8 60-8 | 60-8 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
01800(75K) M8 7,8 60-8 | 60-8 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
02160(90K) M10 14,7 80-10 | 80-10| 80 80 80 22 3/0 3/0 70 70 35
02600(110K) M10 14,7 100-10| 100-10| 100 100 100 38 4/0 4/0 95 95 50
03250(132K) | M10(M12) 14,7 150-10| 150-10| 125 125 100 38 250 250 120 120 70
03610(160K) | M10(M12) 14,7 150-10| 150-10| 150 150 150 38 300 300 150 150 95
04320(185K) | M12(M10) 24,5 100-12| 100-12| 2x100 | 2x100 | 2x100 60 2x4/0 | 2x4/0 | 2x95 | 2x95 95
04810(220K) | M12(M10) 24,5 |100-12| 100-12| 2x100 | 2x100 | 2x100 60 2x4/0 | 2x4/0 | 2x95 | 2x95 95
05470(250K) | M12(M10) 46 150-12| 150-12| 2x125 | 2x125| 2x125 60 2x250 | 2x250 | 2x120 | 2x120 120
06100(280K) | M12(M10) 46 150-12| 150-12| 2x150 | 2x150 | 2x125 60 2x300 | 2x300 | 2x150 | 2x150 150
06830(315K) | M12(M10) 46 200-12| 200-12| 2x200 | 2x200 | 2x150 100 2x350 | 2x350 | 2x185 | 2x185 2x95

*1 ile 4* arasi dipnotlar i¢in sonraki sayfaya bakiniz.

16



/A KABLO BAGLANTILARI

= 400 V sinifi, FR-F842 (sebeke gii¢ kaynagi 440 V oldugunda)
(Donustaricd tnitesine (FR-CC2) uygun kablolar icin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

Kablo ol¢uleri

Kablo AWG/
. abucu
inverter tipi | Klemens vida | Sikma torku | © HIV vb. [mm?] ** Mcm*2 | PVCVb. [mm?] >

- - *4

FR-F842-0] boyutu i) Toprak Toprak

u,Vv,w u,VvV,w P/+, N/- kablo u,Vv,w u,Vv,w kablo

kesiti kesiti

07700(355K) M12 (M10) 46 C2-200 2x200 2x200 100 2x400 2x185 2x95
08660(400K) M12 (M10) 46 C2-250 2x250 2x200 100 2x500 2x240 2x120
09620(450K) M12 (M10) 46 C2-250 2x250 2x250 2x100 2x500 2x240 2x120
10940(500K) M12 (M10) 46 C2-200 3x200 3x200 2x100 3x350 3x185 2x150
12120(560K) M12 (M10) 46 C2-200 3x200 3x200 2x100 3x400 3x185 2x150

"L Tim 200 V sinifi kapasitelerde ve FR-F840-01160(55K) ve alti modellerde, Gnerilen kablo boyutu izin verilen siirekli maksimum isi
degeri 75 °C olan HIV kablodur (600V sinif 2 vinil izolasyonlu kablo). Cevreleyen hava sicakhiginin en fazla 50 °C ve kablo
uzunlugunun en fazla 20 m oldugu varsayilmistir.

FR-F840-01800(75K) ve Uzeri, ve FR-F842 modellerde, 6nerilen kablo boyutu izin verilen stirekli maksimum 1si degeri 90 °C olan
LMFC kablodur (i1stya dayanikli esnek gapraz bagh polietilen izolasyonlu kablo). Cevreleyen hava sicakhiginin en fazla 50 °C (FR-
F842 modelleri igin 40 °C veya daha disuk) ve kablo baglantilarinin pano iginde gergeklestirilecegi varsayilmistir.

2 Tim 200 V sinifi kapasitelerde ve FR-F840-00930(45K) ve alti modellerde, Gnerilen kablo boyutu izin verilen siirekli maksimum isi
degeri 75 °C olan THHW kablodur. Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 40 °C ve kablo baglantilarinin pano i¢inde gergeklestirilecegi
varsayilmistir.

FR-F840-01160(55K) ve Ust, ve FR-F842 modellerde tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen maksimum surekli 90 °C sicakliga sahip
THHN kablo boyutudur. Cevreleyen hava sicakhginin en fazla 40 °C ve kablo baglantilarinin pano iginde gergeklestirilecegi
varsayllmistir.

(Ozellikle ABD’de kullanim igin érnek segim.)

" FR-F820-00930(22K) ve alti, FR-F840-00930(45K) ve alti modellerde, izin verilen maksimum 70 °C’lik bir galisma sicakhd igin PVC
kablolarin kullaniimasi 6nerilir. Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 40 °C ve kablo uzunlugunun en fazla 20 m oldugu varsayilmistir.
FR-F820-01250(30K) ve lzeri, FR-F840-01160(55K) ve Uzeri, ve FR-F842 modellerde tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen
maksimum surekli 90 °C sicakliga sahip XLPE kablo boyutudur. Cevreleyen hava sicakhginin en fazla 40 °C ve kablo baglantilarinin
pano iginde gerceklestirilecegi varsayiimistir. (Ozellikle Avrupa’da kullanim igin érnek segim.)

* FR-F820/F840: Klemens vida boyutlari R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, P/+, N/ —, P1, P3 ve topraklama vidalarini gésterir.
FR-F820-00930(22K) ve Uzeri, FR-F840-04320(185K) ve Uzeri modellere iligkin topraklama vida boyutlari parantez iginde belirtilmistir.
FR-F840-03250(132K) ve FR-F840-03610(160K) inverterlerine bir opsiyon baglamak amaciyla P/+ terminali igin gerekli vida boyutu,
parantez icinde belirtilmistir.

FR-F842: Klemens vida boyutlari R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, P/+, N/ — ve topraklama vidalarini gésterir.
Topraklama vida boyutlari parantez iginde belirtiimistir.

Hat gerilim dustimu a§ag%ablk%®3’rgﬁcP nﬁiﬂ?%%% mesafesi [m] x akim [A]

1000

Hat gerilim disumu [V] =

Uzun mesafe ve diisiik hizlarda gerilim diisimina (tork zayiflamasi) azaltmak igin daha blyik kesitli kablo kullaniniz.

UYARI

= Baglanti vidalarini belirtilen torklarda sikiniz.
Bir vidanin belirtilenden daha gevsek sikilimasi durumunda kisa devreye ya da arizaya neden olabilir.
Bir vidanin belirtilenden daha guglu sikilmasi kisa devreye, arizaya, ¢gatlama ya da kirlmaya neden olabilir.

< Eneriji giris ve motor badlantilarinda izoleli kablo pabucu kullaniniz.
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AN

2.3.2 Toplam kablo uzunlugu

¢ Genel amagh motor ile
Bir veya daha fazla genel amagcli motoru asagidaki tabloda gdsterilen toplam kablo uzunlugunu gegmeyecek sekilde

baglayin.
Pr. 72 ayan FR-F820-00046(0.75K), FR-F820-00077(1.5K), Egjigigjggéggggg e 3;5::
(tastyici frekans) FR-F840-00023(0.75K) FR-F840-00038(L.5K) e A '
2 (2 kHz) veya alts 300 m 500 m 500 m
3 (3 kHz) veya uzeri 200 m 300 m 500 m

400 V sinifi motorun inverter ile tahrikinde, motor terminallerinde kablo tesisat sabitlerinden kaynaklanan sok gerilimler

meydana gelerek motorun yalitiminin bozulmasina neden olabilir. Bu durumda, asagidaki 6nlemlerden birini alin.

— 400 V sinifi inverterle tahrik edilen, izolasyonu arttirilmis motor kullanin ve Pr. 72 "PWM frekans secimini" frekansi
kablo uzunluguna gére ayarlayin.

Kablo baglanti uzunlugu

<50 m 50 m-100 m >100 m
o 72 <15 (14,5 kHz) <9 (9 kHz) <4 @)
. < z
r. f<ayar FR-F842: < 6 (6 kHz)

— FR-F840-01160(55K) veya alti icin ¢ikis tarafina sok gerilim bastirma filtresi (FR-ASF-H, FR-BMF-H) ve FR-F840-
01800(75K) veya lzeri igin ¢ikis tarafina sints dalga filtresi (MT-BSL, MT-BSC) baglayiniz.

— Motor kapasitesi 280 kW veya daha altinda ise FR-F842 ¢ikis tarafina sinis dalga filtresi (MT-BSL/MT-BSC) baglayiniz.

* PM motor ile

Bir PM motoru baglarken asagidaki kablo boylarini veya daha kisalarini kullanin.

Gerilim sinifi Pr. 72 ayari FR-F820-00077(1.5K) veya alti, FR-F820-00105(2.2K) veya i_J_zeri_,
(tastyici frekans) FR-F840-00038(1.5K) veya alti FR-F840-00052(2.2K) veya uzeri
200 V 0 (2 kHz) ile 15 (14 kHz) 100 m 100 m
<5 (2 kHz) 100 m 100 m
400 V 6 ile 9 (6 kHz) 50 m 100 m
>10 (10 kHz) 50 m 50 m

FR-F842: Bir PM motoru baglarken 100 m veya daha kisa kablo boyu kullanin.

Bir inverter icin bir PM motoru kullanin. Tek bir invertere birden fazla PM motoru baglanamaz.

UYARI

« Uzun mesafeli kablo kullaniimasi durumunda kablolardaki kapasitans nedeniyle olusan sarj akimindaninverter -
etkilenebilir. Bu durumda, asir koruma fonksiyonu devreye girebilir, hizli akim sinirlama fonksiyonu diizgiin ¢alismayabilir

ve hatta inverter ariza yapabilir. Hizli akim sinirlama fonksiyonunu, istenmeyen sekilde ¢alismasi durumunda iptal

edebilirsiniz.

(Pr. 156 "Akim sinirlama iglevi segimi" icin FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)
erilim bastirma filtresi (FR-ASF-H/FR-BMF-H) veya sinus dalga filtresi (MT-BSL/MT-BSC), PM motor

= Opsiyonel asiri

kontrolu altinda kullanilamaz. Bu filtreleri baglamayin.

* Pr. 72 "PWM frekans secimine" iliskin ayrintilar icin FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
is manyetik aki vektdr kontroliinde FR-ASF-H ve FR-BMF-H kullanilabilir. VV/F kontrolinde MT-BSL

« V/F kontrolii ve Geli%r_rly
ilir.

ve MT-BSC kullanila

(Ayrintilar igin, opsiyona iliskin Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

* 400 V sinifi bir motorun inverter ile tahriki icin FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

2.3.3 Kontrol devresi gii¢ kaynagi kablo oélguleri (Klemens R1/L11, S1/L21)

« Klemens vida boyutu: M4
- Kablo élcileri: 0,75 mmz2ile 2 mm2 arasi

e Sikma Torku: 1,5 Nm
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2.4 Kontrol devresi klemensleri

2.4.1 Terminal plani

"t Terminal, FM tipi igin FM terminali, CA tipi icin CA terminali olarak iglev gor(r.

*1
[2][ 5] 4][ 1 |F/Cli-24sDISolsoc]splisid[ si][s2][PC]

[AllBiici A2 B2[cd [ ][]

Onerilen kablo

g 8 § 8§ 8§ § 8§ § § § & & & 8

8 & & & &8 8§

boyutu:

BEEEEEER

SEESSEE==E

=i=i=1=1=

0,3 ile 0,75 mm? arasi

& 86 6 § 8§ 8 8§ 8§ 8§ B

SESSSS===En

ICAN{5 10 1p SE SEJRUN SUJIPFIDL U Ac RL RM HH BT All STP MRS RES $D 9b STF STR JOGICS |

2.4.2 Kablo baglant: talimatlar

= Besleme kaynagi baglantisi
Kontrol devresi kablo baglantilarinin kablo yizigu ve blendaji soyulmus bir kablo kullanin. Tek damar bir kablo igin,
kablonun blendajini soyun ve dodrudan baglayin. Terminal soketine kablo yizigdu veya tek damar bir kablo takin.

(D) Blendaji yaklasik olarak asagdida belirtilen boyutta siyirin. Eger soyulan blendajin uzunlugu ¢ok fazlaysa, bitisik

kablolar arasinda kisa devre meydana gelebilir. E§er uzunluk ¢ok azsa, kablolar ¢ikabilir.

Blendaji siyrilan kabloyu, gevsemesini engellemek icin biiktikten sonra baglayin. Ayrica lehim yapmayin.
Kablo blendajl slyirma uzunlugu

e

@ Kablolar kablo yGzugine takin ve yizugu sikin.
Kablolari kablo yuzigune takin ve kablolarin kovandan 0 ile 0,5 mm arasi uzunlukta disari ¢iktigini kontrol edin.
Siktiktan sonra kablo yiztginin durumunu kontrol edin. Uygun sekilde sikismamis veya ylzeyi hasar gérmis
kablo ytuzigunua kullanmayin.

X

Hasarl

« Piyasada mevcut kablo yuzikleri (Mayis 2016 itibariyle)

Z=— Burusmus u¢

Tek damarli
kablolar

yerlestiriimemis teller

Kablo boyutu (mm?2)

Kablo yiiziigii modeli

Uretici

Yalitim kovanh

Yalitim kovansiz

UL Kablo igin

Sikma pensesi

0,3 Al 0,34-10TQ — —
0,5 Al 0,5-10WH — Al 0,5-10WH-GB

0,75 Al 0,75-10GY A0,75-10 Al 0,75-10GY-GB

1 Al 1-10RD A 1-10 Al 1-10RD/1000GB
1,25/1,5 Al 1,5-10BK A 1,5-10 Al 1,5-10BK/1000GB

0 75 (|k| kablo |g|n)|_

Al-TWIN 2x0,75-10GY

Phoenix Contact
Co., Ltd.

CRIMPFOX 6

r\dllll tetizotelir- MW

BT H ' i b bt I
aplo Tie uyuru, yalrtmm Kovanit Kablo yuZugu

¥ Yalnizca A1, B1, C1, A2, B2 ve C2 klemensleri igin kullanilabilir.

Kablo boyutu (mm?2)

Kablo yiizigii triin no.

Yalitim iriin no.

Uretici

Sikma pensesi liriin no.

0,3 ile 0,75 arasi

BT 0.75-11

VC 0.75

NICHIFU Co.,Ltd.

NH 69
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S

Kablo ylziiksiz buklimli bir kablo kullanirken, yayl klemens a¢-kapa buto-
nuna diz tornavida kullanarak iyice basin ve kabloyu yerlestirin.
2 YNy =4l Ac-kapa butonu

Diiz tornavida

(=
i’(’”ﬁj "\ Dz tornavida
7

—— UYARI
« Kablo yuziiksiiz bir kablo kullanirken, yakindaki terminallerle kisa devre olusturmasini 6nlemek icin, yeteri kadar bukin.
= Kablo baglanti islemleri sirasinda ag¢-kapa butonuna sonuna kadar basiimadan kablonun gui¢lu bir sekilde ¢ekilmesi

terminal blogunun zarar gérmesine neden olabilir.
» Kuguk duz uclu bir tornavida kullanin (u¢ kalinhgi; 0,4 mm, u¢ genisligi: 2,5 mm). Dar uclu bir diiz tornavida kullanilirsa,

terminal blogu hasar gorebilir. Piyasada mevcut Griinler (Subat 2016 itibariyle).
Uriin Model Uretici
Tornavida SZF0-0,4x 2,5 Phoenix Contact Co., Ltd.

= Duz tornavidayi yayh klemens a¢-kapa butonuna dikey olarak yerlestirin. Tornavidanin keskin ucunun kaymasi
inverterin zarar gérmesine veya yaralanmaya neden olabilir.

2.4.3 Baglant: talimatlan

= Kontrol devresi terminallerine baglanti igin 0,3 ile 0,75 mm? arasi kesitli kablolarin kullaniimasi tavsiye edilir.

= Kablo boyu maksimum 30 m (FM terminali igcin maks. 200 m) olmalidir.
= Kontrol Pirig sinyalleri mikro akim mertebesinde oldugu

icin kontak girislerini kullanirken ikiz kontaklar veya

birden fazla kontagi paralel kullaniniz. —
= Elektromanyetik girisimi bastirmak icin kontrol devresi

terminal baglantilari’igin ekranh ve buklimlu kablo -
kullaniniz. Bu kablolari ana besleme kablolarindan
uzaktutunuz (200 V réle devresi dahil). Kontrol devresi Mikro i aklari M

terminallerine baglanan kablolarin ekranlarini, baglanan

kontrol devresi ortak terminaline baglayin. Ancak PC
terminaline harici bir glic kaynagi baglarken, gli¢ kaynagi kablosunun ekranini harici gii¢ kaynaginin negatif tarafina

baglayin. Ekrani dogrudan panoya vb. topraklamayin.
= Alarm ¢ikiglarina (A1, B1, C1, A2, B2, C2) gerilimi her zaman rdle bobini veya lamba vb. Uzerinden uygulayiniz.
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2.4.4 Kontrol lojigi (pozitif/negatif) degisikligi
Girig sinyalleri kontrol lojigini gerektigi sekilde degistirin.

Kontrol lojigini degistirmek icin kontrol devresi terminal blogundaki kdpriinin konumunu degistirin. Képriyu istenen kontrol
lojigine iliskin konnektdrlere baglayin.

= FM tipi icin kontrol lojigi fabrika ayari negatif lojik olarak yapilmistir.
= CA tipi icin kontrol lojigi fabrika ayar pozitif lojik olarak yapilmistir.
(Cikis sinyalleri képrinun konumundan bagimsiz olarak pozitif ya da negatif lojik olarak kullanilabilir.)

2.4.5 Kontrol devresine 24 V harici gu¢ tedarik edilirken

24 V harici gi¢ kaynagini +24 ve SD terminallerine baglayin. 24 V harici giic kaynagdi, inverter sebeke gu¢ kaynagi
KAPALI oldugunda dahi G/C terminali ACMA/KAPAMA islemleri, calisma panel gostergeleri, kontrol fonksiyonlari ve
haberlesme sirasinda haberlesme islemlerine olanak sagdlar.

24 V harici gug kaynagi galisirken galisma panelinde "EV" yanip soner.
+ Uygulanan 24 V harici gli¢ kaynagi 6zellikleri

Ozellik Nominal deger
Giris gerilimi 23 ile 25,5V DC arasi
Girig akimi S14A
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2.5 Guvenli durdurma fonksiyonu

2.5.1 Fonksiyon agiklamasi

Gulvenli durdurma fonksiyonuyla ilgili terminaller asagida gosterilmistir.

Terminal semboli Talimat fonksiyon agiklamasi
Ss11 Kanal 1 S1 ve SIC arasi Acik: Guvenli durdurmamodunda
N Guvenli durdurma girisi amagli Kisa Devre: Guvenli durdurma modu
s271 Kanal 2 S2 ve SIC arasi disinda
SIc ™ S1 ve S2 terminalleri igin ortak ug
Bir alarm veya ariza tespit edildiginde ¢ikis
so vgnh_r. o ] ) i KAPALI: Dahili giivenlik devresi arizasi 2
Hicbir dahili giivenlik devresi arizasi ™ ACIK:  Dahili giivenlik devresinde ariza yok 2
olmadiginda sinyal gikigI gergeklesir.
SOC SO ortak terminali (acik kollektor gikist)

"I Fabrika ayarlarinda sirasiyla S1 ile PC, S2 ile PC ve SIC ile SD terminalleri kisa devre telleri ile kisa devre edilmistir. Guvenli
durdurma fonksiyonunu kullanmak igin, tim kisa devre tellerini sdékiiniz ve daha sonra Safety réle moduliunu asagidaki baglanti
semasinda gosterildigi sekilde baglayiniz.

"2 Dahili bir glivenlik devresi arizasinda, sonraki sayfada gosterilen arizalardan biri galisma panelinde gosterilir.

—— UYARI
Ariza gikisi ve inverterin tekrar hareket etmesini dnlemek igin SO terminalini kullanin. Sinyal, diger cihazlara giivenli durug
giris sinyali olarak kullanilamaz.

2.5.2 Baglanti semasi

Bir ariza meydana geldikten sonra otomatik yeniden baslatmayi énlemek icin, SO ve SOC terminalleri arasina bir Safety
role modulu sifirlama diigmesi veya bir Safety PLC baglayin. Sifirlama digmesi, Safety réle moduli veya Safety PLC igin
geri bildirim amagli islev gordr.

Inverter

Lojik ‘

Kapi Suriicii
Kapi Suriict

SIFIRLAMA [ Sigorta
24VDC
T S2 _
Acil durdurma G_@ W
digmesi N s1
SIC L ™
1)

Safety role moduld/
Safety PLC
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2.5.3 Guivenli durdurma fonksiyonu galigmasi

gg\?grllllik Giris terminali " ™2 te:;r:1kiln§ali sincellll(ili- .o | Inverter caligmasi | Galisma paneli gostergesi
Giris glicu devresi y etkinlestirme
AU s1 S2 SO SAFE sinyali E.SAF ' SA 7
_ . . Cikig kapali P o
KAPALI KAPALI KAPALI (Givenli durum) Goruntilenmez|Goriintilenmez
Normal ACIK ACIK ACIK KAPALI Tahrik etkin Goruntilenmez|Gorlintilenmez
. . Cikis kapali T I
Normal ACIK KAPALI KAPALI ™ | KAPALI * (Guvenli durum) Goruntilenir | Gorlntulenir
. . Cikis kapali T I
Normal KAPALI ACIK KAPALI * | KAPALI * (Guvenli durum) Gorunttlenir Goruntulenir
. . Cikis kapali T T
Normal KAPALI KAPALI ACIK ACIK ™ (Givenli durum) Goruntilenmez| Goruntulenir
ACIK Cikis kapal Lo |Gorlntilenmez
Ariza ACIK ACIK KAPALI KAPALI (Guvenli durum) Goruntulenir .
Cikis kapali P P
Ariza ACIK KAPALI KAPALI KAPALI (Gvenli durum) Goruntilenir | Gorlntulenir
Cikis kapali PPV P
Ariza KAPALI ACIK KAPALI KAPALI (Guvenli durum) Goruntilenir | Gorlntulenir
Cikis kapali PP R
Ariza KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI (Givenli durum) Goruntilenir | Gorlntulenir

"1 ACIK:Agik kollektor gikisi igin kullanilan transistor iletimde.
KAPALI:Agik kollektor ¢ikisi igin kullanilan transistor iletimde degil.

"2 Glvenli durdurma fonksiyonu kullanilmadidinda, inverteri kullanmak igin S1 ile PC, S2 ile PC ve SIC ile SD terminallerini kdpruleyin.
(Fabrika ayarlarinda sirasiyla S1 ile PC, S2 ile PC ve SIC ile SD terminalleri kdprileme telleri ile kdprilenmistir.)

3 Asagidaki tabloda gosterilen koruyucu fonksiyonlardan herhangi biri etkinlestiginde, SO terminali ve SAFE ¢ikis sinyali KAPALI olur.

Hata tanimi C?I|§ma pgnell Hata tanimi G_z.allsma pgnell
gostergesi goOstergesi

Opsiyon hatasi E.OPT 24 V DC gig arizasi E.P24
Haberlesme opsiyonu hatasi E.OP1 Glvenlik devresi arizasi E.SAF
Parametre depolama aygiti hatasi E.PE Asiri hiz E.OS
Tekrar deneme sayaci doldu E.RET E.CPU

CPU hatasi -
Parametre depolama aygiti hatasi E.PE2 E.5ile E.7 arasi
Calisma paneli gii¢ kaynagdi kisa
devre/RS-485 terminali glii¢ kaynagi o
kisa devre (RS-485 terminalleri E.CTE Dahili devre arizasi E.13
olmayan FR-F800-E)

* Danhili gtivenlik devresi normal sekilde galistiriliyorsa, E.SAF goriintiilenene kadar SO terminali ve SAFE ¢ikis sinyali ACIK kalir ve
E.SAF goérintilendiginde SO terminali ve SAFE cikis sinyali KAPALI duruma geger.

S Glvenlik devre arizasi nedeniyle S1 ve S2 terminallerinin KAPALI oldugu saptandiginda SA goérUntilenir.

'8 E.SAF ile ayni anda baska bir ariza ortaya gikarsa, diger ariza gérinttlenebilir.
7 SA ile ayni anda bagka bir uyari ortaya gikarsa, diger uyari gorinttlenebilir.

"8 Cikis sinyalinin bahsedilen AGIK/KAPALI durumu, pozitif lojik icin gegerlidir. Negatif lojik igin ACIK ve KAPALI durumlari ters gevrilir.
SAFE sinyalini kullanmak igin fonksiyonu atamak amaciyla, Pr. 190 ile Pr. 196 araliginda (cikis terminali fonksiyon segimi) herhangi bir

parametre icin "80" (pozitif lojikte) veya "180" (negatif lojikte) ayarlayin.
*® SAFE sinyalinin kullaniminin glvenlik standartlarina uygunlugu onaylanmamigtir.

Daha detayl bilgi igin Glvenli durdurma fonksiyonu kullanim kilavuzuna bagvurunuz.

(Bu kilavuzun PDF kopyasini ekli CD-ROM'da bulabilirsiniz.)
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3 INVERTER KULLANAN SiSTEMIN ARIZA GUVENLIGI

Bir ariza meydana geldiginde, inverter ariza sinyali vererek durur. Bununla birlikte, algilama devresi veya ¢ikis devresi ari-
zasi durumunda inverter hata ¢ikis sinyali verilemeyebilir.Mitsubishi’nin en iyi kalite Grtinler sunmayi garanti etmesine kar-
sin, inverterin herhangi bir nedenle ariza yapmasi halinde makinenin zarar gérmesini engellemek amaciyla inverter durum
cikis sinyallerini kullanan bir kilitteme kullanin.

Ayni zamanda sistem konfigiirasyonunu inverter ariza yaptiginda dahi ariza glivenligi calisacak sekilde gergeklestirin.

inverter durum gikis sinyalleri ile kilitleme yontemi
Asagida belirtildigi gibi kilitleme saglamak icin inverter durum ¢ikis sinyallerinin birlestiriimesi ile inverter alarmi algilanabilir.

Kilittleme yontemi Kontrol ydntemi Kullanilan sinyaller Basvurulacak sayfa
inverter koruma Alarm kontagi ¢alisma kontrolu Ariza ¢ikig sinyali
fonksiyonu galismasi Devre arizasinin saptanmasi (negatif (ALM sinyali)
lojik)
inverter calisma durumu Calismaya hazir sinyalinin kontroll Calismaya hazir sinyali
(RY sinyali)
: — : — - - FR-F800 Kullanim
Baslatma sinyalinin ve galisma sinyalinin| Baglatma sinyali Kilavuzu "Parametreler”
lojik kontrolt (STF sinyali, STR sinyali) bélimiine bakiniz.
Calisma sinyali (RUN sinyali)
Inverter calisma durumu | Baslatma sinyalinin ve cikis akiminin Baglatma sinyali
lojik kontrolii (STF sinyali, STR sinyali)
Cikis akimi algilama sinyali
(Y12 sinyali)

inverter disinda kontrol yontemi

inverter durum sinyali tarafindan kilitteme saglansa bile, inverterin ariza durumuna baglh olarak yeterli ariza giivenligi sag-
lanmaz. Ornegin, inverter CPU arizasinda, inverter ariza gikis sinyali, baglatma sinyali ve RUN (galistir) sinyali gikig! kul-
lanilarak bir kilitteme yapisi gergeklestirildiginde bile, inverter arizasi meydana gelse bile bir ariza gikis sinyali gikisinin
gerceklesmedigi ve ¢ikista RUN sinyalinin oldugu bir durum gerceklesebilir.

Motor hizini algilamak i¢in bir hiz dedektéri ve motor akimini algilamak igin akim dedektéri kullanin; sistemin guvenlik
dlizeyine uygun olarak asagida belirtildigi gibi kontrol destek sistemi kullanin.

« Baslatma sinyali ve fiili calisma kontrolu
inverter calistirldiginda, motor galismasini ve motor akimini, invertere gelen baslatma sinyali ve hiz dedektérlerinden
alinan algilanan hiz ile veya akim dedektoriinden alinan algilanan akim ile karsilagtirarak kontrol ediniz. Motor akimi,
baslatma sinyali kesilse dahi, inverter yavaslamaya baslayacad! icin motor duruncaya kadar c¢alisacaktir. Mantik
kontrolii igin, inverter yavaslama siresini dikkate alarak bir dizi yapilandirin. Ayrica, akim dedektori kullanilirken g fazli
akimin kontrol edilmesi de tavsiye edilir.

= Atanan hiz ve fiili galisma kontrolii
Inverter hiz komutunu, hiz dedektériinden algilanan hiz ile kargilastirarak gergek hiz ile atanan hiz arasinda fark
olmadigindan emin olun.

inverter Kontrol cihazi
Dedektor (hiz,

sicaklik, )
hava debisi vb.) ‘ Sistem arizasi

Alarm algilama sensoriine
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4 iN_VERTERi_ KULLANMADAN ONCE
DIKKATEDILECEK HUSUSLAR

FR-F800 serisi inverterler guvenilirligi cok yiksek trtinlerdir. Fakat yanlis ¢evre birimlerinin baglanmasi ya da galistiril-
masi/kullaniimasi Griin dmrind azaltabilir veya inverterde hasara yol agabilir.
Calistirmaya baslamadan 6nce her zaman asagidaki maddeleri tekrar kontrol ediniz:

= Motor ve ana besleme baglantilari icin yalitim kovanli kablo ytuzigdu kullaniniz.
= Cikis klemenslerine (U, V, W) enerji verilmesi invertere zarar verir. Bu sekilde bir kablo baglantisi aslayapmayiniz.

= Kablo baglantilar bittikten sonra inverter iginde kesik kablo pargalari kalmamalidir. .
Kesik kablo pargalari alarm ya da arizalara neden olabilir. Inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz. Ornegin
kontrol panosu vb. icinde montaj deliklerini delerken, talas ya da yabanci maddelerin inverterin igine girmesine izin
vermeyiniz.

= Maksimum gerilim dlgiminiin %2 ve altinda olabilmesi igin 6nerilen kablo kesitlerini kullaniniz.
Inverter ve motor arasindaki mesafenin uzun olmasi durumunda, gerilim disiimi motor torkunun dismesine neden
olacaktir. Gerilim dugimu 6zellikle dusuk frekanslarda etkili olur.
Onerilen kablo boylari igin bkz. sayfa 14.

« Toplam kablo uzunlugu saptanmis uzunluk dahilinde olmahdir.
Ozellikle uzun mesafeli kablo baglantilari igin hizli akim sinirlama fonksiyonu azalabilir ya da kablolardaki parazit
olusturan kapasitans nedeniyle olusan sarj akimi sonucu, inverter gikisina baglanan ekipman hatali ¢aligabilir veya
arizalanabilir. Bu nedenle, toplam hat uzunluguna dikkat edin. (Bkz. sayfa 18.)

= Elektromanyetik dalga girigimi
Inverterin giris ve ¢ikis tarafi (ana devre), inverter yakininda kullanilan haberlesme cihazlari (AM radyolar) ile girisim
yaratabilecek yliksek frekansli bilesenler igerir. Bu durumda girisimi en aza indirmek igin EMC filtresini etkinlestiriniz
(EMC filtresi ACMA/KAPAMA konnektoriind ACIK konuma getiriniz). (Kullanim Kilavuzuna bagvurunuz.)

= Yatagin elektriksel korozyonu
Motor, inverter tarafindan surildiginde, motor milinde eksenel gerilim olusur; bu da tesisata, ylike, motorun ¢alisma
kosullarina veya belirli inverter ayarlarina (ylksek tasiyici frekansi ve ACIK EMC filtresi) bagh olarak nadir durumlarda
yatakta elektriksel korozyona neden olabilir.
Motora ydnelik uygun 6nlemleri almak icin satis temsilcinizle iletisime geginiz.
Asagida inverter igin dnlem 6rnekleri gosterilmektedir:
— Taslyici frekansini azaltin.

— EMC filtresini KAPALI konuma getirin.

— Inverterin gikis tarafina ortak mod bir bobin yerlestirin.”! (Bu, EMC filtresi AGCIK/KAPALI konnektér ayarindan
bagimsiz olarak etkindir.)

*1 Onerilen ortak mod bobin: Hitachi Metals, Ltd. tarafindan tretilen FT-3KM F serisi FINEMET® ortak mod bobin
nuveleri. FINEMET, Hitachi Metals, Ltd.'in tescilli ticari markasidir.

= inverter ¢ikis tarafinda giig faktérii diizeltmekondansatori, varistor, parafudur vb. kullanmayiniz.
Bu durum, inverterin kapanmasina, bagl bulunan kondansator, varistér veya parafudurun hasar gérmesine neden
olabilir. Yukaridaki elektronik bilegenlerden herhangi biri takili ise hemen ¢ikarin.

= Kablo baglantisi ya da diger calismalara inverter calistirildiktan sonra baslamadan énce, sebeke gerilimini kapatarak en
az 10 dakika bekleyiniz. Bir test aleti veya benzerini kullanarak gerilim kalmadigindan emin olun. Kondansatér gug

kapatildiktan sonra bir sire daha yuksek gerilimle yukli durumdadir ve tehlikelidir.
= Calisma panelinde "EV" goruntiuleniyorsa kablo baglantilarini yapmadan dnce harici 24 V gi¢ kaynagini kapatin.

- inverter gikis tarafindaki kisa devre veya topraklama hatasi, inverter birimlerinin hasar gérmesine neden olabilir.

— Cevre ekipmanlarinin uygun olmamasi nedeniyle tekrarlanan kisa devre olusumlari, baglantinin uygun olmamasi
nedeniyle olusan topraklama hatasi veya dusen motor yaltim direnci inverter moddllerinde hasara yol
acabileceginden, inverteri calistirmadan énce sistemin yalitim direncini tamamen kontrol ediniz.

— Enerji vermeden 6nce inverter ¢ikis tarafinda topraklama ve fazlar arasi yalitimlarin timind kontrol ediniz.

Ozellikle eski motorlarda ya da uygun olmayan ortamlarda kullanilan motorlarda, motorun yahtim direncini kontrol
ediniz.
« inverter girisinde galistirip durdurmak igin manyetik kontaktér kullanmayiniz.

Glg¢ ACIK konumunda tekrarlayan yigiima akimlari dondstirici devrenin dmrini kisaltacagindan (anahtarlama émri

yaklasik 1.000.000’dur), manyetik kontaktériin siklikla baslatilip durdurulmasindan kaginilmalidir.

inverteri baglatmak/durdurmak igin her zaman baslatma (STF ve STR sinyallerini ACIK/KAPALI yaparak) sinyalini

kullanin.

= G/C sinyal baglantilarina izin verilen maksimum degeri asan bir gerilim uygulamayiniz.
Inverter G/C sinyal devrelerinde kontak veya ters polarite uygulanmasi G/C cihazlarina zarar verebilir. Hiz ayar
potansiyometresinin 10E ile 5 terminallerine yanlis baglanmalarini engellemek igin 6zellikle kablo baglantisini kontrol edin.
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= Sebeke elektrigi - inverter gec&i_?_i amagl kullanilanMC1 ve
C2 icin elektrik ve mekanik kilittemeleri saglayin.

Yanlis baglanti yapilmasi ya da yanda gosterildigi gibi bir

sebeke elektrigi-inverter salt devresi oldugu durumda, Giig kaynag R/L1 U

inverterin salt sirasinda olusan arklar nedeniyle sebeke S/L2 V

Uzerinden kagak akima maruz kalmasi veya calistirma /L3 W

hatasi nedeniyle baglantinin gidip gelmesi gibi durumlar iverter Istenmeyen akim

inverterin zarar gérmesine neden olur.
(PM motorlar, elektrik sebekesine baglanamaz.)

= Enerji kesilip geldikten sonra inverterin yeniden galismasi istenmiyorsa, inverter girisine bir kontaktér konulmali ve
kilitteme devresi ile kontaktorun start sinyali ile calismasi engellenmelidir.

inverter start sinyali kalici anahtar (izerinden verilir ise, enerji kesilip geldikten sonra otomatik olarak tekrar galisacaktir.

= Inverter girig tarafi manyetik kontaktorii (MC)
inverter giris tarafina, agagidaki amaglar icin bir manyetik kontaktér baglayin. (FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)
— Bir ariza meydana geldiyse ya da suriici galismadiginda inverteri, glic kaynagindan ayirmak icin (6rnegin acil

durdurma iglemi).
— Bir elektrik kesintisinde inverterin durmasinin ardindan, gliciin geri gelmesi sirasinda otomatik yeniden baslatma
nedeniyle olusabilecek herhangi bir kazay! 6nlemek igin.

— Guvenli bakim ve tetkik calismalari yapabilmek icin inverteri gli¢ kaynagindan ayirmak igin.
Calisma sirasinda acil durdurma igin bir manyetik kontaktor kullaniyorsaniz, JEM1038-AC-3 sinifi nominal akimi
seklindeki inverter giris tarafi akimina uygun bir manyetik kontaktor segin.

= Manyetik kontaktorin inverter ¢ikig tarafinda kullanimi
Inverter ve motor arasinda manyetik kontaktor ile, yalnizca hem inverter hem de motor duruyorken anahtarlama yapin.
inverter galisirken kontaktér ACIK konuma getirildiginde, inverterin agiri akim korumasi ve benzer sistemler etkinlese-
cektir. Ornegin manyetik kontaktér, sebeke inverter anahtarlanmasi icin kullanildigi durumda, kontaktérii inverter ve
motor durduktan sonra anahtarlayin.
Bir PM motoru, gémiilii yilksek performansli miknatislar iceren bir senkron motordur. inverter KAPATILDIKTAN sonra
bile motor calisirken motor terminalleri Gzerinde yuksek gerilimler Uretilir. Kablo baglantilarindan ve muayeneden dnce,
motorun durdugundan emin olun. Ornegdin motorun yiik tarafindan siiriildiigii fan ve Ufleyici gibi uygulamalarda, inverte-
rin ¢ikis tarafina dusuk gerilimli manuel bir kontaktoér baglanmalidir ve kablo baglanti islemleri ve muayene kontaktor
acikken yapilmalidir. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

- inverterin Urettigi elektromanyetik girisime kargi 6nlemler
Inverterdeki elektromanyetik giriltilerden kaynaklanan frekans ayar sinyalinde meydana gelen degisiklikler nedeniyle
motor hizi kararsiz oldugunda, motor hizini analog sinyal ile ayarlarken, asagidaki é6nlemleri alin:
— Sinyal kablolarini ve g kablolarini (inverter G/C kablolari) paralel olarak gétiirmeyin ve bunlari bir araya getirmeyin.
— Sinyal kablolarini, gli¢ kablolarindan (inverter G/C kablolari) olabildigince uzakta olacak sekilde ydnlendirin.
— Sinyal kablolari olarak ekranli kablolar kullanin.
— Sinyal kablosu (izerine bir ferrit niive takin (Ornegin: ZCAT3035-1330 TDK).

« Ozelliklerinin ve nominal degerlerin sistem ihtiyaglariniza uydugundan emin olunuz.

« Yalnizca FR-F842 modelinde: DOnustirlcl Unitesini ve inverteri dogru baglayin. Ayrintilar icin FR-CC2 Kullanim
Kilavuzuna bakiniz.
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5 TEMEL CALISTIRMA

5.1 GCalisma paneli (FR-DUOQ0S8)

5.1.1 Galisma paneli bilesenleri (FR-DUO08)
0

FR-DU0B
No. Bilesen Isim Aciklama
PU: PU c¢alisma modunu belirtecek sekilde yanar.
PU EXT: Harici galisma modunu belirtecek sekilde yanar.
0 EXT Qgélt%r;n%g;odu (Baslangig ayari gu¢ verildiginde yanacak sekildedir.)
NET 9 9 NET: Network ¢alisma modunu belirtecek sekilde yanar.
PU ve EXT: Harici/PU birlesik ¢calisma modu 1 veya 2'yi belirtecek sekilde yanar.
MON: Monitér modunda yanar.
@ m Calisma paneli durum Koruma fonksiyonu etkin oldugunda hizh bir sekilde iki kez yanip séner.
gostergesi Ekran-KAPALI modunda yavasga yanip soner.
PRM: Parametre ayar modunda yanar.
IM: Indiiksiyon motor kontrolliini gosterecek sekilde yanar.
0 m Mo_c;ttczarrkggitrol PM:  PM motor kontroliini gésterecek sekilde yanar.
9 9 Test islemi secildiginde gosterge yanip soner.
0 ﬂ Frekans birimi Frekansi gosterecek sekilde yanar.
gostergesi (Ayarlanan frekans ekranda gorintllenirken yanip soner.)
0 Monitor Frekans, parametre no. vb. gosterir
(5 haneli LED) (Pr. 52, Pr. 774 ile Pr. 776 arasi kullanilarak izlenen 6ge degistirilebilir.)
o | P.RUN | gPtI)__SC%g%r;k;iyon Sira programinin galistirilabilecegini belirtmek igin yanar.
FWD tusu: lleriye dogru donis baslatir. lleriye dogru donis islemi sirasinda LED yanar.
REV tusu: Geriye dogru donus baslatir. Geriye dogru donis islemi sirasinda LED
anar.
0 FWD tusu, LED asaglc;;ki durumlarda yanip séner.
REV tusu = lleriye/geriye dogru doniis komutu verilmis olsa bile frekans komutu verilmediginde.
« Frekans komutu baglangi¢ frekansi veya disigi oldugunda.
* MRS sinyali girisi gergeklestiginde.
STOP Calisma komutlarini durdurur.
STOP/RESET tusu Koruma fonksiyonu etkin oldugunda inverteri sifirlar.
Mitsubishi inverterlerin ayar potudur. Ayar potu frekans ve parametre ayarlarini
degistirmek icin kullanihr. . o
Asagidaki islemleri gergeklestirmek i¢in ayar potuna basin:
® Ayar Potu = Izleme modunda ayarlanan frekansi gl;f)ri]ntﬂlemek icin
(ayar Pr. 992 kullanilarak degistirilebilir,
« Kalibrasyon sirasinda gegerli ayari goriintiilemek igin
= Ariza gegmisi modunda bir hata gegmisi numarasini gérintilemek igin
Farkli modlara gecis saglar.
® MODE tusu "MODE" ve "PU/EXT" tuslarina ayni anda basildiginda kolay ayar moduna geger.
$ Bu tusa 2 saniye basili tutulmasi islemi kilitler. Tus kilidi Pr. 161 = "0 (baslangi¢
ayar1)" oldugunda gecersizdir. (FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)
Her bir ayarin girilmesini saglar. &
alisma sirasinda basildiginda, izlenen 6ge Baslangig ayan ayariandginda
2 ser SET tusu egisir. | EaE
(Pr. 52 ve Pr. 774 ile Pr. 776 arasi 1 |
kullanilarak izlenen 6ge degistirilebilir.)
$ Onceki ekrana geri doner.
Est ESC tusu Bu tus uzun bir sure basili tutuldugunda mod tekrar izieme moduna degisir.
PU calisma modu, PU JOG calisma modu ve Harici calisma modu arasinda gegis
5 - PU/EXT tusu yapar

"MODE" ve "PU/EXT" tuslarina ayni anda basildiginda kolay ayar moduna geger.
PU durdurmayi da iptal eder.
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5.1.2 Temel iglemler (fabrika ayari)

‘ Calisma modu degistirme/frekans ayari '

Py

Harici galisma modu ﬂ
(G verildiginde) "

m:_

Degeri ayarlayin Frekans ayari yazilmig ve iglem tamamlanmistir!

Z)Lﬂ,

PU galisma modu

'minlml:
1 £ ):>

-MON

H

PU JOG galisma modu ™

{ -
[

=MON -IM
PRM PM

Ornek \ Yanip séner

il m il g m
Gikis akimi izleme

Gikis gerilimi izleme

SET

)

m:&:)@

Gegerli ayar goster

§
>
@
o
g Parametre ayar modu
©
©
L S
MODE
W
*5
LMODE
\) Parametre sil
I
[ i

Grup parametre ayari

=

Tum parametreleri sil

&=

Otomatik parametre ayar

I

SET

Degeri ayarlayin Yeni parametre degeri kaydedildi!

(AN - N —— ]

Alarm gegmisini sil Parametre kopyalama

&=

IPM parametre baslangi¢ degeri Fabrika ayarlarindan farkli

-
- ...

e

parametrelerin gosterilmesifl

Fonksiyon modu

SET

iz gizgisi fonksiyonu

- 7).
PID kazang ayari

MODE

_

Ariza gegmisi ﬂr Fonksiyon 1[

ESC

(Ornek)

(Ornek)

Yanip séniiyor Yanip sonuiyor

\
/ Ariza gegmisi 1 7 Anza gegmisi 2

[Ariza gegmisi goriintlileme islemleri]
En son sekiz ariza gorinttlenebilir.
(En son ariza "." ile sonlandirihir.)

Hicbir ariza ge¢misi olmadiginda, m gorintlenir.

m DDDDDDDD m

(Ornek)
Yanip sonilyor

" 7 Anza gegmisi 8 N

Uzun basiniz

"1 Caligma modu ayrintilar igin FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

2 [zlenen 6geler degistirilebilir. (FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)
3 Ayrintilar igin, FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
 Ariza gegmisi ayrintilar igin FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
S Bir USB bellek aygiti bagliysa USB bellek modu gériintiilenecektir. USB bellek modu igin FR-F800 Kullanma Kilavuzuna bakiniz.
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5.2 Parametre listesi

inverterin basit degisken-hizli galismasi igin, parametreler baslangig ayarlari ile kullanilabilir. Yiik ve galisma 6zelliklerini
kargilamak icin gerekli parametreleri ayarlayin. Parametre ayari, degisikligi ve kontroli calisma panelinden yapilabilir

(FR-DUOB).
Aciklamalar |
Simple) isaretli parametreler basit mod parametreleridir. Basit mod ile genisletiimis mod arasinda gegis yapmak igin
g 9
Pr. 160 "Kullanici grubu okuma secimini* kullanin.
Parametre| isim Ayar araligi Biﬁ:g:ﬁ'q Parametre| isim Ayar araligi Bzzlg:glg
. 6/4/3/2/1,5/ irisi imi 0
0 Tork ayar: impie> 0 ile %30 Yo 17 MRS girisi segimi 0,2,4 §
- > 18 Yiiksek hiz 0ile 580 H 120 Hz
1 Maksimum cikig 0ile 120 Hz 120 Hz maksimum frekansi le z 60 Hz
frekans) Simples 60 Hz "3 ol 9999/
o 19 | Bazfrekans gerilimi | 91l¢ 1000V,
Minimum cikig . 8888, 9999 8888 ™
2 frekans Simpiey 0ile 120 Hz 0 Hz Hizl ; i
20 | e YRS A 1ile 590 Hz | 60/50 Hz
3 Baz frekansi Simples | O ile 590 Hz 60/50 Hz ™
—— Hizlanma/ yavaslama
oklu hiz set degeri 21 0,1 0
4 ¢ iksek h G% 0 ile 590 Hz 60/50 Hz " zaman artimi
(ytiksek hiz) — 2o | Akimsinirlama - % 120/
Goklu hiz set degeri | degeri 0 ile %400 110
5 0 ile 590 Hz 30 Hz
(orta hiz) Simpiey Yilksek hizli galisma | . o o
Coklu hiz set degeri | 23 | akim sinir 9999 0V 9999
6 L 0 ile 590 Hz 10 Hz K
(diisiik hiz) Simple> ompanzasyonu
Hizlanma zamani 5s™ 24 ile S ari ;
7 0ile 3600 s Coklu hiz set degeri | 0 ile 590 Hz,
Simpio 155 27| (hiz4-hiz 7) 9999 9999
8 Yavaslama zamani 0 ile 3600 10s™ arasi
ile s , Coklu hiz giris
Simple) 30s7* 28 0,1 0
kompanzasyonu ’
i i i 2 Inverter
9 Elekt.r.onlk termik 0l S00A nominal 29 Hizlanmalyavaslama Oile 6 arasi 0
OIL role Simpies 0ile3600A™° | ami egrisi segimi
- - Oile 2 arasl,
DC enjeks_,lyonla 0 ile 120 Hz 10, 11, 20, 21,
10 frenleme iglem 9999 ' 3Hz . . 100 ile 102
frekansi 30 | Rejeneratiffren 155610, 111, | o2
— fonksiyon seg¢imi ’ ’ ’
120, 121/
DC enjeksiyonla 5710, 11. 102
11 frenleme iglem 0ilel0 s, 8888 05s PR
siresi 110, 111
DC enjeksiyonla 31 | Frekans atlama 1A 8559590 Hz, 9999
12 | frenleme iglem 0ile %30 %4/2/1 " i
gerilimi : 32 | Frekans atlama 1B gs;lgegsgo Hz, 9999
13 Baglama frekansi 0O ile 60 Hz 0,5 Hz 33 Frekans atlama 2A 8§i)|§9590 Hz, 9999
. L 0,1
14 Yiik yapisi segimi - 1 i
yapisi se¢ 12 le 15 arasi 34 | Frekans atlama2p | 0 590 Hz, 9999
15 Jog frekansi 0 ile 590 Hz 5 Hz 0 ile 590 Hz
35 Frekans atlama 3A ' 9999
Jog hizlanma/ . 9999
16 yavaslama zamani Oile 3600 s 0,5s

"1 Kapasiteye bagli olarak degigir.
- %6: FR-F820-00046(0.75K) ve FR-F840-00023(0.75K)

* %1: FR-F820-03160(75K) veya Uzeri ve FR-F840-01800(75K) veya Uzeri

2 FR-F820-02330(55K) veya alti ve FR-F840-01160(55K) veya alti igin

" FR-F820-03160(75K) veya uizeri ve FR-F840-01800(75K) veya (izeri igin

* FR-F820-00340(7.5K) veya alti ve FR-F840-00170(7.5K) veya alti igin

S FR-F820-00490(11K) veya uzeri ve FR-F840-00250(11K) veya Uzeri igin

'8 Kapasiteye bagli olarak degisir.
* %4: FR-F820-00340(7.5K) veya alti ve FR-F840-00170(7.5K) veya alti
* %2: FR-F820-00490(11K) ile 02330(55K) arasi ve FR-F840-00250(11K) ile 01160(55K) arasi
* %1: FR-F820-03160(75K) veya Uzeri ve FR-F840-01800(75K) veya Uzeri

" Tiplere bagli olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)

"12 Model tiplerine gore degisir (standart model, ayrik dontstlric tipi).

%4: FR-F820-00077(1.5K) ile 00167(3.7K) arasi ve FR-F840-00038(1.5K) ile 00083(3.7K) arasi
%3: FR-F820-00250(5.5K), 00340(7.5K), FR-F840-00126(5.5K) ve 00170(7.5K)

%2: FR-F820-00490(11K) ile 01540(37K) arasi ve FR-F840-00250(11K) ile 00770(37K) aras!
%1,5: FR-F820-01870(45K), 02330(55K), FR-F840-00930(45K) ve 01160(55K)
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caligsma segimi

2 FR-F820-02330(55K) veya alti ve FR-F840-01160(55K) veya alti igin

" FR-F820-03160(75K) veya uizeri ve FR-F840-01800(75K) veya (izeri igin
7 Gerilim sinifina bagl olarak degisir. (200 V sinifi/400 V sinifi)
" Tiplere bagli olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)

13 Ayarlama sadece standart modeller igin kullanilabilir.

30

Parametre| isim Ayar araligi Baslangig | | o, oetrel isim Ayar araligi el
degeri degeri
0 ile 590 Hz, Akim sinirlama )
36 | Frekans atlama 3B 9999 *10
9999 66 baslangig frekansi | © 1€ 590 Hz 60/50 Hz
37 | Hiz gbstergesi 0, 1ile 9998 0 67 | Alarm sonrasi tekrar |0 ile 10 0
101 ile 110
41 Frgkan_sa ulagildi 0 ile %100 %10 caligma sayisi
bolgesi gg | Tekrar calisma 0,1 ile 600 s 1s
Cikis frekansi . bekleme zamani ’
42 0 ile 590 Hz 6 Hz .
algilama g9 | Tekrar calisma adedi| 0
43 | Tersdéniiste cikis | 0 ile 590 Hz, 9999 ve silme
frekansi algilama 9999 70 | Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
ikinci hizlanma/ . O’ile 6 arasl,
44 yavaglama zamani Oile 3600 s 5s 13 ile 16 arasi,
] - 20, 23, 24, 40,
45 lkinci yavaglama Oile 3600 s, 9999 43 44, 50 53,
zamani 9999 71 Bagl tor tipi | 94,70, 73,74 0
46 | ikinci tork ayari 0ile %30, 9999 | 9999 aglanan motortipl | 510,213,214,
S - 240, 243, 244,
47 Ikinci V/IF 0 ile 590 Hz, 9999 8090, 8093,
(baz frekansi) 9999 8094, 9090,
ikinci akim sinirlama | _ . % 120/ 9093, 9094
48 dederi 0 ile %400 9 .. |0ile15™
egeri 110 72 | PWM frekans segimi | 5 2
49 | Ikinci akim sinirlama | 0 ile 590 Hz, 0 Hz Oile 6, 25
frekansi 9999 73 Analog girig se¢imi | Oile 7, 10ile 17 1
ikinci gikis frekansi . Girig filtre zaman .
50 algilama 0 ile 590 Hz 30 Hz 74 sabii 0ile 8 arasi 1
_ 0ile 500 A, Oile3,
51 Ikinci elektronik 9999 "2 9999 Reset se¢imi/PU 14 ile 17 2
termik O/L réle 0ile 3600 A, 75 | baglantisi algilamal/ [Qile 3, 14 ile 17, 14
9999 " PU stop segimi 100 ile 103,
0, 5ile 14 arasi, 114ile 117
17,18, 20, 23ile Alarm kod ¢ikisi .
25 arasl, 34,38, 76 segimi KIS Oile 2 arasi 0
52 Caligma paneliana | 40 ile 45 arasl, 0 5 n
Osterge secimi 50 ile 57 arasi, arametre yazma .
gosterge se 61, 62,64, 67, 7 secimi Olle 2 arasi 0
68_"13, 69, 81 ile T T
— 2 9% ers donusgi .
96 arasl, 98,100 78 engelleme secim| Oile 2 arasi 0
1ile 3 arasi, 5
ile 14 aras1,17, 79 Calisma modu Oile 4 6.7 0
18, 21, 24, 34, P , 0,
54 FM klemensi 50. 52, 53. 61, 1 secimi gimpley .
fonksiyon secimi ™ gé g;'iggégo' 8’523%55 kw,
aras!. 92, 93, 80 Motor kapasitesi 0 ile 3600 KW, 9999
95, 98 9999
Frekans izleme . "9 2,4,6,8, 10,
55 referansi 0 ile 590 Hz 60/50 Hz 81 Motor kutup sayisi 12, 9999 9999
Oile 500 A 2 Inverter 0ile 500 A,
Akim izleme LD/SLD 9999
- Motor m akim 9999
o6 referansi Oile 3600 A *3 nominal 82 otor uyartim akimi 0 ile 3600 A,
akimi™® 9999
Sebeke kesilmesi o _ g3 | Nominal motor ile 1000 \/ 200/
57 | senkronizasyon O og e 30s: 9999 gerilimi Oile 1000 400V 7
zamani Nominal motor 10 ile 400 Hz
84 ' 9999
58 Cikis frekansi 0ile 60's 1s frekansi 9999
ylikselme gecikmesi Uyartim akimi kesme | 0 ile 400 Hz,
85 9999
Dijital noktasi 9999
59 | potansiyometre Oile 3, 11ile 13 0 Uyartim akimi diisiik | _ .
A e . 0 ile %300,
segimi 86 | hiz 6lgeklendirme 9999 9999
Enerji tasarrufu faktord
60 kontrol segimi 0.4,9 0
65 Ariza sonrasi tekrar 0ile 5 arasi 0
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Parametre| isim Ayar araligi B?I?"Q'G Parametre| isim Ayar araligi el
egeri degeri
Hiz kontrol kazanci . PU haberle i 0;
iami . 0 ile %200, smesi .
89 | (Gelismis manyetik | go50" 9999 122 | kontrol zaman aralign 891936 999.8s, 9999
aki vektor kontrolii) U haberi
- aberlesmesi 0 ile 150 ms,
N 89";95*9 ™ 123 | bekleme zaman ayari| 9999 9999
90 Motor sabiti (R1) Oile 400 mn. 9999 124 PU haberlegmesi 00 2 aras: )
9999 "3 CR/LF var/yok se¢imi
Oile 50 A, Klemens 2 set
91 Motor sabiti (Rz) 9999 ™ 9999 125 frekansi kazang ayari| g jle 590 Hz 60/50 Hz ™
0 ile 400 mn,
9999 Klemens 4 set
0 ile 6000 mH, 12 frekansi kazang ayari| g *9
Motor sabiti (L1)/ 9999 2 0000 6 G ayarl| g jle 590 Hz 60/50 Hz
92| 4_mili indiiktansi (Ld) 0 fle 400 mH, Slmals
9999 "3 PID kontrol otomatik | 0 ile 590 Hz,
0 ile 6000 mH, 127 anahtarlama frekansi| 9999 9999
93 Motor sabiti (L2)/ 9999 2 9999 0, 10, 11, 20, 21,
g-mili indiiktansi (Lq)| 0 ile 400 mH, 50, 51, 60,61,
o s,
94 | Motor sabiti (X) 0 ile %100, 9999 128 | PID aksiyon segimi | 1509 G001, ~ | ©
9999 1010, 1011,
Online otomatik ayar 2000, 2001,
9B | secimi 0.1 0 2010, 2011
96 | Auto tuning ayarlan/ | . o 0 129 | PID oransal band 8’91939 %1000, %100
durum e -
. 0,1 ile 3600 s
o i 1 PID integral zaman : ' 1
100 | VIF1 (birinci frekans) gélgegSQO Hz, 9999 30 gral z ! 9999 s
inci 131 | PID ast limit 0 ile %100 9999
101 g/e'?ﬁlgg:)r inci frekans | o 0 1000 v oV 9999
ViEs oo 5e0 T 132 | PID alt limit J1le %100 9999
102 | ikinci frek 9999 9999 0 ile %100
(ikinci frekans) 133 | PID set degeri 9999 9999
VIF2 (ikinci frekans . . . :
103 gerilimi) Oile 1000 vV ov 134 ZP;Iang::Ieranswel 8§0919|Ie 10,00, | ggg9
104 V/F3 0 ile 590 Hz, 9999 -
(ucuinc frekans) 9999 135 E'Ie'kt_ronllf bypass |4 4 0
105 V/F3 (GUg¢lincl frekans 0ile 1000 V oV 1ZIS| Seflml _
gerilimi) e 136 | Kontaktor gecis 0ile 100 s 1s
uvenlik suresi
VIF4 0 ile 590 Hz gd
106 srdinci ' 9999 Baslamada bekleme
(dorduncu frekans) | 9999 137 saram Oile 100 s 05s
V/F4 (d6érdinci .
107 | frekans gerilimi) 0 ile 1000 V oV 13g | Hata durumunda o1 .
bypass segimi ’
108 VIF5 (besinci 0 ile 590 Hz, 9999 -
frekans) 9999 Inverter ile sebeke i
139 | elektrigi otomatik 0 ile 60 Hz, 9999
VIF5 (besinci frekans | _ . - 9999
109 gerilimi) 0ile 1000 V ov gecis frekansi
- Bosluk hizlanma .
111 gi?rlfa\slialf yavaglama 85593600 s, 9999 140 durma frekansi 0 ile 590 Hz 1Hz
Bosluk hizlanma .
117 :’SLtJaIS\;gﬁl:egme 0ile 31 aras! 0 141 durma siiresi Oile 360 s 05s
48, 96, 192, 142 | Boslukyavaslama |, 54, 1Hz
118 | PU haberlesme hizi | 384, 576, 768, 192 durma frekansi
1152 Bosluk yavaslama .
PU haberlesme stop 143 | qurma siiresi Oile360 s 05s
119 | bit uzunlugu / 0,1,10,11 1 0,2, 4,6,8, 10,
veri uzunlugu 144 | Hiz gostergesi ayari %61(1%81(1)‘110 4
PU haberlesme parite| . . ’ ’ ’
120 - 0 ile 2 arasi 2 112
kontrolu - — -
PU haberlesmesi 145 | PU dil segimi 0 ile 7 arasi 1
121 | tekrar deneme sayisi | O ile 10, 9999 1 Hizlanmalyavaglama ;
i v 147 | zamani anahtarlama | 9 /1€ 590 Hz, 9999
secimi 9999
frekansi
0 Vigin akim ) %120/
148 sinirlama seviyesi O ile %6400 110°°

"2 FR-F820-02330(55K) veya alti ve FR-F840-01160(55K) veya alti igin
3 FR-F820-03160(75K) veya uizeri ve FR-F840-01800(75K) veya uzeri igin
" Tiplere bagli olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
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" Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
"1 Bu ayar sadece FR-F800-E igin veya uyumlu bir opsiyon takili oldugunda kullanilabilir.

*12 Model tiplerine gore degisir (standart model, ayrik donustiricd tipi).
13 Ayarlama sadece standart modeller igin kullanilabilir.

32

Parametre| isim Ayar araligi Baslangig | | o, oetrel isim Ayar araligi el
degeri degeri
10 Vigin akim . %150/ Oile 8 arasi, 10
149 sinirlama seviyesi 0 ile %400 120° 13124435655 I'2%36'37
%120/ ile 40 aras!, 46 ile
150 |Stkisakimialgilama |, o 0 -~ 48 arast, 50, 51,
seviyesi 110 178 | STF klemens 60, 62, 64 ile 67 60
Cikis akimi algilama | . fonksiyonu se¢imi | grag), 70 ile 7139
151 gecikmesi Oile10s Os arasi, 72ile 73
Sifir akim algilama . ggz:gzx'llse gﬁ
152 | Ceviyesi 0 ile %400 %5 ile 98 arast, 9999
Sifir akim algilama . Oile 8 arasi, 10
153 | Ccikmesi g 0ile10s 05s o 14 a6
18, 24, 25, 28, 37
Akim sinirlamasi 1%40ara35|c,)4561ile
b 1 arasl, 50, 51,
gl el 0 TR, S,
arasi, 70 ile
RT sinyali aktivasyon aras|, 72ile 73
155 segimi 0.10 0 arasl, 77 i1|3e81
. . ,8413,094
156 | Akim sinirlama iglevi | O ile 31, 100, 0 ﬁéaglg arasi, 9999
secimi 101 180 RL klemens 0
157 | OL sinyali cikig 0ile 25 s. 9999 0s fonksiyonu secimi
gecikmesi , RM klemens
Tile 3 arasl, 181 fonksiyonu secimi !
5ile14 arasi, RH K] Oile 8
17, 18, 21, 24, emens ile 8 arasi,
158 |AM klemensi 34, 50, 1 ez fonksiyonu segimi | 10ile 14 arasi, 2
fonksiyon segimi 52 ile 54 arasi, RT klemens 16, 18, 24, 25,
61, 62, 67, 69, 183 fonksi L 28, 3
70, 86 ile 96 onkKslyonu secimi 37 ile 40 arasi,
arasli, 98 184 AU klemens 46 ile 48 arasl, 4
Bypass'dan inverter | . fonksiyonu segimi gg'aSr;'s?ZY 64 ile
159 |islemine otomatik | 5504 : 9999 185 | JOG klemens 70 ile 71 13 5
gegis frekans araligi fonksiyonu segimi | arasi,
Kullanici grubu 186 CS Klemens 72 !:e ;3 arasl, 9999
160 | okuma segimi 0,1, 9999 9999/0 *° fonksiyonu secimi ;Z lle 81 arasi,
Simple) MRS klemens 94 ile'98 arasi, 2
Parametre (nitesi 187 fonksiyonu se¢imi | 9999 24/10
161 | ayar digme 0,1,10,11 0 188 STOP klemens 25
fonksiyonu fonksiyonu segimi
Anlik enerji _ 189 | RES klemens 62
162 | kesintisinde yeniden | 0ile 3, 10ile 13 0 fonksiyonu segimi
start secimi 0, 1, 2*13’ 3 ||e|5
Yeniden baglama . arasl, 7,8, 10 ile
163 gecikmes! $ Oile20s Os 190 | RUNklemens 19 arasl, 25,26, 0
- fonksiyonu segimi | 35, 39 ile 42
164 Yeniden baslama 0ile %100 %0 arasl, 45 ile 54
gerilim seviyesi i arast Of e
Yeniden baglama _ %120/ 68, 70 ile 80 ) ’
165 |akim sinirlama 0 ile %400 110 SU klemens arasl, 82, 85 "%,
seviyesi 191 tonksiyonu segimi 90 ile 96 aras|, 1
Gikis akimi algilama 282"?131 011O§r_a3|,
. - . , ile
166 | sinyali bekleme 0ile10 s, 9999 01s 105 arasl, 107,
suresi 108, 1?].228 12166
1
kisg akimi algilama arasl, L%
167 | Sikis akimial 0 IPF klemens 135, 139 ile 142 .
° iglemi segimi 01104 192 fonksiyonu secimi | arasi, 145ile 2/9999 "2
154 arasi, 157,
168 Uretici parametre ayarlar. Degistirmeyiniz. 164,165,
169 P y ais y 16613, 167
Kumiilatif gli¢ sayaci 168, 170 lle 180
arasl, 182,
170 gorme/sifirlama 0,10, 9999 9999 193 oL "'?mens o 1853, 190 ile 3
I i fonksiyonu segimi 196 aras:. 198
171 | Gahsmasaatisayaci | 499 9999 ile 208 arast, 211
gorme/sifirlama ile 213 arasi,
Kullanici grubu . 215, 217 10220,
172 . . 9999, (0 ile 16) 0 226, 228 10230,
gKorI:ne/ toplusllme . 242" 300 il
. 308 arasl, 311ile
173 | uranici grubu Oile 1999, 9999 | 9999 194 emens ’ 4
: fonksiyonu segimi | 313 arasi, 315,
tanimlama : y ¢ 317 to 320, 326,
174 | Kullanici grubu silme| 0 ile 1999, 9999 9999 328 to 330,
342 "1, 9999
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" Tiplere bagh olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
"1 Bu ayar sadece FR-F800-E igin veya uyumlu bir opsiyon takili oldugunda kullanilabilir.

13 Ayarlama sadece standart modeller igin kullanilabilir.

Parametre| isim Ayar araligi B?I?"Q'G Parametre| Isim Ayar araligi el
egeri degeri
0,1,2 3ile5 253 Kazang duzeltme 0 ile %200 %150
arasl, 7, 8, 10ile Ana devre giic
19 arasi, 25, 26, i
35, 39 ile 42 254 | KAPALIbekleme | 312 3600, 600 s
arasl, 45 ile 54 slresi
arasi, 57, 64, =
195 |ABClklemens — |gg%is ggia g7, 99 255 | Omdr alarmidurum | 5 ) 0
fonksiyonu secimi 68, 70 ile 80 ekrani
arasl, 82,8553, 1| Yol verme akim
90, 91, 94 ile 96 256 *13| kisitlama devresi (0 ile %100) %100
arasl, 98 ile101 omur ekrani
arasi, 102 "3, d
103ile 105 arasi, Kumanda _
107, 108, 110ile 257 | kondansatorleri (0ile %100) %100
116 arasi, 125, omiir ekrani
126, 135, 139ile Ana devre
142 arasi, 145ile *13 o . o
154 arast, 157, 258 kondansatorleri (0 ile %100) %100
164, 165 *13’ omiir ekrani
166'%%,167, 168, .., Anadevre kondansa-
170ile 180arast, 259 "13/ t6r kullanim 6mrii 0,1 0
182,185,190, olguimii
ABC2 klemens 191, 194 ile 196
196 fonksiyonu secimi | arast, 198ile 208 9999 260 PWM frekansina 01 1
arasl, 211ile 213 otomatik gegis ’
arasl, 215, 217 T -
to 220, 226, 228 261 $elqe|ge kesildi durus | Oile 2, 11, 12, 0
to 230, 24211, secimi 21,22
300ile 308 arast, Yavasglama baslan-
g%llgf%? agaZ%I, 262 | gici gikartilacak fre- | 0 ile 20 Hz 3 Hz
, 0o ) deri
326, 328 10 330, '(‘;a:srtdege;' : N
342 11 9999 IKartma baslangi¢ lle z, 9
532 263 frekansi 9999 60/50 Hz
. Coklu hiz set degeri | 0 ile 590 Hz, Sebeke yok i
ile (hiz 8 — 15 arasi) 9999 9999 264 yavaslama zamani 1 Oile 3600 s 5s
239 265 Sebeke yok Oile 3600 s, 9999
240 | Soft-PWM secimi 0,1 1 yavaglama zamani 2 | 9999
Analog giris Sebeke kesildi durus
241 monitdrleme secimi 01 0 266 | rampa degisim 0 ile 590 Hz 60/50 Hz ™
Klemens 1 ek frekansi
242 | kompanzasyon 0 ile %100 %100 267 | Klemens 4 giris .
. 0
degeri (klemens 2) 6 secimi Oile 2 arasi
Klemens 1 ek 2 Gosterge ondalik 9999
243 | kompanzasyon 0 ile %100 %75 68 hane secimi 0,1,9999
degeri (klemens 4) 269 | Uretici parametre ayarlari. Degigtirmeyiniz.
Sogutma fani 0,1 i ;
244 N 1, 1 Inverter cikig 5ile 50 ms,
caligsma segimi 101 ile 105 arasi 289 || lemensi filiresi 9999 9999
Nominal kayma . -- ;
245 L 0ile %50, 9999 | 9999 Gosterge negatif -
degen 290 §|k|§ Se(}imi Oile7 0
Kayma 0, 1,10, 11, 20,
246 | kompanzasyonu 0,01ile10's 05s 091 | Darbe katan G/G 21, 100 0
zaman sabiti secimi (FM tipi)
Sabit ¢ikig bolgesi 0,1 (CA tipi)
247 | kayma kompanzas- | 0, 9999 9999 294 UV engelleme gerilim 0 ile %200 %100
yonu segimi kazanci
Otomatik gi¢ . Frekans degisikligi | 0; 0,01; 0,10;
248 yOnetimi segimi Olle 2 0 295 artim miktarn ayar 1,00; 10,00 0
Baslatmada Sifreli kilitteme QO'ile 6 aras, 99,
249 | topraklama hatasi 0,1 0 296 duzevi 100 ile 106 9999
denetimi y arasl, 199, 9999
] PETIT . Oile 5)
Oile 100 s, Sifreli kilitleme/kilit ( >
250 | Durus segimi 1000 ile 1100's, | 9999 297 | Zema 1000 ile 9998 9999
arasl, 9999
8888, 9999 Frekans arama 0ile 32767
| )
251 g:;'iiﬂaz koruma 0,1 1 298 kazanci 9999 9999
= - Tekrar galisma
252 | Ofset duzeltme 0 ile %200 %50 299 | sirasinda donme 0,1, 9999 9999
yoni belirleme
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Parametre| isim Ayar araligi B?I?"Q'G Parametre| Isim Ayar araligi el
egeri degeri
B o
ra51.7, 6, 1006 349 11| LTI 0 0
19 arasi, 25, 26, -
35, 39 ile 42 374 A§||_'| hlg algilama 0 ile 590 Hz, 9999
arasl, 45 ile 54 seviyesl 9999
313 *11 DO0 g|k|§ segimi arEESI, SZ. 64, G|r|§ darbe bolme
gg _}3,28 %, 68, 384 | slgeklendirme 0 ile 250 aras! 0
ile 80 arast, Ori
857%,86,87 ", fSallf(ltror:]ri darbesi igin
88,893, 90ile 385 airis €M 0 ile 590 Hz 0
96 arasl, 98ile ;;el:(ans
101 arasi, aksimum giris . “
102" 103ile 386 darbesi icin frekans 0ile 590 Hz 60/50 Hz
105, 107, 108, 0
110le 116 arasi, 390 f/r"eiﬁ?lrs:eferans 0ile 590 Hz | 60/50 Hz
125, 126, 135,
*11 i 139ile 142arasi, PLC fonksiyonu .
314 DO1 cikis segimi 12?”166}15?:;?1?' 9999 414 calisma segimi 0 ile 2 arasi 0
Uil ’ Inverter calisma kilit
166 *,168, 170 415 modu ayari 0.1 0
ile 180 arasi, — -
185 12 186, 416 On _olg_ek fonksiyon oile 5 0
18719 188, secimi
189 13, 190 ile 417 | On dlgek ayan degeri| 0 ile 32767 arasi 1
196 arasi, 198ile
208arasl, 211ile g’”t 6 arasi
213 arasl, 215, 13 ile16 arasi
217 ile 220 arasi, 20. 23. 24 40’
11 o 226, 228 ile 230 ' 44 50 53
315 DO2 ¢ikig segimi arasi. 242, 300 o ‘5‘2 ‘7‘8 ?g ?i
ile 308 arasi, 311 450 | 2. Motor segimi 510 213. 514’ 9999
ile 313 arasi, 240, 243, 244,
315, 317 ile 320 809b 80‘:’33 '
arasl, 326, 328 8094: 9090:
l?l,izs o000 9093, 9094,
J 9999
331 *14 _RS485 haberlesme OOiI‘Ie 321 0 o 0,4 ile* 55 kW ,
istasyonu (0 ile 247) 453 | Ikinci motor 9999 9999
. 3, 6, 12, 24, 48, kapasitesi 0 ile 3600 kW,
332 *14 ng*ss haberlesme | g5 "1 92! 384, 96 9999 3
576, 768, 1152 lkinci motor kutup 2,4,86,8, 10
333 *14| RS485 haberlesme |/~ | 1 454 | cayisi 12,9999 9999
stop bit uzunlugu B 0ile 500 A
«14 | RS485 haberlegsme ; ikinci motor uyartim | 99992
334 parite kontrol secimi Oile 2 arasi 2 455 akimi Y 0ile 3600 A 9999
14 RS485 haberlegsme 9999 =
335 *14| yeniden deneme Oile 10, 9999 1 Nominal ikinci motor | 200/
sayisi 456 gerl“ml Oile 1000 V 400 V *7
RS485 haberlesme | 0ile 999,8 s inal ikinci i
336 *14 . 10 S, Os Nominal ikinci motor | 10 ile 400 Hz,
kontrol zaman arahgi | 9999 457 | ¢ ekans: 9999 9999
337 *14 RS485 haberlegsme | 0ile 150 ms, 9999 Oile 50 A,
bekleme zaman ayari| 9999 458 ikinci motor sabiti 9999 72 9999
33g | Haberlesme iglemi 01 0 (R1) 0 ile 400 mA,
komut kaynagi ' 9999 =
Haberlesme hiz . . Oile 50 A,
339 komut kaynagi 0 ile 2 arasi 0 459 | Ikinci motor sabiti 9999 2 9999
340 |Haberlesme . o (R2) 0 ile 400 mn,
*3
baglatma mod sec¢imi Oile2, 10,12 99|99
341 *14| RS485 haberlesme | ) ikinci motor sabiti | 00 %990 ™
CR/LF segimi ne 460 | (L1)/ Ikinci motor d- 0 ile 400 mH 9999
Haberlesme mili indiiktansi (Ld) 9999 3 '
342 EE;??M yazma 01 ° ikinci motor sabiti 0 ile 6000 mH,
e . 9999 "
461 | (L2)/ Ikinci motor g- ' 9999
x14 | Haberlegsme hata . L g 0 ile 400 mH,
343 sayisi 0 mili indiiktansi (Lq) 9999 3

2 FR-F820-02330(55K) veya alti ve FR-F840-01160(55K) veya alti igin

® FR-F820-03160(75K) veya iizeri ve FR-F840-01800(75K) veya lizeri igin
7 Gerilim sinifina bagli olarak degisir. (200 V sinifi/400 V sinifi)
" Tiplere bagli olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
"1 Bu ayar sadece FR-F800-E igin veya uyumlu bir opsiyon takili oldugunda kullanilabilir.

13 Ayarlama sadece standart modeller igin kullanilabilir.

"4 FR-F800-E igin gorintilenmez.
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TEMEL CALISTIRMA

seviyesi

Parametre| isim Ayar araligi Baslangig | | o, oetrel isim Ayar araligi el
degeri degeri
P i 0 ile %100, NET mod calisma
462 | ikinci motor sabiti (X 9999 calis
X)| 9999 550 | komutu kaynak 0, 1, 5-'1, 9999 9999
Ikinci motor otomatik secimi
463 | ayarlama ayari/ 0,1,11,101 0 PU mod galisma 1 ile 3 aras
durumu 551 | komutu kaynak 511 9999 9999
495 | Uzak gikis secimi 0,1,10,11 segimi E
496 | Uzak cikig veri 1 0 ile 4095 arasi 552 | Frekans atlama Oile 30 Hz, 9999
: . arahgi 9999
497 | Uzak gikis veri 2 0 ile 4095 arasi — 0le %100
PLC fonksiyonu 0, 9696 553 | PID sapma limiti 9999 ' 9999
498 | fiash bellek silme Qe 0 c54 | PID sinyal galisma | Oile 7 arasi, 0
secimi 10 ile 17 arasi
502 Haberlesme h_at;_a5| Oile 4 0
stop mod segimi e & arasi 555 | Akim ortalama 01ile1,0s 1s
Bakim zamani ’ '
503 0 (1-9998) 0 Kis d
zamanlayicisi 1 Cikis data '
Bakim ym P 556 maskeleme zamani Oile 20 0s
504 | 2aKimzamanayicist | ;e 9998, 9999 | 9999 Inverter
1 alarm zaman ayari . 0ile 500 A ™2
- P 557 Akim ortalama degeri LD/SLD
505 | Hiz ayar referansi 1ile 590 Hz 60/50 Hz cikisi referans degeri nominal
514 *13 | Acil siiriige ozel 0,1ile 600, 9999 0ile 3600A™ | akimi ™
bekleme siresi 9999 560 ikinci frekans arama | 0 ile 32767, 9999
13 Acil siiriigse 6zel 1ile 200 arasi kazanci 9999
515 yeniden deneme 9999 ' 1 561 | PTC termistdril 0,5 ile 30 ka, 9999
sayisi koruma diizeyi 9999
522 Cikig durdurma 0 ile 590 Hz, 9999 Kiimulatif sebeke
frekansi 9999 563 | beslenme sayaci (0 ile 65535) 0
100, 111, 112, tagsma degeri
121,122,123, Kimilatif calisma
124, 200, 211, i
Acil siiri J 212, 221, 222, 564 sayacl tagma degeri (0 ile 65535) 0
cil stiris modu 223, 224, 300 inci i
523 *13 'St , , ' 9999 Ikinci motor uyartim | 0 ile 400 Hz,
seeim! g%% %%% %}1 565 akimi kesme noktasi | 9999 9999
480, 4%% 4%% ikinci motor uyartim
421, 422, 423, akimi diisiik hiz 0 ile %300,
ng 5933?_' / 566 olceklendirme 9999 9999
. TR |e Z f k r
504 *13 Acil siiriig calisma 0 ile %100, 9999 .a. to. a ‘
hizi 9999 569 | Ikinci motor hiz 0 ile %200, 9999
Modbus-RTU . kontrol kazanci 9999
539 13| haberlesmesi kontrol O 9998 9999 570 | Goklu degerayan | 0,1 10
zaman arahgi Baslangig
541 *11 Frekans komutu 01 0 571 | frekansindatutma |0ilel0s, 9999 9999
isaret se¢imi ' zamani
0,1,12, 14,18, 4mA girig kontrol .
*11 i .| 24,28, 100, 573 i 1ile 4, 9999 9999
544 CC-Link mod secimi 112 114, 118, 0 ;ssglr?l t -
128 574 inci motor online | 0
547 USB haberlegmesi 0o 31 aras: 0 otomatik ayarlama ’
istasyon numarasi 575 Cikis kesintisi Oile 3600 s, 1s
54g | USB haberlesmesi [0ile 999,85, 9999 algilama siiresi 9999
kontrol zaman araligi| 9999 576 Cikis kesintisi 0ile 590 Hz 0 Hz
549 *14| protokol segimi 0,1,2 0 ali"a:la _Se‘_’“_’es;(_
577 | ks kesintisietkin | 5550 001100 | %1000

2 FR-F820-02330(55K) veya alti ve FR-F840-01160(55K) veya alti igin

® FR-F820-03160(75K) veya uizeri ve FR-F840-01800(75K) veya lizeri igin
" Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
"1 Bu ayar sadece FR-F800-E igin veya uyumlu bir opsiyon takili oldugunda kullanilabilir.
13 Ayarlama sadece standart modeller igin kullanilabilir.
"4 FR-F800-E igin gorintilenmez.
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AN

7 Gerilim sinifina bagh olarak degisir. (200 V sinifi/400 V sinifi)
" Tiplere bagli olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)

12 Model tiplerine gore degisir (standart model, ayrik dénstirict tipi).

36

Parametre| isim Ayar araligi B?I?"Q'G Parametre| isim Ayar araligi el
egeri degeri
Yardimci motor . ilk serbest termal 0 ile 590 Hz,

578 caligma segimi Oile 3 arasi 0 604 diislis frekansi 3 9999 9999
Motor baglant . Gug kesintisi harici

579 fonksiyonu segimi Oile 3 arasi 0 606 | durdurma sinyali 0,1 1
Manyetik kontaktor girig secimi

580 | gegisi kilitleme 0ile 100 s 1s Motorizinverilenyiik . o
suresi 607 | seviyesi 110 ile %250 %150
Baslamada bekleme . ikinci motor izin 110 ile %250,

=81 zamani 0ile 100's 1s 608 verilen yuk seviyesi 9999 9999
Yardimci motor . PID set degeri/sapma| _ .

582 | baglanti siiresi 8$|9693600 s, 1s 609 girig segimi lile5 2
yavaglama siiresi 610 PID él¢iilen deger liles, 3
Yardimci motor 0ile 3600 s giris segimi 101 ile 105

583 | baglanti siiresi 9999 ' 1s 611 | Yeniden galismada |0 ile 3600s, 9999
hizlanma siiresi hizlanma siiresi 9999
Yardimci motor 1 . énii

584 0ile590Hz | 60/50 Hz " Ters doniis uyartim
baslangig frekansi 617 | akimi disik hiz 0 ile %300, 9999
Yardimci motor 2 ' 0 6lgeklendirme 9999

585 baglangig frekans 0 ile 590 Hz 60/50 Hz faktori
Yardimci motor 3 . . Hiz diizeltme . o

586 baglangig frekansi 0ile 590 Hz 60/50 Hz ™ 653 kontroli 0 ile %200 %0
Yardimci motor 1 . Hiz diizeltme kesim .

587 durus frekans! 0 ile 590 Hz 0 Hz 654 frekans! 0Oile 120 Hz 20 Hz
Yardimci motor 2 . Analog uzak cikig

588 durus frekans 0 ile 590 Hz 0 Hz 655 secimi 0,1, 10,11 0

589 Iﬁlr’ﬂm;::;knaiﬁts?r 3 0 ile 590 Hz 0 Hz 656 | Analog uzak ¢ikis 1 | 800 ile %1200 %1000

s 657 | Analog uzak ¢ikig 2 | 800 ile %1200 %1000
Yardimci motor 658 o 5

590 | baslatma saptama Oile 3600 s 5s 5 Analog uzak ¢ikig 3 | 800 ile %1200 %1000
stresi 659 | Analog uzak ¢ikis 4 | 800 ile %1200 %1000
Yardimci motor Artan manyetik

591 durdurma saptama | 0 ile 3600 s 5s 660 |uyartimyavaglama |0, 1 0
suresi igslemi secimi
Gegis fonksiyonu : Manyetik uyartim .

592 £ 3 Oile 2 arasi 0 \ uy
secimi 661 | artis orani Oile %40, 9999 | 9999
Maksimum bayukltk | .. Artan manvetik

593 P 0 ile %25 %10 y
secimi re ’ 662 | uyartim akimi 0 ile %300 %100
Azalma sirasinda seviyesi

594 buyukluk dengeleme | 0 ile %50 %10 Kontrol devresi
miktan 663 | sicaklik ¢ikis sinyali | 0ile 100 °C 0°C
Artma sirasinda seviyesi

595 buyukluk dengeleme | 0 ile %50 %10 Rejenerasyon
miktari 665 | engelleme frekans | 0 ile %200 %100
Biyikliik artirma . kazanci

596 i) 1il 5s
slresi 0.11le 3600 s Gug kesintisi
Buyuklik azaltma ) 668 | durdurma frekansi | 0 ile %200 %100

597 siresi 0,1ile 3600 s 5s Kkazanci

- - 175ile 215V, SF-PR kayma miktari

508 Diisiik gerilim 9999/ 9999 673 | ayarlama iglemi 2,4,6,9999 9999

seviyesi 350 ile 430V, secimi
9999 7
e SF-PR kayma miktari| . o

599 ;(;girlzliemenm girls |4 /1 12 674 ayarlama kazanci 0 ile % 500 %100

600 | Ik serbest termal 0 ile 590 Hz, 9999 684 gzgir;?ma vert anitest g 4 0
disls frekansi 1 9999 Bak
h akim
ilk serbest termal . . 686 0 (1-9998) 0

601 diisiis orani 1 1ile %100 %100 zamanlayicisi 2
ilk serbest termal 0 ile 590 Hz,

602 disilis frekansi 2 9999 9999
ilk serbest termal . 0

603 diisiis oran 2 1 ile %100 %6100



Z

TEMEL CALISTIRMA

. 2 Baslangi¢ . - Baslangic
Parametre| Isim Ayar araligi degeri Parametre| Isim Ayar araligi degeri
Bakim zamanlayicisi | . . ikinci baglatma .
687 2 uyari zaman ayari 0ile 9998, 9999 9999 741 | direnci ayarlama 8559%200' 9999
Bakim ] telafisi
688 | amanlayicisi 3 0 (1 ile 9998) 0 Ikinci motor 0 ile 6000 ps
Bakim zamanlayicisi | . 742 | manyetik kutup 10000 ile 9999
689 3 uyari zaman ayari 0 ile 9998, 9999 9999 alglla:‘nva darbe 16000 ps,9999
692 Ikinci serbest termal | 0 ile 590 Hz, 9999 gt?n|§_ ‘9 .
diisiis frekansi 1 9999 74 Ikinci motor 0 ile 400 Hz,
3 Ksi 9999 9999
ilk serbest termal maksimum frekansi
693 diisii 1 1ile %100 %100 ikinci motor ataleti
ugus orani 744 (tamsay1) 10 ile 999, 9999 9999
694 Ikinci serbest termal | 0 ile 590 Hz, 9999 SR y .
diisiis frekansi2 | 9999 745 '(E':)c' motor ataleti | ;0 7 9999 9999
llk serbest termal .
695 | jiisiis oram 2 1ile %100 %100 ikinci motor koruma | 100 ile %500,
Ehet 746 akimi seviyesi 9999 9999
696 Ikinci serbest termal | 0 ile 590 Hz, 9999 y 0 10 11 20 21
diisus frekansi 3 99|99 5 50 5160, 61,
699 | Giris klemensi filtresi| 2! 50 M, 9999 70, 71, 80, 81,
_ 9999 ikinci PID aksiyonu | 90, 91, 100,
202 | Nominal motor 0 ile 400 Hz, 9999 793 | secimi 101, 1000, 0
frekansi 9999 1001, 1010,
" ‘lim | 0ile 5000 2001, 5090,
706 End.u.klen.en gerilim mV/ (rad/s), 9999 2011 )
sabiti (phi f) 9999
Mot et Ikinci PID kontrol 0 ile 590 Hz
707 | sy 10ile 999, 9999 | 9999 754 | otomatik 9999 ' 9999
(tamsay1) anahtarlama frekansi
Motor Ld s6nlim 0 ile %100, ' . . | Oile %100
11| Cram 9999 9999 755 | Ikinci PID set degeri | o500 9999
Motor Lg s6nim 0 ile %100, Ikinci PID oransal 0,1 ile %1000
712 orani 9999 9999 756 bandi 9999 %100
Baglatma direnci 0 ile %200, Ikinci PID integral 0,1 ile 3600 s,
717 ayarlama telafisi 9999 9999 757 zamani 9999 s
Baslatma manyetik . Ikinci PID 0,01 ile 10,00 s,
751 | kutup pozisyonu %Ioeo?)oi(l)eo HS, 9999 758 diferansiyel zamani | 9999 9999
algilama darbe 16000 us. 9999 L S 0ile 43,
genisligi s, 759 | PID tinitesi segimi 9999 9999
724 | Motor ataleti (iis) Oile 7, 9999 9999 760 | On sarj anzasi segimi 0, 1 0
Motor koruma akimi | 100 ile %500, On sarj anizasi bitis | 0 ile %100,
725 seviyesi 9999 9999 761 seviyesi 9999 9999
- = . Oile 3600 s,
726 | otomatik Baudratel | g ; 555 aras: 255 762 | On sarj bitig siiresi | g 9999
Maks. Biloi . On sarj arizasi yukari| 0 ile %100,
27 Qergevesig 1ile 255 arasi 1 763 tespit seviyesi 9999 9999
728 Cihaz numarasi Oile 419 arasi 0 764 | On sarj siire sinin 85593600 S, 9999
(Ust 3 hane) ikinci 6n sarj anzasi
i 765 hi 0,1 %0
729 | Cihaz numarasi 0 ile 9999 arasi 0 secimi ’
(Alt 4 hane) ikinci & - e o
ikinci motor 0 ile 5000 766 bint?;: Isg\r;isggi arzast | Gese 9999
738 | endiklenen gerilim | mV/(rad/s), 9999 ikinci & RPT -
sabiti (phi f) 9999 767 | u':‘:s'f" sarj bitis 84'9993600 S 9999
lkinci motor Ld 0 ile %100,
739 e 9999
sonum orani 9999
740 Ik_!n(_:_l motor Lq 0 ile %100, 9999
sonum orani 9999
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Parametre| isim Ayar araligi Baslangig | | o, etrel isim Ayar araligi el
degeri degeri
ikinci 6n sarj anizasi | 0ile %100, Klemens 4 fonksiyon
768 yukari tespit seviyesi| 9999 9999 858 atama 0,4,9999 0
ikinci 6n sarj siire Oile 3600 s, 0ile 500 A,
769 siniri 9999 9999 859 Tork akimi/Nominal | 9999 9999
Calisma paneli 1ile 3 arasl, PM motor akimi 0 ile 3600 A,
774 | onitor secimi 1 ?7“9123423635" 9999 9999 *
275 | Gahsma paneli 23'ile 25 arasi, 9999 ikinci motor tork 85;595*90 A,
monitér segimi 2 34, 38, 860 | akimi/Nominal PM ' 9999
40 ile 45 arasi, motor akimi Oile ?1600 A
50 ile 57 arasl, 9999
Galigma paneli 61, 62, 64, 864 | Tork algilama 0 ile %400 %150
776 | Monitor secimi 3 67, 68 '3, 69, 9999 - 9 ° ”
81 ile 96 arasl, 866 | Tork izleme referansi| 0 ile %400 %150
AmA airi 3?;1(;%09399 867 | AM cikis filtresi Oile5s 0,01s
mA giris arizasi ile z, -
i caligma frekansi 9999 9999 868 g:msns 1 fonksiyon 0, 4. 9999 0
778 4mA girig kontrol i 0 - - -
filtresi 0ilel0s 869 "10 | Akim cikig filtresi Oile5s 0,02s
Haberlesme hatasi . Hiz algilama .
779 | sirasinda galigma gélge:go Hz, 9999 870 | histerezisi Olle 5Hz 0 Hz
frekansi 872 *13 Girig faz kaybt 0.1 0
791 Diisiik hiz araliginda | 0 ile 3600 s, 0999 koruma segimi ’
hizlanma zamani 9999 . . % 120/
— ~ - 874 | OLT seviye ayari 0 ile %400 P
792 | Dusilk hiz araliginda | 0 ile 3600 s, 9999 110
yavaslama zamani 9999 Rejenerasyon
799 Cikis giicli i¢in darbe| 0,1, 1, 10, 100, 1 kwh 882 | engelleme iglemi Oile 2 arasi 0
adim ayari 1000 kWh sec¢imi
Kontrol yontemi Rejenerasyon
800 secimi 920 20 883 | engelleme islem 300 ile 800 V 7?23%0\>/DD(:(:{7
820 Hiz kontrolii P 0ile %1000 9% 25 seviyesi
kazanci 1 e 0 Yavaglama algilama
o 884 | hassasiyetinde Oile 5 arasi 0
Hiz kontrolii integral . . -
821 | amam 1 g Oile20s 0,333s rejenerasyon énleme
- p - Rejenerasyon
822 | Hizayar f||tr<.=,.5| 1 Oile 55, 9999 9999 885 engelleme 0ile 590 Hz, -
;l('Ofk kon1tr(oI|:1 P kompanzasyon 9999
824 azanci 1 (akim 0 ile %500 % 50 frekansi sinir degeri
22:3#;;’ oransal Rejenerasyon
886 | engelleme gerilim 0 ile %200 %100
Tork kontroll kazanci
825 ;';Itjgrﬂaz:;zg' 1 0 ile 500 ms 40 ms 888 | Bos parametre 1 Oile 9999 arasi | 9999
integral zamani) 889 | Bos parametre 2 0 ile 9999 arasi 9999
Tork algilama . Toplam gug
827 filtresi 1 Oile0ls s 891 | gostergesi hane 0ile 4, 9999 9999
828 | Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz. degisim sayisi
830 Hiz kontroldi P 0 ile 961000, 9999 892 | Yuk faktoru 30 ile %150 %100
kazanci 2 9999 - Inverter
Hiz kontrolii integral Enerji tasarrufu 01ile55kW™ | |p/SLD
831 1z kontrolii integral | . 50 s 9999 9999 893 | gostergesi referansi nominal
zamani 2 (motor kapasitesi) | g ile 3600 kW g
832 - p - le kapasitesi
Hiz ayar filtresi 2 Oile 5, 9999 9999
KK i p 0 Sebekeden besleme
834 'Il('or onztro 1] 8$I9eg/0500, 9999 894 | sirasinda kontrol 0Oile 3 arasi 0
azanci secimi
Tork kontrolu 0 ile 500 ms i
835 |. ' 9999 Enerji tasarrufu
integral zamani 2 9999 895 referans degeri 0, 1, 9999 9999
g37 | fork algilama Oile0,1s,9999 | 9999 896 | Enerji birim maliyeti | 0ile 500,9999 | 9999
849 Analog giris ofset . o
0 ile %200 %100

ayari

"2 FR-F820-02330(55K) veya alti ve FR-F840-01160(55K) veya alti igin

" FR-F820-03160(75K) veya uzeri ve FR-F840-01800(75K) veya Uzeri icin
7 Gerilim sinifina bagh olarak degisir. (200 V sinifi/400 V sinifi)
" Tiplere bagh olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
"10 By ayar sadece CA tipi igin yapilabilir.

13 Ayarlama sadece standart modeller igin kullanilabilir.
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2 FR-F820-02330(55K) veya alti ve FR-F840-01160(55K) veya alti igin
" FR-F820-03160(75K) veya uizeri ve FR-F840-01800(75K) veya (izeri igin

"8 Parantez igindekiler, LCD galisma paneli FR-LUO8 ve parametre (initesi FR-PUQ7 ile kullanilacak parametre numaralaridir.

" Tiplere bagli olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
"10 By ayar sadece CA tipi igin yapilabilir.

Parametre| isim Ayar araligi B?ﬂg:ﬁ'? Parametre| isim Ayar araligi Bzﬂgzﬂlg
Enerji tasarrufu . C18 | Klemens 1 kazan )
897 gorniileme Song e 1000 1 9999 | | (950) 8| komutu (tork) ¢ | oile %400 %150
ortalama zamani
Enerji tasarrufu c19 lemens 1kazant | g jje 94300 %100
898 | kumdlatif gbsterge |0, 1, 10, 9999 9999 (920) "8 (tork)
sifirlama C8
Galisma siiresi orani | 0 ile %100, 930) | Akim cikisi ofset 0 ile %100 %0
899 | tahmini deger) 9999 9999 (*8,*10) sinyali °
CO | FM/CA klemens L 1 co
(900) 8| kalibrasyonu (930) Akim cikisi ofset 0 ile %100 %0
Cl | AMklemens 1 1 sgxo | akimi
*9| kalibrasyonu
(9212) ’ €10 1 km cikist k
Klemens 2 set offset | _ . Im gikigt kazang i
(902) "8 ayan 0ile 590 Hz 0 Hz (23110) sinyali 0 ile %100 %100
C3 | Klemens 2 frekans . C11
(902) "®| kazang ayar O ile %300 %0 (931) Akim cikigi kazang 0ile %100 %100
125 |Klemens 2 set sgr10 | kIMI e '
(903) *¢| frekans: kazang ayan 0 €590 Hz | 60150 Hz &
C38 | Klemens 4 ofset .
" 0 ile %6400 %0
C4 © Elemens 2 set 0 ile %300 %100 (932) 8| komutu (tork)
(903) azang ayan C39 | Klemens 4 ofset 0 ile %300 e
C5 | Klemens 4 set offset | _. (932) "8/ (tork) e
004) *8| ayan 0 ile 590 Hz 0 Hz
(904) y C40 | Klemens 4 kazang 0 ile %400 %150
C6 | Klemens 4 frekans . (933) 8| komutu (tork) e > °
904) *8| kazang ayari 0 ile %300 %20
(904) C41 |Klemens 4 kazang 0 ile %300 %100
126* Klemens 4 set i Hy | [(933) "8| (tork)
(905) 8| frekansi kazang ayari Oile 590 60/50 Hz
o C42 | PID ekrani ofset 0 ile 500,00, 9999
*8
908) E;i?f;zyiflet 0 ile %300 %100 (934) katsayisi 9999
(905) C43 | PID ekrani ofset 0 ile %300.0 %20
C12 |Klemens 1 ofset . (934) *8| analog degeri ile %300, 0
(917) *8| frekansi (hiz) 0 ile 590 Hz 0 Hz
C44 | PID ekrani kazang 0 ile 500,00, 9999
*8
9(:]:;3*8 Klemens 1 ofset (hiz) | 0 ile %300 %0 (9395) katsayisi 9999
(917) C45 | PID ekrani kazang 0 ile 300 0% %100
C14 |Kiemens 1 kazang ; Hy .| 1(935) "8/ analog degeri e SUO,D%
(918) "8 frekansi (hiz) 01le 590 00150 Hz Girig gerilim modu
Ci5 [«ki 1K 97 | eimi 01 °
8| (o NS HKEZANE 6 e 06300 %100 : :
(918) 8| (hi2) 989 Parametre 10 *2 102
kopyalama alarm
C16 |Klemens 1 ofset - %0 S”ﬁ]ye 100 100
(919) *8| komutu (tork) 0 ile %400 &
ci7 990 | PU buzzer kontrol 0,1 1
(919) +«g| Klemens 1 ofset (tork)| 0 ile %300 %0
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AN

suresi

" Tiplere bagh olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
13 Ayarlama sadece standart modeller igin kullanilabilir.

40

Parametre| isim Ayar araligi Baslangig | | o, oetrel isim Ayar araligi el
degeri degeri
991 | PU kontrast ayari Oile 63 58 1018 ilgrerr:té secimi ile 0, 9999 9999
Oile 3 arasi,
5ile 14 arasl, iz gizgisi calisma )
17, 18, 20, 1020 Seginf’i alls Oile 4 0
23 ile 25 arasi,
Calisma paneli ayar | 34, 38, 1021 1z gi_zg_isi modu oile 2 0
992 | potu itme gosterge | 40 ile 45 arasi, 0 secimi
segimi 28 "22522%37" 1022 | Ornekleme gevrimi | 0ile 9 2
68;13, é9, Y Analog kanallarin .
81 ile 96 arasi, 1023 sayisi 1 ile 8 arasi 4
98,'100 1024 Ornekleme otomatik
997 | Arizada baslatma 0 ile 255, 9999 9999 baglatma 0,1 0
0, 12, 14, 112, ;
99g | PM parametre 114, 8009, 0 1025 l:t'iﬁ'ﬁme modu Oile 4 arasi 0
baslangic degeri 8109, 9009, 9_ _ _
?129 1026 Tet'kll(eme oncest 0ile %100 %90
Otomatik parametre | 1.2 ornek sayisi
999 avar 10 ile 13 aras, 9999 Analog kaynak
Yy 20, 21, 9999 1027 secimi (1kn) 201
1000 | Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz. Analog kavnak )
L | hedefi 1028 . g Yy 1 !Ie 3 arasl, 202
q ayarlama hedefi | . . o - segimi (2kn) 5ile 14 arasi,
1002 | akim diizeltme 9999 ' 9999 Analog kaynak 17, 18, 20, 23,
katsayisi 1029 secimi (3kn) ig,_s4‘,12 203
- ile 42 arasl,
1006 | Saat (yil) groaog ile 2099 2000 1030 Analog kaynak 52 ile 54 arasi, 204
' segimi (4kn) 61, 62, 64, 67,
%8% ”g %gé Analog kaynak 687" 69,
28% i:e ?13(1) 1031 segimi (5kn) 8;,”8 %6 aras! 205
ile 430, 201 ile 213
501 ile 531, 1032 ﬁ‘:ﬁﬁ?éiﬁ?ak arasl, 206
N 601 ile 630, ¢ 230 ile 232
1007 | Saat (ay, gln) 701 ile 731, 101 Analog kaynak aras
801 ile 831, 1033 o8 237, 238 207
901 ile 930, secimi (7kn) )
1001 ile 1031, Analog kaynak
1101 ile 1130, 1034 Segimi (Skn) 208
1201 ile1231 -
ares 1085 | Analog tetikleme g )
0 ile 59,
100 ile 159, Analog tetikleme
200 ile 259, 1036 | iclem 2e9imi 0.1 0
300 ile 359, -
400 =|e 459 Analog tetikleme .
500 ile 559" 1037 seviyesi 600 ile 1400 1000
600 ile 659, e
700 ile 759, 1038 (Dl'Jk'rt_]?l kaynak segimi 1
800 ile 859,
900 ile 959, Dijital kaynak segimi
1000 ile 1059, 1039 (ijn) Y ¢ 2
1100 ile 1159, —
1008 | Saat (saat, dakika) | 1200 ile 1259, 0 1040 | Dijital kaynak secimi 3
1300 ile 1359, (3kn)
1400 ile 1459, —
1500 ile 1559, 1041 ajklrt'l?l kaynak segimi 4
1600 ile 1659, | 1 ile 255 arasi
1700 ile 1759, Dijital kaynak segimi
1800 ile 1859, 1042 | 5in) 5
1900 ile 1959, _
2000 ile 2059, 1043 Dijital kaynak sec¢imi 6
2100 ile 2159, (6kn)
2200 ile 2259, —
2300 ile 2359 1044 (D7'Jk'rt]";" kaynak secimi 7
arasi
Yeniden deneme 1045 | Dijital kaynak segimi 8
«13| reset iglemi . ) (8kn)
1013 ™ sonrasinda acil Oile 590 Hz 60/50 Hz *
siiris calisma hizi
Sinirlanan frekansta
1015 integral durus segimi 0,1,10,11 0
PTC termistor
1016 | koruma saptama Oile60s 0s



Z

TEMEL CALISTIRMA

uyari seviyesi araligi

Parametre| isim Ayar araligi Baslangig | | o, oetrel isim Ayar araligi el
degeri degeri
1046 Dijital tetikleme liles 1 1;]_50 Kullanici
kanali ile | parametreleri 0 ile 65535 aras| 0
1047 sD(iaj(;ti?}:itetikleme islem 01 0 1199 | 1ile 50 arasi
= - PID kazan¢ ayarlama | .
. 1211 o 100
1048 S:ﬁ:e;%ezzﬁ:r“ ken | iie 60 min 0 min zaman asimi siiresi Lile 9999 s
Adimla manipiile . 0
1049 | USB host sifirlama |0, 1 0 1212 edilmis miktar 900 ile %1100 %1000
1106 | Tork gosterge filtresi | 0ile 5's, 9999 9999
gos’erg 1213 |Admecevabi 14 66008 1s
1107 Calisma hizi i 9999 ornekleme gevrimi
gosterge filtresi Olle 55,9999 Maksimum egim
Uyartim akimi ) 1214 | sonrasi zaman agimi | 1 ile 9999 s 10s
1108 gosterge filtresi Oile 55,9999 9999 siresi
inverterden invertere 1215 | Swmrgevrimeikist | o0 00100 | 91100
1124 *11| baglantida istasyon | 0 ile 5, 9999 9999 st sinin e~ 0
numarasi 1216 | Stnirgevrim gikisialt| o050 001100 | %1000
Inverterden invertere siniri
1125 *1| baglanti sisteminde | 2 ile 6 aras! 2 Siniri gevrimi :
inverter sayisi 1217 histerezisi 0,1 ile %10 %1
On sarj degisimi artig| 0 ile %100, 0,
1132 | iktan 9999 9999 100ile102
e - - arasi, 111, 112,
1133 |k|r39l_0n_ sarj 0 ile %100, 9999 1218 PID kazang ayarlama 121, 122, 0
degisimi artig miktari| 9999 ayari 200 ile 202
1134 arasl, 211, 212,
1135 Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz. 221, 222
1219 PID kazang ayarlama gg)’glo' flae 9% 0
Ikinci PID ekrani . baslatma/durumu y
1136 ofset katsayisi 0 ile 500, 9999 9999 1300 arasl)
1137 ikinci PID ekrani 0 ile 300% 920
ofset analog degeri ne 0 ° -
ikinci PID ekrani . 1343 . .
1138 kazang katsayisi 0 ile 500, 9999 9999 1350 Haberlesme opsiyon parametreleri
ikinci PID ekrani . -
1139 kazang analog degeri 0 ile 300% %100 1359
Ikinci PID set degeri/ | , .
1140 - == | 1ile 5 arasl 2 PID gikigl tutma .
is:pnjapﬁ:l)rl"gl Sflglml _— 1361 saptama zamani Oile 900 s 5s
inci Slgiilen ile 5 arasi,
1141 | yeger giris segimi | 101 ile 105 arasi 3 1362 apg’h‘glk'§' tutma 0ile %50, 9999 | 9999
lkinci PID iinite . :
1142 secimi Oile 43, 9999 9999 1363 glljl?eléll( calistirma 0ile 3605, 9999 9999
' - 0 ile %100,
1143 | ikinci PID iist siniri gg;gg 0 9999 1364 | Uvku sirasinda 0 ile 3600 < 155
o 0ile %100 kangtirma siiresi
1144 | Ikinci PID alt siniri ' 9999 =
9999 1365 Karigtirma araligi 0 ile 1000 h oh
1145 | Ikinci PID sapma 0,0 ile %100,0, 9999 slresi
siniri 9999 1366 Uyku yukseltme 0 ile %100, 9999
1146 ikinci PID sinyal . . seviyesi 9999
L7 Oile 3,10ile 13 0 -
gahsma segimi 1367 | Uyku ytkseltme 0ile 360 s 0s
1147 | Ikinci cikis kesintisi | 0 ile 3600 s, 1s bekleme suresi
algllama siiresi 9999 1368 g|k|§ kesintisi iptal Oile 360 s 0s
ikinci gikis kesintisi . siresi
1148 o 0 ile 590 Hz 0 Hz
algilama seviyesi Cek valf kapanma 0ile 120 Hz
Ikinci ¢ikis kesintisi i 1369 | tamamlanma ' 9999
1149 iptal seviyesi 900 ile %1100 %1000 frekans 9999
PID sinirlama iglemi .
1370 saptama zamani Oile 900 s Os
1371 | PIDustialtsimnon ,,0 0050 9999 | 9999

"1 Bu ayar sadece FR-F800-E igin veya uyumlu bir opsiyon takili oldugunda kullanilabilir.
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Parametre| isim Ayar araligi B?I?"Q'G Parametre| isim Ayar araligi el
egeri degeri
PID odlgiilen deger 1432 11 Ethernet haberlegsme | 0 ile 999,8 s, 9999

1372 | kontrol ayar noktasi | 0 ile %50 %5 kontrol zaman araligi| 9999
degistirme miktan 1434 "11| Ethernet IP adresi 1 | 0 ile 255 arasi 192
PID &lgiilen deger 1 - -

1373 | kontrol ayar noktasi | 0 ile %100 %0 1435 Ethernet IP adresi 2 | 0 ile 255 arasi 168
degistirme hizi 1436 1| Ethernet IP adresi 3 | 0 ile 255 arasi 50
Yardimci basing . 1437 "1*| Ethernet IP adresi 4 | 0 ile 255 arasi 1

1374 | pompasi galistirma | 900 ile %1100 %1000 _ _ _
baglatma seviyesi 1438 "t| Alt ag maskesi 1 0 ile 255 aras! 255
Yardimci basing 1439 *11| Alt ag maskesi 2 0 ile 255 arasi 255

1375 | pompas) Galistima | 9001e%1100 | %1000 | 1240 ] Altag maskesi3 | 0ile 255 arasi | 265

1376 | Yardimei motor 0 ile %100, 9999 1441 "11| Alt ag maskesi 4 0 ile 255 aras| 0
durug seviyesi 9999 1447 -u| Ethernet P filtre 0 ile 255 aras! 0

1377 PID girig basinci adresi 1

e 1, 2, 3,9999 9999 -
segimi 1443 1| Ethernet [P filtre 0 ile 255 arasi 0
iri adresi 2

1378 | PID giris basinci 0 ile %100 %20 .
uyari seviyesi 1444 *11 Ethernet IP filtre 0ile 255 aras: 0

1379 | PID giris basinci 0 ile %100, 9999 adresi 3
ariza seviyesi 9999 1445 *11 Ethernet IP filtre 0i

— - ile 255 arasi 0
PID giris basing adresi 4

1380 | uyarisi ayar noktasi | 0 ile %100 5% Ethernet IP filtre 0ile 255
degistirme miktan 1446 1| adresi 2 aralik 9559 arasl, 9999
PID giris basinci belirleme

1381 ariza iglemi segimi 0.1 0 Ethernet IP filtre 0ile 255 arasi

1447 *11| adresi 3 aralik ’ 9999

1410 E:r?éatma sayisi alt 4 0 ile 9999 aras: 0 belirleme 9999
Baslatma sayisi list 4| , . . Ethernet IP filtre .

1411 hane 0 ile 9999 arasi 0 1448 11| adresi 4 aralik 85'59255 arasl, 9999
Motor endiklenen belirleme

1412 | gerilim sabiti (phi f) | 0ile 2, 9999 9999 .| Ethernet komut
lis degeri 1449 11| kaynagi segimi IP 0 ile 255 arasi 0
Ikinci motor adrr]esi 1 .
endiklenen gerilim . __.| Ethernet komut

1413 | Sabiti (phi f) Us Oile 2, 9999 9999 1450 " kgyna_gzl segimi IP 0 ile 255 aras| 0
degeri adresi
Ethernet . Ethernvet komu_t

1424 11| haberlegmesi 1 ile 239 arasi 1 1451 Y| kaynagi secimi IP 0 ile 255 aras| 0
network numarasi adresi 3
Ethernet . Ethernvet korpu_t
1425 *11| haberlesmesi 1 ile 120 arasi 1 1452 | kaynag: segimi IP 0 ile 255 aras| 0
istasyon numarasi adresi 4
«11| Baglanti hizi ve gift . Ethernet komut
11 o ..
1426 yonli mod secimi Oile 4 aras 0 1453 11| kaynagi segimi IP 0 ile 255 aras|, B
502. 5000 ile adresi 3 aralik 9999
5002 arasl, belirleme
«1| Ethernet fonksiyonu 5006 ile 5008 Ethernet komut
11
1427 cecimin arasl, 5010ile 5001 «11| kaynagi segimi IP | 0 ile 255 arasi,
5013 arasi, 1454 - 0
9999, 45237, adresi 4 aralik 9999
61450 belirleme
502, 5000 ile 1455 11| Ayakta tutma siiresi | 1 ile 7200 s 3600 s
5002 arasi, PID cok I
; 5006 ile 5008 ¢OoK agamall ayar
1428 11 Eth?mezt fonksiyonu arasl, 45237 1460 noktasi 1 9999
seeim! 5010le 5013 PID ¢ok agamali ayar
arasl, 9999, 1461 nokt215| 2§ y 9999
45237, 61450
502, 5000 ile 1462 PID ¢ok agamali ayar 9999
5002 arasi, noktasi 3
«1| Ethernet fonksiyonu 5006 ile 5008 PID ¢cok agamali ayar | 0 ile %100
11 ile %100,
1429 ™ Secimi 3 e esors | % 1463 | hoktas: 4 9999 9999
arasl, 9999, PID ¢ok agamali ayar
45237, 61450 1464 | @ eores y 9999
Ethernet sinyal kaybi PID cok 1
1431 "11| saptama fonksiyonu | 0 ile 3 arasi 0 1465 noktg:;l g§ama I ayar 9999
segimi
1466 PID ¢ok agsamali ayar 9999
noktasi 7

"1 Bu ayar sadece FR-F800-E igin veya uyumlu bir opsiyon takili oldugunda kullanilabilir.
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** Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)

Parametre| isim Ayar araligi Baslangig | | o, oetrel isim Ayar araligi el
degeri degeri
Temizlik sayisi . Yuk 6zellikleri yuk 0 ile %400,
1469 izleme 0 ile 255 arasi 0 1485 referansi 5 8888, 9999 9999
1470 | Temizlik sayisi ayar | 0 ile 255 arasi 0 1486 | Yuk ozellikleri 0ile 590 Hz 60/50 Hz *
Temizlik tetikleme . maksimum frekans
1471 P Oile 15 arasi 0 Yik 6zellikleri
seglr.m' - = 1487 minimum frekans Oile 590 Hz 6 Hz
1472 | Temizlikgeriyedogru |y, 54 1y, 30 Hz Ust s
doniis frekansi 1488 | YS tSIrrrl:r uy?l':' liai 85;:9&400’ %20
1473 | Temizlikgeriyedogru| . ' 5 s saptama genisligi _
doniig islem suresi 1489 | Alt ?ln"' uyari - 8559%4001 %20
1474 | Temizlik ileriye dogru/ 0 ile 590 Hz, 9999 saptama genisfigi
doniig frekansi 9999 1490 Ust sinir ariza 0 ile %400, 9999
1475 Temizlik ileriye dogru| 0 ile 3600 s, 9999 saptama genisligi 9999
doniis islem siiresi | 9999 1491 Alt sinir arza 0 ile %400, 9999
Temizlik durdurma . saptama genisligi 9999
1476 | siresi 0ile 3600 s 5s Yiik durumu saptama
— - sinyali gecikme
1477 | Temizlik hizlanma Oile 3600's, 9999 1492 | siiresi/ yik referansi| 0ile 60 s 1s
sures 9999 Olglim bekleme
1478 'Sl'gglszihk yavaglama ggi)lgeg%oo s, 9999 siresi
e T 1499 | Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
1479 Temizlik siresi 0ile 6000 h oh !
tetikleyici ne Pr.CLR| Parametre sil )1
1480 | Yuk ozellikleri 6lgim ?2 lé 45 81 0 ALL.CL| Tum parametreleri sil| (0,) 1
modu 82, 83, 84, 85) Err.CL | Aniza gegmisini sil | (0,) 1
Yik dzellikleri yuk 0 ile %400, Parametre )
1481 referansi 1 8888, 9999 9999 Pr.CPY kopyalama (0,) 1ile 3 arasi 0
1482 Yik 6zellikleri yuk 0 ile %400, 9999 Fabrika ayarlarindan
referansi 2 8888, 9999 Pr.CHG farkh parametrelerin | — —
1483 | Yuk ozellikleri yik | 0 ile %6400, 9999 gosterilmesi
referansi 3 8888, 9999 IPM | IPM baslangig degeri| 0, 12, 14 0
Yik 6zellikleri yuk 0 ile %400, Otomatik parametre
1484 | referansi 4 8888, 9999 9999 | |AUTO | Jron - —
Pr.MD | Grup parametre ayari| (0,) 1, 2 0
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6 HATA GIDERME

inverterde bir ariza olustugunda, koruma fonksiyonu etkinlesir ve PU ekranda otomatik olarak sayfa 45 dahilinde listele-
nen ariza veya alarm bildirimlerinden biri gorintulenir.
Ariza agagidaki hatalardan birine karsilik gelmiyorsa veya bagka bir sorununuz varsa, litfen satis temsilcimize basvurun.

= Anza cikisinin kaliciigi..................... Koruma fonksiyonunun aktif olmasiyla inverter girisindeki manyetikkontaktor (MC)
acar ve inverter kontrol gerilimi kesildigi icin alarm ¢ikisi aktif durumda kalmaz.

- Alarm gostergesi........coovvvveveeeeiiiinnns Koruma fonksiyonu aktif oldugu zaman c¢alisma paneli otomatik olarak arizanin
veya alarmin gosterimine gecer.

- Sifirlama yontemi..........cccccevevvrennnen. inverter koruma fonksiyonu aktif oldugu zaman inverter ¢ikisi durdurulmus sekilde

bloke edilir. Inverter, sififanmadidi surece yeniden ¢alismaz. (Bkz. sayfa 45.)

= Koruma fonksiyonlari aktif oldugunda uygun dizeltme islemlerini yapiniz ve inverteri sifirlayarak ¢alismayi devam
ettiriniz. Bu sekilde hareket edilmemesi’inverterde bir arizaya veya hasara neden olabilir.

inverter ariza veya alarm gostergeleri, genel olarak asagdida gésterildigi gibi gruplanir:

= Hata mesaji
Calisma veya ayar hatasi, ¢alisma paneli (FR-DU08, FR-LU08) ve parametre Unitesi (FR-PUOQ7) tzerinde géruntilenir.
Inverter galismaya devam eder.

= Uyari mesaji
Uyari ekranda gorulur ancak inverter calismaya devam eder. Uyari mesajinin nedeni giderilmezse, bir arizaya neden
olacaktir.

= Alarm
inverter, caligmaya devam eder. Ayrica parametre ayarl ile alarm ¢ikisi (LF) da alinabilir.

= Ariza
Koruma fonksiyonu aktif oldugunda inverter durur kapatilir ve ariza sinyali ¢ikisi (ALM) aktif olur.

= Diger mesaj .
Inverterin ¢alisma durumu ile ilgili bir mesaj goruntilenir. Inverter durus gercgeklestirmez.

Notlar

= Ariza géruntileme ve diger hatalarin ayrintilari icin de FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
= Son sekiz hata, ayar potu kullanilarak gorintilenebilir. (Bkz. sayfa 28.)

= FR-F800-E inverter modelleri, RS-485 terminal blogu ile donatiimamis olarak sevk edilir.
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6.1 Koruma fonksiyonlarinin sifirlanmasi

inverter asagidaki islemlerden herhangi birini gerceklestirerek sifirlanabilir. inverterin sifilanmasi sirasinda, elektronik ter-
mik réle fonksiyonu dahili termal entegre degeri ve tekrar ¢calisma sayisi silinir.

Sifirlama iglemi yaklasik 1 saniye sirer.
inverter Ui farkli sekilde sifirlanabilir.

. %al@ma paneli Uzerindeki STOP/RESET tusuna basarak.

u yalnizca bir ariza meydana geldiginde yapilabilir.)

= Guclu KAPATARAK ve caligsma panelindeki gosterge KAPANDIKTAN sonra

yeniden ACARAK.

= Sifirlama sinyalini (RES) en az 0,1 saniye aktif ederek.
inverterin sifiramada oldugunu gdsterecek sekilde "Err.

UYARI

(

RES sinyali aktif sekilde tutuldugunda,
gOstergesi yanip soner.)

invertor arizasini sifirlamadan énce baslatma sinyalinin agik kontakt oldugunun teyit edilmesi gerekir. Baslatma sinyali
kapali kontakt durumundayken inverter arizasinin sifirlanmasi motoru ani sekilde yeniden calistirir. Bu yaralanmalara

neden olabilir.

6.2 Alarm listesi

*1 ile 2* arasi dipnotlar igin sonraki sayfaya bakiniz.

s Veri - Veri
Calisma paneli Aciklama gl Calisma paneli Aciklama Yorlt
Ho A HOLD | Parametre uinitesi kilidi — = CP | Parametre kopyalama —
= LOCD | Sifre kilitlendi — = CF g'frgi”%gngn?:taS' sirasinda | _
'L-:L“ :' | " | ErLile = SH SA | Guvenli durug —
=TT Erd Parametre yazim hatasi — N —
g gy Er8 g i UF | USB host hatasi —
g — = —' § o ED ™ | Acil siiriis galisiyor —
T _ e 2 s -
| - ey ' Ellle [ LDF | Yiik ariza uyarisi —
= r .
=R e E6 ile | Kopyalama islem hatasi B - R EHR 2 | Ethernet haberlesme arizasi —
- rEs —
e =Y FN | Fan alarmi —
E e Err. Hata - g o 1 Eoct Hizlanma sirasinda asiri 16
— g= M- = akim durusu (H10)
e OL | Akim sinirlama (asiri akim) — — 17
k- DD '| E.OC2 | Sabit hizda asirn akim durusu (H11)
= =1 oL Akim sinirlama (asin gerilim) | — —— v I dad 8
2 Elektronik termal rol £, DD o) BOC3 | 0dhdn asin akim durt H12
e [ TH for?ksi?/olnu %n ;}ar?n? _ - = sirasinda asir akim durusu | (H12)
5o bS E [l 1 EOVL | rejenoraiitagm gorim ¥
o PU Durusu — | e : ) SIr g (H20)
=} © durusu
M= o . < :
o e MT1ile L _ Sabit hizda galisirken
A= = MT3 | Bakim sinyali gikisi — = T 2| E.OV2 | rejeneratif agiri gerilim (|-|3231)
[ - durusu
- - Yavaglama ya da durma
- O =| E.OV3 | sirasinda rejeneratif air (,_?242)
gerilim durusu
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AN

Calisma paneli Aciklama k\ézrllj Calisma paneli Aciklama k\(/)%rij
o inverter asir yiik durusu 48 Parametre Unitesi gii
= T HIT | ETHT | (elektronik termik role (H30) kaynagi kisa devre/
fonksiyonu) = I EcTE RS-485 terminali gli¢ kaynagi| 193
- g A : - HC1)
_ Motor asiri yiik durusu kisa devre (RS-485 (
- T HM| ETHM | (elektronik termik role (é?l) terminallen olmayan
fonksiyonu) FR-F800-E) o4
- _ P o B VI -
= 1 M| EFIN | Sogutucu asin isinma (I-%O) [ E.P24 |24V DC gig arizasi (HC2)
- P— — — — 196
E ! FUE | 1P | Anlik enerji kesilmesi (HBSO) k- }_ l-_-" ,’_" E.CDO | Anormal ¢ikis akimi algilama (HC4)
= = . - 81 - =L . |k akim sinirlama devresi 197
. L1 | EUVT | Algak Gerilim (H51) = ) | BIOH™ | onoas (HC5)
— - . - r—r——~| ESER .
. | | EILF" | Girig faz kayb (F?gz) - SE R S5 | Haberlesme arizasi (inverter) (,},g%)
~ ™~ — 96 — —_ —
- DT | EOLT | Akim sinirlama durusu (H60) k- F E| EAE | Analog giris arizasi (Flig%
N — i 97 —_ —_ 200
= S0 Esot Eae;tlironlzasyon algilama (H61) = 1=} | E.USB | USB haberlesme arizas (HC8)
- = - P — 201
‘l___. L II_II'I__I‘ E.LUP | Ust sinir ariza saptama (Hg(?z) IL_' '-_-‘ IL'll "__ E.SAF | Givenlik devresi arizasi (HC9)
- 99 Sl= = 202
- L | E.LDN | Altsinir ariza saptama (H63) g = FE | EPBT | Dahili devre arizasi (HgA)
EoHE E.B "E | Dahili devre arizasi (,}'%) [ E.OS |Asir hiz (ﬁOD?))
N el Ikis tarafi topraklama asiri 128 — _ . 228
§E o EGF | ikis taraf top | eo) E. L) | ELC | 4mA giris anzas (HE%)
— - 129 - = . i 229
- E.LF | Gikig faz kaybi (H81) k- B H| E.PCH | On sarjarizasi (HES)
— T I~ . . . . 144 — —
E -V | E.OHT | Harici termik role fonksiyonu (H90) E ) | EPID |PIDsinyal anzasi (I?é%)
- - . 145 e e N 231
= FI | EPTC |PTC termistor (Ho1) k- E- | E.EHR *2 | Ethernet haberlesme arizasi (H;)
= IFT | E.OPT | Opsiyon arizasi (ﬁg\%) = I E 1ie 241
P— 161 _ e _| "g '3 | Opsiyon arizasi (Hzéf_
= {| E.OP1 | Haberlesme opsiyonu arizas! | (jaj) = = : HF3)
= [Tt ) 164- = = 245-
- | -1 E.16 ile | PLC fonksiyonu ile kullamici | 168 = 1 E.5ile 247
~ " _=| E20 |tanimi hata (HA4- _ e _| g7 |CPUanzasi (HF5-
[ g N HAB) . i HF7)
G ] P. tre depol t 176 - — 253
a"_' a'“'l"_' E.PE aﬁ;’:,e re depolama aygit (HBO) ,‘-_- ,‘-_-} E.13 Dahili devre arizasi (HFD)
= FLE | EPUE | PU bagh degil B E - - -~ | E---- | Aniza gegmisi -
[ el Alarm tekrar galisma sayicisi | 178 ST, 24V harici gu¢ kaynagi .
[l | E.RET | Joldu (HB2) % = EV caligmasi
[ o i | Parametre depolama aygiti 179 20 . _
[ EPE2 | 88T P ¥g (g3 | O RD | Yedekleme devam ediyor
- — = 1 ; _
= ! ECPU | CPU anizasi (&90%) I 17 WR | Restorasyon devam ediyor

"1 FR-F842 igin goruntilenmez (Ayrik donustlriich tipi)
"2 Sadece FR-F800-E igin gorunttlenir
® FR-F800-E igin goriintilenmez

Yukaridakiler diginda arizalar ortaya ¢ikarsa, satis temsilcinizle iletisime geginiz.
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7 OZELLIKLER

7.1 Nominal degerler

7.1.1 FR-F820 (200 V sinifi)

Model FR-F820-00 00046 (00077 |00105 (00167 (00250 |00340 (00490 (00630 |00770 [00930 [01250 |01540 |01870 (02330 (03160 (03800 (04750
(0.75K)|(1.5K) [(2.2K) |(3.7K) |(5.5K) |(7.5K) [(11K) [(15K) |(18.5K)/(22K) [(30K) |(37K) |(45K) [(55K) |(75K) |(90K) |(110K)
Kullanilabilir motor |SLD 075 [15 [22 37 |55 |75 |11 15 18,5 |22 30 37 45 55 75 110 |132
kapasitesi [kW] *  |LD 075 (15 [22 37 |55 |75 |11 15 18,5 |22 30 37 45 55 75 90 110
Nominal SLD 1,8 29 4 6,4 10 13 19 24 29 35 48 59 71 89 120 145 181
kapasite
[kVA] 2 LD 1,6 2,7 3,7 58 8,8 12 17 22 27 32 43 53 65 81 110 132 165
& [Nominal akim | SLD 46 |77 |105 [167 (25 |34 |49 |63 |77 |93  |125 (154 (187 |233 (316 (380 |475
f_y [A] LD 4,2 7 9,6 15,2 |23 31 45 58 705 |85 114 140 170 212 288 346 432
Asiri yiikte SLD 60 sn. icin nominal motor kapasitesinin %110°u; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %120’si (maks. gevreleyen hava sicakhgi 40 °C)
nominal akim ** |_p 60 sn. icin nominal motor kapasitesinin %120’si; 3 sn. i¢in nominal motor kapasitesinin %150’si (maks. gevreleyen hava sicakligi 50 °C)

Nominal gerilim ™

Ug faz 200 ile 240 V arasi

Nominal giris AC gerilimi/frekansi

Ug faz 200 ile 240 V arasi, 50 Hz/60 Hz

izin verilen AC gerilim dalgalanmasi

170 ile 264 V arasl, 50 Hz/60 Hz

izin verilen frekans dalgalanmasi +%5
DC reaktsr |SLD 53 (89 [132 (19,7 (31,3 [451 (62,8 (80,6 (96,7 |115 [151 |185 (221 |269 |— — —
> |Nominal giris ~ |olmadan || p 5 83 (12,2 183 |285 (416 (582 |[748 (90,9 |106 (139 |178 [207 [255 |— — —
E ?:]I rgl DC reaktsr |SLD 46 |77 [105 16,7 |25 34 49 63 77 93 125 (154 |187 (233 [316 (380 |475
g ile LD 42 |7 96 [152 |23 31 45 58 71 85 114 (140 |170 [212 [288 (346 432
DC reaktér |SLD 2 34 |5 75 |12 17 24 31 37 44 58 70 84 103 |— — —
kGaUp@a‘;iatgiaél olmadan | p 19 (32 |47 |7 11 16 22 29 35 41 53 68 79 97 — — —
[KVA] DC reaktér |SLD 18 29 |4 64 |10 13 19 24 29 35 48 59 71 89 120 |145 181
ile LD 16 27 |37 |58 (88 |12 17 22 27 32 43 53 65 81 110 [132 (165
Koruma sinifi (IEC 60529) 7 P20 IP00O
Sogutma sistemi :Oeg:ti&gainden Zorlanmig hava akimli sogutma
Agirlik [kg] 19 |21 [30 [30 [30 ‘6,3 ‘6,3 ‘8,3 15 ‘15 ‘15 ‘22 ‘42 ‘42 ‘54 |74 |74

*1 Belirtilen kullanilabilir motor kapasitesi Mitsubishi 4 kutuplu standart motorlarla kullanim icin en yliksek kapasitedir.
*2 Belirtilen kullanilabilir cikis kapasitesi degeri 220 V ¢gikis gerilimine iligkindir.
"3 Belirtilen asir yik akim % degeri, asiri yik akiminin, inverterin nominal ¢ikis akimina oranidir. Dur-kalk ¢alisma seklinde, inverter ve motor sicakliginin

%100 yuklenme degerine veya altina digmesi igin bekleyiniz.

*4 Maksimum cikis gerilimi besleme gerilimini asmaz. Maksimum ¢ikis gerilimi ayar aralijinda degistirilebilir. Ancak, inverter cikis tarafinda gerilim
dalgasinin maksimum noktasi, gu¢ kaynagdi geriliminin yaklasik V2 katidir.

"5 Nominal giris akimi, nominal gikis gerilimindeki degeri gosterir. Gli¢ kaynag tarafindaki empedans (giris reaktorii ve kablolar dahil) nominal girig akimini

etkiler.

"6 Gug kaynagi kapasitesi, nominal ¢ikis akimindaki degerdir. Besleme tarafindaki (giris reaktéri ve kablolarin empedanslari dahil) empedans degerine

gore degisir.

7 FR-DUO08: IP40 (PU konnektérii kismi haricinde)
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7.1.2 FR-F840 (400 V sinifi)

Model ER-E840-1 00023 (00038 (00052 (00083 {00126 (00170 {00250 00310 |00380(00470 (00620 (00770 |00930 {01160 (01800 (02160 (02600 |03250 (03610 04320 (04810 (05470 (06100 (06830
(0.75K)|(1.5K) |(2.2K) |(3.7K) [(5.5K) |(7.5K) [(11K) |(15K) [(18.5K)(22K) |(30K) |(37K) |(45K) [(55K) |(75K) |(90K) |(110K)|(132K) [(160K)|(185K) |(220K) |(250K)|(280K) [(315K)
Kullanilabilir motor/SLD 0,75 |15 22 (3,7 |55 |75 11 |15 (18522 [30 (37 (45 |55 (75 (110 |132 |160 |185 [220 [250 280 |315 (355
kapasitesi [kW] * LD 0,75 1,5 22 3,7 55 [75 [11 |15 (18522 (30 (37 (45 |55 (75 (90 [110 (132 (160 (185 [220 250 (280 (315
Nominlal SLD 1,8 29 |4 6,3 (10 |13 19 (24 29 36 |47 (59 (71 |88 (137 |165 (198 (248 275 (329 [367 (417 (465 |521
F;\f:]sltze LD 16 (2,7 (3,7 |58 (88 |12 18 |22 27 |33 |43 |53 |65 (81 (110 (137 |165 (198 [248 275 (329 (367 |417 465
Nominal akim |SLD 23 38 [52 |83 [126 (17 [25 (31 [38 |47 62 (77 |93 |116 (180 [216 [260 (325 (361 432 481 [547 |610 (683
g[A] LD 21 |35 48 (76 [115|16 23 |29 (35 |43 |57 (70 (85 106 (144 (180 [216 (260 [325 (361 |432 481 |547 |610
Asiri yukte SLD 60 sn. i¢in nominal motor kapasitesinin %110°u; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %120’si (maks. gevreleyen hava sicakhgdi 40 °C)
?3°m'"a' akim LD 60 sn. icin nominal motor kapasitesinin %120’si; 3 sn. i¢in nominal motor kapasitesinin %150’si (maks. ¢evreleyen hava sicakligi 50 °C)
Nominal gerilim ™ Ug faz 380 ile 500 V arasi

Nominal giris AC gerilimi/frekans! |Ug faz 380 ile 500 V arasi, 50 Hz/60 Hz *®

izin verilen AC gerilim

323 ile 550 V arasi, 50 Hz/60 Hz
dalgalanmasi

izin verilen frekans dalgalanmasi [+5%

DC SLD 3.2 [54 [7.8 [109 [16.4 [225 [31,7 [403 482 [58.4 [768 076 115 haa - - - - - - - F - |
§ ’;‘zm‘lna'gif@ [ﬁﬁﬁﬁgn LD 3 49 [7.3 [10,1 /151 [22,3 [31 (38,2 44,9 539 [75.1 89,7 [106 130 — — | — — - — — —
% (A8 be SLD 23 [38 |52 [83 [126[17 [25 |31 [38 a7 |62 [77 |93 116 [180 [216 [260 [325 [361 432 las1 547 610 683
5] reaktorilel p |21 [35 |48 [7.6 |11516 [23 |29 [35 |43 |57 [70 |85 [106 [144 [180 [216 [260 [325 [361 432 481 [547 [610
DC SLD 25 |41 |59 [83 [12 17 [24 [31 |37 |44 |59 |74 88 pov - - - - - - - F - |
Glg kaynag LT;‘:g;n LD 23 [37 [55 [77 [12 17 |24 |29 [34 |41 57 8 81 |99 |— |— — |— — — — | |—
kapasitesi
[KVA] be SLD (1.8 [29 |4 [63 [10 13 [19 |24 |29 [36 |47 [s9 |71 |88 [137 |165 [198 [248 [275 [329 367 l417 |65 [521
reaktrilel o [16 [27 [37 [58 |88 |12 [18 [22 [27 [33 43 53 [65 |81 [120 [137 [165 [198 [248 [275 [329 [367 l417 l65
Koruma sinifi (IEC 60529) 7 P20 IPOO
Sogutma sistemi ::gljitirl]iqgainden Zorlanmig hava akimli sogutma
Agirlik [kg] 2,5 ‘2,5 ‘2,5 3,0 ‘3,0 ‘6,3 ‘6,3 ‘8,3 ‘8,3 ‘15 ‘15 ‘23 ‘41 ‘41 ‘43 ‘52 ‘55 |71 ‘78 ‘117 ‘117 ‘166 |166 ‘166

*1 Belirtilen kullanilabilir motor kapasitesi Mitsubishi 4 kutuplu standart motorlarla kullanim igin en ylksek kapasitedir.

*2 Belirtilen nominal cikis kapasitesi degeri 440 V ¢ikis gerilimine iliskindir.

*3 Belirtilen asiri yik akim % degeri, asiri yik akiminin, inverterin nominal ¢ikis akimina oranidir. Dur-kalk ¢alisma seklinde, inverter ve motor sicakliginin
%100 yuklenme degerine veya altina dismesi igin bekleyiniz.

*4 Maksimum cikis gerilimi besleme gerilimini asmaz. Maksimum ¢ikis gerilimi ayar aralijinda degistirilebilir. Ancak, inverter gikis tarafinda gerilim
dalgasinin maksimum noktast, gii¢ kaynagi geriliminin yaklasik V2 katidir.

"5 Non;_ilnal giris akimi, nominal ¢ikis gerilimindeki degeri gésterir. Glic kaynagi tarafindaki empedans (giris reaktori ve kablolar dahil) nominal giris akimini
etkiler.

"6 Gug kagnggg kapasitesi, nominal gikis akimindaki degerdir. Besleme tarafindaki (giris reaktorii ve kablolarin empedanslari dahil) empedans degerine
gore degisir.

7 ER-DUO08: IP40 (PU konnektérii kismi haricinde)

"8 480 V'u asan gug gerilim degerleri igin, Pr. 977 "Giris gerilim modu se¢imini" ayarlayin. (Detayl bilgi i¢in FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)
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7.1.3 FR-F842 (400 V sinifi)

Model FR-F842-00 07700 08660 09620 10940 12120
(355K) (400K) (450K) (500K) (560K)
Kullanilabilir motor kapasitesi ~ [SLD 400 450 500 560 630
kw] ™ LD 355 400 450 500 560
T VAT SLD 587 660 733 834 924
Nomi ite [kKVA
ominal kapasite [«VA] =, 5 521 587 660 733 834
SLD 770 866 962 1094 1212
Nominal akim [A]
LD 683 770 866 962 1094
_g SLD 60 sn. icinnominal motor kapasitesinin %110’u; 3 sn. i¢in nominal motor kapasitesinin %120’si (maks. ¢cevreleyen havasicakligi 40 °C)
=, |Asiri yiikte nominal akim — - T - — - T - ~
© D 60 sn. icin nominal motor kapasitesinin %120’si; 3 sn. i¢innominal motor kapasitesinin %150'si (maks. gevreleyen havasicakligi 50 °C)
Nominal gerilim ™ Ug faz 380 ile 500 V arasi
Rejeneratif fren torku !
(FR-CC2 dénistarici Maksimum fren - lo410 torkisureki
Unitesi kullanildiginda)
3 Kontrol gli¢ kaynagi yardimc! girisi Tek faz 380 ile 500 V arasi 50 Hz/60 Hz 7
‘5 |DC besleme kaynagi gerilimi 430 ile 780 V DC arasi
5 Kontrol gu¢ kaynagi yardimci girigi igin izin Frekans %5, gerilim £9610
verilen dalgalanma
Koruma sinifi (IEC 60529) P00
Sogutma sistemi Zorlanmig hava akimli sogutma
Agirlik [kg] 163 163 243 243 243

"1 Belirtilen kullanilabilir motor kapasitesi Mitsubishi 4 kutuplu standart motorlarla kullanim igin en yiiksek kapasitedir.

*2 Belirtilen nominal cikis kapasitesi degeri 440 V ¢ikis gerilimine iliskindir.

*3 Belirtilen asin yuk akim % degeri, asir yuk akiminin, inverterin nominal ¢ikis akimina oranidir. Dur-kalk galisma seklinde, inverter ve motor sicakliginin
%100 yuklenme degerine veya altina dismesi igin bekleyiniz.

"4 Maksimum cikis gerilimi besleme gerilimini asmaz. Maksimum c¢ikis gerilimi ayar aralijinda degistirilebilir. Ancak, inverter cikis tarafinda gerilim
dalgasinin maksimum noktas, gii¢ kaynagi geriliminin yaklasik V2 katidir.

"5 ND degeri icin
"6 FR-DUO08: IP40 (PU konnektérii kismi haricinde)
7480 V'u asan gug gerilim degerleri icin, Pr. 977 "Giris gerilim modu secgimini" ayarlayin. (Detayli bilgi icin FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

Dénistirtcu Gnitesi (FR-CC2) degerleri icin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
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7.2 Disg boyutlar

FR-F820-00046(0.75K) ile 04750(110K) arasi FR-F840-04320(185K) ile 06830(315K) arasi
FR-F840-00023(0.75K) ile 03610(160K) arasi
3-9C
2-¢C 220 a2t (o™ <
[ J | o
I d O
——  EEEEEEEEEEEEEEE
(I = A
Iz = 2 cE( e
0=
@ L
4 . L mmm [ [ L L .
o] b’ Y o=,
L—~W1 w1 w1
(Birim: mm)
inverter Tipi W w1 H H1 D C
FR-F820-00046(0.75K) 110
110 95
FR-F820-00077(1.5K) 125
FR-F820-00105(2.2K)
FR-F820-00167(3.7K) 150 125 260 245 140 .
FR-F820-00250(5.5K)
FR-F820-00340(7.5K) 170
FR-F820-00490(11K) 220 195
£ FR-F820-00630(15K) 300 285
N FR-F820-00770(18.5K)
190
8 FR-F820-00930(22K) 250 230 400 380 10
FR-F820-01250(30K)
FR-F820-01540(37K) 325 270 530 195
FR-F820-01870(45K) 550
435 380 525
FR-F820-02330(55K) 250
FR-F820-03160(75K) 410 700 675 12
FR-F820-03800(90K) 465
400 740 715 360
FR-F820-04750(110K)
FR-F840-00023(0.75K)
FR-F840-00038(1.5K)
FR-F840-00052(2.2K) 150 125 140
FR-F840-00083(3.7K) 260 245
FR-F840-00126(5.5K) 6
FR-F840-00170(7.5K) 170
FR-F840-00250(11K)
220 195
FR-F840-00310(15K)
300 285
FR-F840-00380(18.5K) 190
FR-F840-00470(22K)
250 230 400 380
= FR-F840-00620(30K) 10
s FR-F840-00770(37K) 325 270 530 195
> FR-F840-00930(45K)
S 550
S FR-F840-01160(55K) 435 380 525 250
FR-F840-01800(75K)
FR-F840-02160(90K)
620 595 300
FR-F840-02600(110K)
465 400
FR-F840-03250(132K)
740 715 360 12
FR-F840-03610(160K)
FR-F840-04320(185K)
498 200 985
FR-F840-04810(220K)
FR-F840-05470(250K) 1010 380
FR-F840-06100(280K) 680 300 984
FR-F840-06830(315K)
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FR-F842-07700(355K) ile 12120(560K) aras!

H1
H
o

.
* .

il |

FR-F842-12120(560K)

O ») I:I e 'q L]
. b —m
w1 W1
W D
(Birim: mm)

inverter Tipi W w1 H H1 D c

FR-F842-07700(355K)
_ 540 200 1330 1300
£ | FR-F842-08660(400K)
2 | FR-F842-09620(450K) 440 12
S | FR-F842-10940(500K) 680 240 1580 1550

Donustirtci dnitesi (FR-CC2) boyutlar icin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
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A.1 AB Direktiflerine uygunluk talimatlar

AB Direktifleri, AB Uyesi Ulkelerin farkh ulusal diizenlemelerini standart hale getirmek ve AB bdlgesinde givenligi sagdlan-
mis ekipmanlarin serbest dolasimini kolaylastirmak igin gikariimigtir.

1996 yilindan bu yana, AB Direktiflerinden biri olan EMC Direktiflerine uyum yasal olarak talep edilmektedir. 1997 yilindan
bu yana, bir baska AB Direktifi olan Dusik Gerilim Direktifine uyum da yasal olarak talep edilmektedir. Bir Uretici, kendi
ekipmaninin EMC Direktifi ve Algak Gerilim Direktifi ile uyumlu oldugunu onayladiginda, uyum beyaninda bulunmali ve
drindne CE isareti koymalidir.
= AB’deki yetkili temsilci

AB’deki yetkili temsilci agagidadir:

Firma: Mitsubishi Electric Europe B.V.

Adres: Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Almanya

A.1.1 EMC Direktifi

Bu inverterin, EMC Direktifi ile uyumlu oldugunu ve inverter tzerinde CE isaretlemesi oldugunu beyan etmekteyiz.
EMC Direktifi: 2014/30/EU

Standart(lar): EN61800-3:2004+A1:2012 (ikinci gevre / PDS Kategorisi "C3")

Bu inverter, yerlesim alanlarini besleyen genel alcak gerilim sebekesine baglanarak kullaniimak tizere tasarlanmamistir.
Inverteri bir yerlesim bdlgesinde kullanirken, gerekli onlemleri alin ve yerlesim boélgesinde kullanilan inverterin uygunlu-
dunu saglayin.

- Boyle bir sebekeye baglandiginda radyo frekansi girisimi olmasi olasidir.
= Kurulumcu 6nerilen énleme cihazlari dahil, kurulum ve kullanima iligkin bir kilavuz saglayacaktir.

Notlar

= Birinci cevre
Konutlarin bulundugu gevredir. Konutlara gli¢ saglayan algak gerilim sebekesine transformatér olmadan dogrudan
baglanan binalar icerir.

- ikinci gevre
Konutlara gli¢ saglayan algak gerilim sebekesine transformator olmadan dogrudan baglanan binalar disindaki tim
binalarin oldugu ¢evredir.

Notlar

EMC filtresini etkin olacak sekilde ayarlayin, inverteri kurun ve asagidaki talimatlara gore kablo baglantilarini gergeklestirin:
= Inverter dahili bir EMC filtresi ile donatiimistir. EMC filtresini etkin olacak sekilde ayarlayin. (Detayli bilgi icin FR-F800

ve FR-CC2 Kullanim Kilavuzlarina bakiniz.)
- inverteri (ve déniistiiriicii (initenin) toprakl bir sebeke hattina baglayin.

= Motor ve kontrol kablosu monta{(lnl, EMC Kurulum Talimatlarina (BCN-A21041-204) ve Teknik Haberlere (MF-S-114,
115) iliskin talimatlara uygun sekilde gergeklestirin.
Dahili EMC filtresinin yeterli fonksiyon saglamasi icin, motor kablo uzunluklari 20 m'den fazla olmamalidir.

Inverterin (ve donusturiicl unitenin) nihai montaj igin endustriyel slirlict uygulamasi olarak EMC Direktifi ile uyumlu
oldugundan emin olun.

52



Z

EK

A.1.2 Algak Gerilim Direktifi

inverterlerimizin Alcak Gerilim Direktifine uyumlu (EN 61800-5-1 standardina uyumlu) Griinler oldugunu kendimiz dogrula-
makta ve inverterlerimize CE isareti yerlestirmekteyiz.

Talimatlar

Kagak akim salterlerini, ekipmanin toprak baglantisini gergeklestirmeden elektrik sok emici olarak kullanmayin. Cihazi
guvenli bir sekilde topraklayin.

Topraklama klemensini ayri olarak baglayiniz. (Bir klemense her zaman sadece bir kablo baglayiniz.)

Sayfa 14 dahilinde belirtilen kablolari sadece asagidaki kosullarda kullaniniz.
— Cevreleyen hava sicakligi: maksimum 40 °C
Farkl kosullar icin Ek C TABLO 5’te EN 60204'e uygun kablo seginiz.
Topraklama kablosunu baglamak igin kalayli bir kablo yizudu (kaplama ¢inko icermemelidir) kullanin. Vidayi
sikigtirirken, vida dislerine zarar vermemeye dikkat edin.
Alcak Gerilim Direktifine uygun uriinler igin, sayfa 14 dahilinde belirtilen verilere sahip PVC kablolar kullaniniz.

= EN veya IEC Standartlarina uygun kompakt salter ve manyetik kontaktorler kullaniniz.
= Bu Urdn, koruyucu topraklama iletkeninde DC akima neden olabilir. Dogrudan veya dolayh temas durumunda koruma

icin kalan akimla galisan koruyucu bir cihaz (RCD) ya da bir izleme (RCM) cihazi kullanildiginda, Griinin besleme
tarafinda sadece B Tipi bir RCD veya RCM kullanimina izin verilir.

Inverteri, IEC60664'de belirtilen asir gerilim kategori Il (ana beslemenin topraklamasina bakmaksizin kullanmaya
elverigli), asiri gerilim kategori lll (toprak-nétr sistemli ana besleme ile uygun, sadece 400 V sinifi) ve kirlilik derécesi 2

veya daha dislk kosullar altinda kullaniniz. FR-F820 serisi inverterlerin girig tarafina bir izolasyon transformatori

takiimaldir.

— FR-F820-01250 (30K) veya uzeri, FR-F840-00770 (37K) veya Uzeri (IP00) ve FR-F842 inverter modellerini kirlilik
derecesi 2 kosullarinda kullanmak igin inverteri IP2X veya Uzeri sinif bir panoya yerlestiriniz.

— Inverteri kirlilik derecesi 3 kogullarinda kullanmak igin, IP54 veya daha (izeri sinif bir panoya yerlestiriniz.

— FR-F820-00930 (22K) ya da alti ve FR-F840-00620 (30K) veya alti (IP20) inverterleri kirlilik derecesi 2 olan bir
ortamda pano disinda kullanmak icin, fan kapak vidalari ile fan kapagini sabitleyin.

. —— Fan kapagi i i AN

Fan kapagi

. . 1
sabitleme vidasi ' sabitleme vidalari
!

@ Fan kapag!
PN

1

1 Fan kapag

FR-F820-00340(7.5K) ile 00930(22K) arasi
FR-F840-00170(7.5K) ile 00620(30K) arasi

FR-F820-00105(2.2K) ile 00250(5.5K) aras!
FR-F840-00083(3.7K), 00126(5.5K)

inverter giris ve ¢ikisinda (ve donistiiriicli Unitesinde), EN60204 Ek C'de belirtilen tip ve boyutlarda kablolar kullaniniz.

Réle cikislarin kapasitesi (klemens sembolleri A1, B1, C1, A2, B2, C2) 30 V DC, 0,3 A olmalidir. (Réle ¢ikislar temel
olarak dahili inverter devresinden (ve donustiricu Uniteden) izole edilmigtir.)

Sayfa 4 dahilindeki kontrol devresi klemensleri ana devreden glvenli bir sekilde izole edilmigtir.
Ortam (ayrintili bilgi igin, bkz. sayfa 2)

Calisma sirasinda

Depolama sirasinda

Tasima sirasinda

Cevreleyen hava
sicaklgi

LD sinifi: =10 °C ile +50 °C arasi
SLD sinifi: =10 °C ile +40 °C arasi

—20 °C ile +65 °C arasi

—20 °C ile +65 °C arasi

Ortam nemi

%95 veya daha az bagil nem

%95 veya daha az bagil nem

%95 veya daha az bagil nem

Maksimum yukseklik

2500 m

2500 m

10000 m
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Kablolama korumasi

Kurulum icin yerel direktiflere gére Sinif T, Sinif J, Sinif CC veya Sinif L sigorta veya UL 489 Kompakt Gii¢ Salteri (MCCB)

saglanmalidir.

FR-F820-01 00046 | 00077 | 00105 | 00167 | 00250 | 00340 | 00490 | 00630 | 00770 | 00930 | 01250 | 01540
(0.75K) | (1.5K) | (2.2K) | (8.7K) | (5.5K) | (7.5K) | (11K) | (15K) [(18.5K)| (22K) | (30K) | (37K)
Nominal sigorta gerilimi [V] 240 V ve Uzeri
. io: .| Glg faktoru iyilestirme
ilr?cr);t:klszilnq L\J/rirl reaktorii olmadan 15 20 30 40 60 80 150 |175 |200 |225 |300 |350
9 1 Gug faktori iyilestirme
deger [A] reaktril ile 15 20 20 30 50 70 125 |150 |200 |200 |250 |300
Kompakt gli¢ salterleri (MCCB)
izin verilen maksimum deger [A] ! 15 15 25 40 60 80 110 150 190 225 300 350
FR-F820-001 01870 | 02330 | 03160 | 03800 | 04750
(45K) | (55K) | (75K) | (90K) |(110K)
Nominal sigorta gerilimi [V] 240 V ve uzeri
. I . | GUg faktoru iyilestirme
ilr?or::klszimlﬁn- reaktorti olmadan 400 500 |— - -
< ) Gug faktoru iyilestirme
deger [A] realddril ile 350 |400 |500 |600 |700
Kompakt gl¢ salterleri (MCCB)
izin verilen maksimum deger [A] 450 500 |700 900 | 1000
FR-F840-001 00023 | 00038 | 00052 | 00083 | 00126 | 00170 | 00250 | 00310 | 00380 | 00470 | 00620 | 00770
(0.75K) | (1.5K) | (2.2K) | (3.7K) | (5.5K) | (7.5K) | (11K) | (15K) |(18.5K)| (22K) | (30K) | (37K)
Nominal sigorta gerilimi [V] 500 V ve uzeri
. i . | GUg faktoru iyilestirme
ilg?;t:klszimalrin- reaktort olmadan 6 10 15 20 30 40 70 80 90 110 150 175
= ) Gug faktoru iyilestirme
deger [A] reaktoril ile 6 10 10 15 25 35 60 70 90 100 | 125 | 150
Kompakt gii¢ salterleri (MCCB) | 15 | 15 | 15 | 20 | 30 | 40 | 60 | 70 | 90 | 100 | 150 | 175
1zin verilen maksimum deger [A]
FR-F840-00 00930 | 01160 | 01800 | 02160 | 02600 | 03250 | 03610 | 04320 | 04810 | 05470 | 06100 | 06830
(45K) | (55K) | (75K) | (90K) |(110K)|(132K)|(160K)|(185K)|(220K) |(250K) |(280K) |(315K)
Nominal sigorta gerilimi [V] 500 V ve uzeri
; i . | Gug faktoru iyilestirme _ _ _ _ _ _ _ _ _ _
i’g?::klszi':]&ﬁr" reaktorii olmadan 200 | 250
deger [A] Gl faktorti lyllestime | 475 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000
Kompakt gli¢ salterleri (MCCB) 295 | 250 | 450 | 450 | 500 o . . . . . .
izin verilen maksimum deger [A] ™

"1 ABD Ulusal Elektrik Kurallari’na gore izin verilen maksimum degder. Her kurulum igin uygun tam blyUkIigin segilmesi gerekir.
Donustirtcl dnitesi (FR-CC2) kablo baglanti korumasi igin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

A.1.3 Ksa devre degerleri
= 200 V sinifi

100 kA rms simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim i¢in uygundur, maksimum 240 V.

* 400 V sinifi

100 kA rms simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim igin uygundur, maksimum 500 V.

A.1.4 Makine Direktifi

Frekans inverterin kendisi AB makine direktifinin genel yapisina gére bir makine degildir. Tum makinenin Direktif 98/37/EC
(29.12.20009 tarihli Makine Direktifi 2006/42/EC i¢inde) kosullarina uygunlugu onaylanincaya kadar, frekans inverterinin bir

makine i¢inde ¢alistirimasina izin verilmemektedir.
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A.2 UL ve cUL igin talimatlar

(UL 508C, CSA C22.2 No.14 uyumlu standart)

A.2.1 Genel uyarilar

AUYARI

Ana devre kondansatérleri desarj siresi 10 dakikadir. Kablo baglantisi veya kontrollerden dnce, beslemeyi kapatin, 10
dakikadan fazla bekleyin ve P/+ ve N/- klemensleri arasindaki gerilimi bir 6lgcim cihazi vb. ile dlgerek elektrik carpmasi
tehlikesini ortadan kaldirin.

A.2.2 Kurulum

Bu inverterler tipleri, pano iginde kullanima yénelik Uriinler olarak onaylanmislardir ve onay testleri asagidaki kosullar
altinda gergeklestirilmigtir.

Pano tasarimi inverteri gcevreleyen hava sicakligi, nem ve atmosferik gevre sartlarina uygun olmaldir. (Bkz. sayfa 2.)

Kablolama korumasi (FR-F820/F840 inverterler)

ABD'de kurulum igin, Ulusal Elektrik Yasasi ve yurirlukteki tim yerel yasalara uygun olarak Sinif T, Sinif J, Sinif CC, Sinif
L sigorta, UL 489 Kompakt Gig¢ Salteri veya E Tipi kombine motor kontrolorii saglanmalidir (sayfa 54 ve asagidaki tablo-
lara bakiniz).

Kanada'da kurulum igin, Kanada Elektrik Yasasi ve yurirlikteki tim yerel yasalara uygun olarak Sinif T, Sinif J, Sinif CC,
Sinif L sigorta, UL 489 Kompakt Gi¢ Salteri veya E Tipi kombine motor kontrolorii saglanmalidir (sayfa 54 ve asagidaki
tablolara bakiniz).

FR-F820 serisi igin, Sinif T, Sinif J, Sinif CC sigorta, UL 489 Kompakt Gu¢ Salteri veya E Tipi kombine motor kontrolori
saglanmalidir (sayfa 54 ve asagidaki tablolara bakiniz).

00340
FR-F820-00 00046 | 00077 | 00105 | 00167 | 00250 | (7.5K)
(0.75K) | (1.5K) | (2.2K) | (3.7K) | (5.5K) | veya
uzeri
- . Maksimum akim degeri [A] 8 13 18 25 32 —
E Tipi kombine motor -
kontrolori ™ Maksimum kisa devre akim | 55 | 55 | 59 | 25 | 25 | —
degeri [kA] 2
00310
FR-F840-001 00023 | 00038 | 00052 | 00083 | 00126 | 00170 | 00250 | (15K)
(0.75K) | (1.5K) | (2.2K) | (3.7K) | (5.5K) | (7.5K) | (11K) | veya
tzeri
- ) Maksimum akim degeri [A] 4 6,3 8 13 18 25 32 —
E Tipi kombine motor ks kisa d X
kontrolori ! aksimum Kisadevreakim | 55 | 50 | 50 | 50 | 50 | 25 | 25 | —
degeri [kA]
"1 UL/cUL sertifikasi igin asagidaki Grini kullanin:
Model Uretici Nominal gerilim, V AC
MMP-T32 Mitsubishi Electric Corp. 480Y/277

"2 Yukaridaki tabloda belirtilen E tipi kombine motor kontrol6rii tarafindan korundugunda 50 veya 25kA rms simetrik akimdan fazla
koruma kapasitesi saglamayan devrelerde kullanim igin uygundur; maksimum 480Y/277 volt.

Kablolama korumasi (FR-F842 inverterler)
Dénustirucu tnitesi (FR-CC2) kablo baglanti korumasi igin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

A.2.3 Gug kaynagi ve motor kablo baglantilar

inverterin giris (R/L1, S/L2, T/L3) ve ¢ikis (U, V, W) klemenslerinin kablo baglantilari igin UL listesindeki bakir kablolari
(nominal 75 °C degerinde) ve yuvarlak kablo yuzikleri kullanin. Sikistirmali klemensleri, klemens Ureticisi tarafindan éne-
rilen sikma pensesini kullanarak sikistirin.

A.2.4 Kisa devre degerleri

« 200 V sinifi
100 kA rms simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim igin uygundur, maksimum 240 V.

= 400 V sinifi
100 kA rms simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim igin uygundur, maksimum 500 V.
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A.2.5 Motor asir yiik korumasi

Motor asir yuk korumasi igin elektronik termik réle fonksiyonu kullanilmak istenirse, Pr. 9 "Elektronik termik O/L réle"
motor nominal akimi ayarlanmalidir.

Elektronik termal role fonksiyonu karakteristik egrileri (LD sinifi):

L

[dk] bu bélgedeki
ekran birimi

[sn] bu bolgedeki ekran birimi

Pr. 9 = inverter

Pr. 9 = Inverter nominal akiminin

nominal akiminin %50'si " %1000 2

1|
- 10 ROHz =T ' 30Hz veya daha tizeri %
he)
= Yeya daha 1 20Hz (. Calisma bolgesi
:g 120Hz - — 10Hz Karakteristik egrisinin
- 60 10Hz ~TH sag bolgesi
g 6H o 6Hz  Calisma disi bélge
iy Z 0.5Hz Karakteristik egrisinin
3 50 ]0.5Hz al hélgesi

«~— Motor korumasi igin elektronik
réle fonksiyonu devre disiyken
240 egri akigl
(Pr.9=0(A)
5 180 '
7 \“
é \
g 120 Transistor
@ koruma
< bolgesi
O
60 \
52.5% ~. \\ B ——— 5
- 50 100 120 150 230
Inverter gikis akimi [%]
(inverter nominal akiminin %'si)
UYARI

Bu fonksiyon, motordaki asiri yikd (asiri 1sinma) algi-
lar, inverterin ¢ikis transistorinun ¢alismasini durdurur
ve cikisi durdurur. (Karakteristik egriler solda gosteril-
mistir.)

Mitsubishi sabit tork motoru kullanirken Pr. 71 "1",

"13" ile "16" arasi, "50", "53", "54" degerlerinden

birine ayarlayin. Bu, distk hiz araliginda %100 surekli

tork karakteristigi saglar. Motorun nominal akimini Pr.
9'dan ayarlayin.

"L Pr. 9, inverter nominal g¢ikis akiminin %50'si seklinde
ayarlandiginda.

2 Yilzde bilgisi, inverterin nominal g¢ikis akimina goredir.
Motor nominal akimina gore degildir.

" Mitsubishi sabit tork motoruna 6zel elektronik termal réle
fonksiyonu atandiginda, karakteristik egrisi 6 Hz ve Ustl bir
frekansta galisma igin gecerlidir.

* Transistér korumasi sogutucunun sicakligina bagh olarak
aktif edilir. Koruma, ¢alisma kosullarina baglh olarak
%120'den daha az degerlerde de aktif edilebilir.

= Elektronik termik réle fonksiyonunun dahili kimdlatif 1s1 degeri, inverter gli¢ sifirlama ve sifilama sinyalinindevreye
sokulmasi sonucu sifirlanir.'Bu nedenle, gereksiz yere sifiramadan ve gu¢ kapatmaktan kaginin.

= Bir inverter ile birden fazla motor kullanirken ya da gok kutuplu motor veya 6zel bir motor kullanirken, inverter ile motor
arasina harici bir termik réle (OCR) yerlestirin. Termal rélenin ayari i¢in, motor nominal deger plakasindaki akim
degerine hatlar arasi kagak akimi da ekleyin (detayh bilgi icin FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz).
Motorun sogutma kapasitesinin azaldigi disik hizli ¢alisma icin termal bir koruyucu veya termistorli motor kullaniimasi
tavsiye edilir.

= Inverter ve motor arasindaki kapasite farkinin biiylk ve ayar degerinin kuglk olmasi durumunda, termik réle
fonksiyonunun koruma karakteristikleri kotllesecektir. Bu'durumda, haricibir termik réle kullanin.

- Ozel motorlar elektronik termik réle fonksiyonu ile korunamaz. Harici bir termik réle kullaniniz.

< Motor asiri sicaklik algilama suriici tarafindan saglanmaz.
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