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Mitsubishi inverteri sectiginiz igin tesekkiir ederiz.

Bu Kurulum kilavuzu ve ekindeki CD- ROM, bu Griiniin kullanimi igin bilgi ve 6nlemleri icermektedir.
Ekipman, guvenlik bilgileri ve talimatlarina iligkin tam bilgiye sahip olmadan Grind kullanmayin.
Lutfen bu kilavuzu ve CD ROM’u son kullaniciya iletiniz.
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Basim Tarihi Uriin No. Revizyon
11/2013 pdp 274664-A ilk basim
04/2014 akl 274664-B Ekleme: FR-A840-03250(110K) ile 06830(280K) arasi
Degisiklikler:  Parametre listesi, Ayar degerleri, Koruyucu fonksiyonlar
06/2014 akl 274664-C Degisiklikler: e inverter tipi: nominal deger ve kapasite plakasi
® Parametre listesi, Koruyucu fonksiyonlar
08/2014 akl 274664-D Eklemeler: *FR-A842-07700(315K) ile 12120 (500K) arasi (Ayrik donusturicu tipi)

* FR-A846-00023(0.4K) ile 00470(18.5K) arasi (IP55 uyumlu model)

A Maksimum giivenlik igin
® Mitsubishi transistérli inverterler insan hayatini etkileyecek veya tehlikeye sokabilecek durumdaki ekipman ve

sistemlerde kullanilacak sekilde tasarlanmamis ve Uretiimemigtir.

® Bu urinl o6rnegin yolcu tasima, medikal, havacilik, atom enerjisi, elektrik enerjisi veya denizalti uygulamalarinda
kullanilan makine ya da sistemlerdeki gibi tekrarli 6zel uygulamalarda kullanmayi distnlyorsaniz, litfen en yakin
Mitsubishi satis temsilcisiyle iletisime geginiz.

e Bu {rlin, siki kalite kontrol altinda dretiimis olmasina ragmen, cihazin arizalanmasi sonucunda olugabilecek ciddi

kazalar 6nlemek igin guvenlik cihazlari kullanmanizi ¢zellikle 6nermekteyiz.

e inverteri teslim aldiktan sonra bu kullanim kilavuzunun teslim edilen invertere ait oldugunu kontrol edin. Kapasite plakasi

Uzerindeki 6zellikleri bu kilavuzdaki verilerle kargilastirin.




Giivenlik uyarilar bélimu

Kurulum kilavuzunu ve ekli dokiimanlar dikkatlice okumadan ve dogru sekilde kullanmayi 6grenmeden inverteri kurmayiniz,
galistirmayiniz, invertere bakim ya da denetim yapmayiniz. inverteri, donanim, giivenlik ve kullanim talimatlari hakkinda tam bilgi sahibi
olmadan kullanmayiniz.
Kurulum, galistirma, bakim ve denetim nitelikli personel tarafindan yapilmalidir. Burada nitelikli personel, asagidaki tim sartlari karsila-
yan personel anlamina gelir.
o llgili kisi uygun mihendis egitimini almis olmalidir. Uygun miihendis egitimini yerel Mitsubishi Electric ofisinde alabileceginizi unutmayin.
Bahsedilen egitim yerel Mitsubishi Electric ofisinden alinabilir. Programlar ve yerler igin yerel satis ofisine bagvurun.
e |lgili kisi givenlik kontrol sistemine bagli koruyucu cihazlarin kullanim kilavuzlarina erigebilmelidir (6rnegin i1sik perdesi).
ilgili kisi kilavuzlari okumus olmali ve iceriklerini bilmelidir.
Bu kurulum kilavuzunda talimatlar "TEHLIKE" ve "UYARI" seklinde siniflandiriimistir.

| ATEHL'KE ‘ Yanlis uygulamalarin 6lim ya da ciddi yaralanmalarla sonuglanabilecek tehlikeli durumlara neden olabilecegini belirtir.

Yanhs uygulamalarin hafif ya da orta derecede ciddi zarar verebilecek tehlikeli durumlara neden olabilecegini
AUYARI belirtir.

Litfen unutmayiniz dahi kosullara bagl olarak agir sonuglara neden olabilir. Kisisel emniyet igin liitfen her iki seviyedeki
talimatlarimutlaka okuyunuz.

Elektrik garpmalarindan korunma

ATEHLIKE

® Gug verilmisken ve inverter galigiyorken 6n kapag! agmayiniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

® |nverter galisirken 6n kapak takili olmalidir. Yiiksek gerilim klemensleri ve agiktaki kontaklar hayati tehlike arz eden yuksek bir gerilim
iletmektedir. Temas durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

® Gerilim kapali olsa dahi, 6n kapak sadece kablo baglantisi ya da periyodik bakim amaciyla sokilmelidir. Gerilim yUkli inverter devreleri ile
temas durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

e Kablo baglantisi veya bakim galismalarina baslamadan 6nce, sebeke gerilimini kapatarak en az 10 dakika bekleyiniz ve kontrol paneli
gostergesinin yanmadigindan emin olun. Bir test aleti kullanarak gerilim kalmadigindan emin olun. Kondansator gii¢ kapatildiktan sonra
bir siire daha yliksek gerilimle yUkli durumdadir ve tehlikelidir.

¢ |nverter mutlaka topraklanmalidir. Topraklama, ulusal ve yerel giivenlik diizenlemeleri ve yonetmeliklerine uygun olmalidir (JIS,NEC
Bolim 250, IEC 536 Sinif 1 ve uygulanabilir diger standartlar). 400 V sinifi inverter igin uygun EN standardina nétr hatti topraklanmig bir
gu¢ kaynagi kullaniimalidir.

® Ekipman icin kablo baglantisi ve kontrol, sadece isi yapmaya tamamen yetkili bir elektrik teknisyeni tarafindan yapilmalidir.

e Kablo baglantisi igin inverter sabit olarak monte edilmis olmalidir. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik ¢garpma ve yaralanma
tehlikesi bulunmaktadir.

® Eger uygulamaniz gerideki GUretimin korunmasi icin kurulum standardi olarak bir RCD (kalan akim cihazi) gerektiriyorsa, bu cihazi DIN
VDE 0100-530'a gore asagidaki sekilde segin:

Tek fazli inverter A ya da B tipi
Ug fazli inverter yalnizca B tipi
(Kalan akim cihazi kullanimina yénelik ek bilgiler igin bkz. sayfa 57.)

® Operasyon paneli Gzerinden girigleri sadece elleriniz kuruyken yapmaya dikkat ediniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma
tehlikesi bulunmaktadir.

e Kablolarin gekilmesi, blkulmesi, sikistiriimasi ya da asin yUk altinda birakilmasini énleyiniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik
c¢arpma tehlikesi bulunmaktadir.

® Gug ACIK konumunda iken sogutma fanini degistirmeyin. Gli¢ ACIK konumunda iken sogutma fanini degistirmek tehlikelidir.

® Baskili devrelere ya da kablolara islak elle dokunmayiniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

e Standart modeller ve sadece IP55 uyumlu modeller: Ana devrenin kapasitesi Olgllurken, besleme geriliminin kapatiimasindan hemen
sonra inverterin ¢ikisinda yaklasik 1 s slreyle dogru akim bulunur. Bu sebeple kapatma isleminden hemen sonra motorun (izerindeki
klemenslere vb. dokunmayiniz. Buna dikkatedilmezse elektrik carpma tehlikesi ortaya gikar.

® Bir PM motoru, rotor igine gémdill ylksek performansli miknatislar igeren bir senkron motordur. Motor terminalleri, inverter
KAPATILDIKTAN sonra bile motor caligirkenki yiksek gerilimleri (izerinde tutar. Kablo baglantilari ya da muayeneden énce, motorun
durdugundan emin olunmasi gerekir. Ornegin motorun yik tarafindan surildigu fan ve Ufleyici gibi uygulamalarda, inverterin ¢ikis
tarafina dusuk gerilimli manuel bir motor yol verici baglanmalidir ve kablo baglantilari ve muayene motor yol verici agikken yapilmalidir.
Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

Yangin 6nlemler

AUYARI

e inverteri sadece yangina dayanikli malzemelere monte ediniz. inverteri yanmayan, (kimsenin inverterin arka tarafindakisogutma
plakalarina dokunamayacag! bigcimde) deliksiz bir duvara monte edin. Yanabilir malzemeye monte ediimesi yangina neden olabilir.

® [nverter hasar gérmusse, gerilim beslemesini kapatiniz. Yiksek miktarda strekli akim akmasi yangina neden olabilir.

® Bir frenleme direnci kullanirsaniz, alarm sinyali olusmasi durumunda enerji beslemesini kapatacak bir devre kurunuz. Aksi takdirde,
frenleme direnci arizal fren transistori nedeniyle asiri oranda isinabilir ve yangin tehlikesi séz konusu olur.

® P/+ ve N/— DC klemenslerine direkt olarak bir frenleme direnci baglamayiniz. Bu islem yangina ya da inverterin zarar gérmesine neden
olabilir. Frenleme direnglerin ylzey sicakligi kisa sureli olarak 100 °C'nin lzerine gikabilir. Uygun bir temas korumasi kurunuz ve diger
cihazlara ya da sistem pargalarina glivenli mesafe birakiniz.

® FR-A842 (ayrik donustiricu tipi) ve FR-A846 (IP55 uyumlu modeller) igin direng kullanilamaz.

e Kullanim Kilavuzunda belirtilen glnlik ve dizenli muayeneleri mutlaka gergeklestirin. Bir Grlin herhangi bir muayene olmadan
kullanildiginda, patlama, ariza ya da yangin meydana gelebilir.




Hasarlara karsi koruma

AUYARI

® Terminallere yalnizca kullanim kilavuzunda belirtilen gerilim uygulanmalidir. Aksi halde patlama, hasar vs. meydana gelebilir.

® Kablolarin dogru terminallere baglandigindan emin olun. Aksi halde patlama, hasar vs. meydana gelebilir.

® Hasar verecek durumlari 6nlemek igin mutlaka polaritenin dogrulugunu kontrol edin. Aksi halde patlama, hasar vs. meydana gelebilir.
« invertere enerji veriimisken veya enerji kesildikten hemen sonra dokunmayin; inverter sicak oldugundan yanabilirsiniz.

Ek talimatlar
Kaza eseri bozulma, yaralanma, elektrik carpmasi vs. meydana gelmesini engellemek icin asagida belirtilen hususlara dikkat ediniz.

Tagima ve kurulum

AUYARI

® Bicak ve kesici gibi keskin bir alet kullanarak paketi acan kisinin aletin keskin kenarlarindan kaynaklanabilecek yaralanmalari
onlemek igin eldiven giymesi gereklidir.

® Hasarlari 6nlemek igin, tagima sirasinda dogru kaldirma donanimlari kullaniniz

® |nverterin Gzerine gikmayiniz ve agir cisimler koymayiniz.

e [zin verilenden daha cok sayida inverter kutusunu (st lste istiflemeyiniz.

* inverteri tagirken 6n kapak ya da ayar diigmelerinden kesinlikle tutmayiniz. inverter zarar gérebilir.

e Kurulum sirasinda yaralanmalara yol agabileceginden, inverteri disiirmemek icin gerekli énlemleri aliniz.

® Montaj konumunun ve buradaki malzemenin inverterin agirligina dayanacagindan emin olunuz. Montaji kullanim kilavuzundaki bilgilere
gore gergeklestirin

® Uriind sicak bir yuzey Uzerine monte etmeyin.

e inverter montaj yéniiniin dogru oldugundan emin olun.

¢ inverter diismeyecek sekilde saglam bir zemin {izerine vidalarla monte edilmelidir.

® Hasarli ise veya eksik pargalara sahlpse inverteri kurmayin ve galistirmayin. Bu durum arizalara neden olabilir.

¢ letken cisimleri (Orn; vidalar) ya da yag gibi alev alabilir maddeleri inverterin yakininda bulundurmayiniz.

U] [nverter hassas bir cihaz oldudu igin, inverteri diglirmeyiniz ya da carpmayiniz.

® |nverteri asagdida belirtilen ortam sartlarinda kullaniniz. Aksi takdirde inverter hasar gorebilir.

Ortam FR-A820/A840/A842 FR-A846 (IP55 uyumlu modeller)
Cevreleyen hava sicaklidi | LD, ND (ilk ayar), HD sinifi: =10 °C ile +50 °C arasi (donmasiz) | —10 °C ile +40 °C arasi
SLD sinifi: =10 °C ile +40 °C arasi (donmasiz) (donmasiz)
Ortam nemi Kaplamali devre karti ile:
%95 veya daha az bagil nem (yogusmasiz), %95 veya daha az bagil nem
Kaplanmamis devre karti ile: (yogusmasiz)
%90 veya daha az bagil nem (yogusmasiz)
Depolama sicakhgi —20 °C ile +65 °C arasi "
Ortam kosullar Sadece i¢ mekanda kullanim igin (asindirici gaz, yanici gaz, yag buhari, toz ve kirin bulunmadigr)
Kurulum yuksekligi Deniz seviyesinin maksimum 1000 m Gzerinde. 2500 metreye kadar
her ek 500 metre i¢in anma degeri %3 azalir (%91)
Vibrasyon 10 ile 55 Hz arasi maks. 5,9 m/s "2 (X, Y, Z ekseni ydniinde)

"1 Sadece kisa sireli izin verilir (Om. tasima sirasinda).
"2 FR-AB40-04320(160K) veya daha yiiksegi igin maks. 2,9 m/s?

® Bir Mitsubishi Urlinine halojen bazli malzemeler (flor, klor, brom, iyot ve benzeri) sizdi§1 durumda Uriin hasar gorecektir. Cogu zaman
tahta kasalan sterilize ya da dezenfekte etmekte kullanilan gaz dezenfektanlarda halojen bazli malzemeler kullanilir. Paketlemede,
Mitsubishi Urlnlerinin igine kalinti yaratacak fimigan bilesenler sizmasini 6nleyin veya paketleme igin alternatif bir sterilizasyon ve
dezenfeksiyon yontemi (i1sil dezenfeksiyon vb.) kullanin. Ahsap paketin dezenfekte edilmesi ve sterilizasyonu da Uriin paketlenmeden
once gergeklestiriimelidir.

® Arizalanmamasi igin inverteri, brom dahil halojen alev geciktirici igeren bir parca veya malzeme ile birlikte kullanmayin.

Kablo baglantilar

AUYARI

e inverter cikislarina, Mitsubishi tarafindan onaylanmamis techizat ve komponentler (Orn. giig faktérii diizeltme kondansatérii)
baglamayiniz. inverter ¢ikisina baglanacak onaylanmamis cihazlar asiri isinabilir ve yanabilir.

® Sadece faz sirasina (U, V, W) uyulmasi durumunda, motorun dénus yonl (STF, STR) komutlarina uygundur.

® PM motor (Sabit Miknatisli Senkron motor) terminalleri (U, V, W), glic KAPATILDIKTAN sonra bile PM motor galisirken ylksek gerilim
tasirlar. Kablo baglantilarinin yapilmasindan énce, PM motorun durduruldugundan emin olunmalidir. Bu kurala uyulmamasi
durumunda elektrik gcarpma tehlikesi bulunmaktadir.

® Bir PM motoru sebeke elektrigine asla baglamayin.
PM motorun giris terminallerine (U, V, W) sebeke elektrigi uygulanmasi PM motorun yanmasina yol agar. PM motor, inverter gikis

terminallerine (U, V, W) baglanmalidir.

Test caligtirmasi ve ayarlar

AUYARI

® Calistirmaya baslamadan 6nce parametreleri ayarlayiniz. Hatali bir parametre ayari, tahrik tnitelerinde 6ngoriilemeyen sonuglara
neden olabilir.




Calistirma

ATEHLIKE

® Eger tekrar dene (retry) fonksiyonu segildiyse, bir alarm durumunda makinenin ¢ok yakininda durmayiniz.

. tusuna basilmasi, fonksiyonun ayar durumuna bagh olarak, ¢ikisi durduramayabilecedi icin, acil durumda durdurma yapmak

icin ayri bir devre ve anahtar saglayin (gi¢ kapatma, acil durumda durdurma igin mekanik fren islemi vb.).

e inverter bir alarmdan sonra sifilanmigsa, baslatma sinyalinin kapali oldugundan emin olunuz. Aksi takdirde motor beklenmeyen
sekilde ¢alismaya baslayabilir.

® Motorun, yiku tarafindan tahrik edildilerek maksimum motor hizindan daha yiiksek bir hizda galistigi uygulamalar icin PM motoru
(Sabit Miknatisli Senkron motor) kullanmayin.

® Tork kontroll altinda 6n uyarma (LX sinyali ve X13 sinyali) gergeklestirildiginde (Gergek sensorsuiiz vektor kontrolli) Baglatma komutu
(STF veya STR) giriimediginde dahi motor dusik devirde baslatilabilir. Motor, hiz sinir degeri = 0 ile baslatma komutu girisi
verildiginde de diisiik devirde caligtirilabilir. On uyarma gerceklestirmeden énce motorun calismasinin herhangi bir giivenlik
problemine neden olmayacagi dogrulanmalidir.

e Inverterin seri bir haberlesme ya da bus sistemi (izerinden galismaya baslatiimasi ve durdurulmasi olanagdi bulunmaktadir. Ancak,
haberlesme verileri i¢in segilen parametre ayarina bagl olarak, haberlesme sistemindeki ya da veri hattindaki bir hata durumunda
calismakta olan tahrik Unitesinin bu sistemler (izerinden durdurulamamasi tehlikesi bulunmaktadir. Bu durumda, tahrik Unitesini
durdurmak igin mutlaka ek giivenlik donanimi (Orn. kontrol sinyali yoluyla inverter ¢ikislarini kestirmek, harici motor kontaktérii vb.)
kurunuz. Kullanim ve bakim personeli, yerinde yapilan acik venet uyarilarla bu tehlike hakkinda bilgilendiriimelidir

® Baglanan yuk, ug¢ fazli bir indiksiyon motoru veya bir PM motoru (Sabit Miknatisli Senkron) olmalidir. Diger yUklerin baglanmasi
durumunda, bu yukler ve inverter zarar gorebilir.

® Cihazlarda donanimi ve yazilimi Uizerinde hicbir degisiklik yapmayiniz.

® Sokulmesi bu kullanim kilavuzunda tarif edilmemis hicbir parcay1 sokmeyiniz. Aksi taktirde inverter arizalanabilir veya zarar gorebilir.

AUYARI

e inverterin dahili termik rolesi motoru asiri 1sinmaya kargi korumayi garanti etmez. Asiri Isinmaya karsi koruma igin hem bir harici
termal termistdér hem de PTC termistért takmaniz énerilir.

e inverteri calistirmak/durdurmak igin sebeke tarafindaki manyetik kontaktérleri kullanmayiniz. Aksi takdirde, inverterin émrii azalir.

® Elektromanyetik parazitleri dnlemek icin, parazit dnleme filtresi kullaniniz ve EMC uyarinca inverterlerin dogru sekilde kurulmasina
yonelik genelkabul gérmus kurallara uyunuz. Aksi takdirde, yakindaki elektronik cihazlar etkilenebilir.

® Harmoniklerle ilgili énlemleri aliniz. Aksi takdirde, bu durum kompanzasyon sistemine zarar verebilir ya da alternatdrlere asiri yuk
uygulanabilir.

e inverter ile 400 V sinifi bir motor tahrik edildiginde, liitfen yalitimi gelistiriimis bir motor kullanin veya sok gerilimini bastirmak igin
onlemler alin. Motor terminallerinde, kablo tesisat sabitlerinden kaynaklanan sok gerilimler meydana gelerek motorun yahtiminin
bozulmasina neden olabilirler

e inverter galismasi igin tasarlanmis bir motor kullanin. (Motor sargilarindaki stres, hat gii¢ kaynagindakinden daha biiy(iktiir).

® Parametre silindigi zaman ya da all clear (bitiin parametreleri temizle) yapildiktan sonra gerekli parametreleri tekrar giriniz. Tim
parametreler fabrika ayarlarindaki baslangi¢ degerlerine geri doner.

e Inverter kolayca yiiksek bir devir lretebilir. Yilksek devirler ayarlamadan énce, baglh bulunan motorlar ve makinelerin yiiksek devirler
icin uygun olup olmadigini kontrol ediniz.

e inverterin DC frenleme fonksiyonu bir yiikii sirekli tutmak (izere tasarlanmamistir. Bu gibi uygulamalarda motor (zerinde
elektromekanik fren kullaniniz.

® Uzun sure kullanilmamis inverterleri calistirmadan 6énce mutlaka gerekli inceleme ve testleri yapiniz.

o Statik elektrikten kaynaklanabilecek hasarlari 6nlemek icin, invertere dokunmadan 6nce yakinlardaki bir metal cisme dokunarak
vucudunuzdaki statik elektrigi bosaltiniz.

® Bir invertere sadece 1 PM motor (Sabit Miknatisli Senkron motor) baglanabilir.

® PM motoru, PM sensorsiz vektdr kontroll ile kullaniimalidir. PM sensdrsiiz vektor kontrolu altinda calistiriirken, senkron motor,
indiksiyon motoru ya da senkron indiiksiyon motoru sadece PM motoru olmalari durumunda kullanilabilir.

* PM motoru, indiiksiyon motor kontrol ayarlarinda (baslangig ayarlari) kullanmayin. indiiksiyon motoru, PM sensérsiiz vektor kontrol
ayarlarinda kullanmayin. Bu arizaya neden olur.

* PM motorlu bir sistemde, ¢ikis tarafinda kontaktériin kontaklar kapatiimadan 6nce inverter glici ACILMALIDIR.

Acil durum durdurma

AUYARI

e inverterin arizalanmasi durumunda, makine ve ekipmani tehlikeli durumlardan koruyacak (Orn. acil frenle) giivenlik énlemlerini aliniz.

e inverter girisindeki salterin agmasi durumunda kablo baglantilarini (kisa devre), inverter igindeki pargalarin hasar gériip gérmedigini
kontrol ediniz. Salterin agma nedenini tespit ediniz ve bu nedeni ortadan kaldirdiktan sonra eneriji veriniz.

® Koruma fonksiyonu aktif oldugunda (yani inverter herhangi bir hata mesajiyla durdugunda), inverter kullanim kilavuzunda belirtiimis
gerekli diizeltme iglemlerini yapiniz. Daha sonra inverteri resetleyerek tekrar galistiriniz.

Bakim, inceleme ve parca degisimi

AUYARI

e inverterin kontrol devresinde izolasyon kontrolii (izolasyon direnci) igin meger kullanmayiniz. Bu arizaya neden olur.




inverterin tasfiye edilmesi

AUYARI

o inverteri endiistriyel atik olarak degerlendiriniz.

Genel talimatlar

Bu kullanim kilavuzundaki bir gok diyagram ve cizimde inverter kapaksiz olarak ya da kismen agik olarak gdsterilmistir. inverteri agik
durumda kesinlikle galistirmayiniz. Daima kapagdi yerine takin ve inverteri calistirirken daima bu Kullanim Kilavuzuna uyun. PM motor
hakkinda daha fazla bilgi icin PM motorun Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

IP55 uyumlu modeller igin: Su gegirmeme ve toz gegcirmeme performansilari

AUYARI

® Calisma paneli (FR-DU08-01), 6n kapak, kablo kapagdi ve kablo rakorlari vidalarla sabitlenmis sekilde inverter, IPX5 "su gecgirmezlik

ve IP5X 2 toz gegirmezlik sinifindadir.

e inverter ile birlikte gelen Kullanim Kilavuzu ya da CD gibi égeler IPX5 su gecirmezlik ya da IP5X toz gegirmezlik sinifinda degildir.

e inverter IPX5 su gecirmezlik ve IP5X toz gecirmezlik sinifinda olmasina ragmen, suda kullanim igin tasarlanmamistir. Ayrica bu
siniflandirma, gereksiz suya batirma ya da dus gibi gui¢lii akan bir su altinda yikama gibi islemlerde inverterin korunacagini garanti
etmez.

e inverterin {izerine asagidaki asagidaki sivilari dSkmeyin ve uygulamayin: sabun, deterjan veya banyo temizlik katkilari igeren sular;
deniz suyu; havuz suyu; 1lk su; kaynar su; vb.

o inverter ic mekan *3 kullanimi igin tasarlanmigtir; dis mekanda kullanilmamalidir. inverteri dogrudan giines 15131, yagmur, karla karisik
yagmur, kar ya da dondurucu soguklara maruz kalacagi yerlere kurmayin.

® Calisma paneli (FR-DU08-01) takili degilse, galisma panelinin vidalari sikilmadiysa ve galisma paneli hasar gérmiis veya deforme
olmussa, IPX5 su gegirmezlik ve IP5X toz gegirmezlik saglanamaz. Calisma panelinde herhangi bir anormallik goérildigiinde,
muayene ve onarim yaptiriimalidir.

* On kapagin veya kablo kapaginin vidalari sikilmadiysa, inverter ve conta arasina herhangi bir yabanci madde (sag, kum, lif vb.)
sikismis ise, conta zarar gérmisse, 6n kapak veya kablo kapagdi zarar gérmis veya deforme olmussa, IPX5 su gegirmezlik ve IP5X
toz gecirmezlik sadlanamaz. inverterin 6n kapaginda, kablo kapaginda ya da contasinda herhangi bir anormallik gériildigiinde,
muayene ve onarim yaptiriimalidir.

e Kablo rakorlari, su ve toz gegirmezlik performansinin siirdiiriiimesi igin dnemli bilesenleridir. Onerilen veya esdeger boyutta ve sekilde
kablo rakorlari kullanildigindan emin olun. Standart koruyucu burglar, IPX5 su gegirmezlik ve IP5X toz gecirmezlik saglayacak sekilde
yeterince koruma sunmazlar.

® Bir kablo rakoru hasar gordiiyse veya deforme olduysa, IPX5 su gegirmezlik ve IP5X toz gegirmezlik saglanamaz. Kablo rakorlarinda
herhangi bir anormallik gortldiginde, kablo rakorunu ureten firmaya muayene ve onarim yaptiriimalidir.

e inverterin su ve toz gegcirmezlik performanslarini siirekli kilmak igin, herhangi bir anormallik olsun olmasin giinliikk ve periyodik

muayenelerin yaptiriimasi dnerilmektedir.

IPX5 sinifi, en az 3 dakika sureyle yaklasik 3 m mesafeden 6,3 mm i¢ ¢api olan bir baglktan yaklasik 12,5 litre su tutuldugunda her yénden gelen su
jetlerine kars! inverter fonksiyonlarinin korundugu anlamina gelir (Burada su, oda sicakliginda temiz su anlamina gelir (5 ile 35°C arasi)).

2 |P5X sinifi, inverterin 75 um veya daha ag capta tozlar igeren bir karistirma cihazi igine kondugunda ve 8 saat boyunca karistirilip daha sonra cihazdan
cikarildiginda dahi inverter fonksiyonlarinin ve giivenliginin korundugu anlamina gelir.

Burada i¢ mekan iklim kosullarindan etkilenmeyen ortamlari ifade eder.

*
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KURULUM VE TALIMATLAR

1.1 Model tanimi
EMC Filtesi (sadece IP55
FR - A8[4]0] - | 00023 || -2||-60 Sembol G modster i
T T C2  |Danili C2 filtre
| | | | | | C3  |Dahili C3 filtre
Sembol | Gerilim sinifi Sembol |Yapi, fonksiyon Sembol |Agiklama Sembol | Tip ™ Sembol kapgfr‘\’;;k(nghZ) *2 Ka"peltakr;rrr‘llg
2 200V sinifi 0 |Standart model 00025 g}mePfX?mal inverter - FM Yok Yok Yok
4 400 V sinifi 2 |Ayrk dsnistiriici tipi 0.4 -500K ’;‘a'i‘);‘;[‘;g‘i?{({;\‘,‘]’e”e’ 2 CcA 60 Var Yok
6 IP55 uyumlu model -06 Var Var
Kapasite plakasi Nominal deger plakasi
. . - ‘ MITSUBISHI PASSED
inverter modeli FR-AB40-00023-2-60 %%3 inverter modeli T g
i . Giri inal degeri INPUT : 3PHAC380-500V 50Hz/60Hz
Seri numarasi SERIAL 1 XXXXXXXX (SR s nominal degen ND (50°C) 2.3A/ SLD (40°C) 3.2A
Cikis nominal degeri OUTPUT: 3PH AC380-500Vmax 0.2-590Hz
ND (50°C) 15A/ LD (50°C) 2.1A
HD (50°C) 0.8A/ SLD (40°C) 2.3A .
Seri numarasi SERIAL:  XXXXXXXX ~DATE: XXXX-XX <— Uretim yili
TC102A212651 ve ayl
MADE IN JAPAN
MITSUBISHI ELECTR&%CORPORATION
€= = e
1 Ozellikler tipe gore asagidaki sekilde farklilik gosterir
Baslangig ayari
Tip Monitor cikis! Dahili EMC | Kontrol Nominal | Pr.19
filtre lojik frekans "Baz frekans gerilimi"
FM Terminal FM: darbe katari ¢ikigi KAPALI Negatif lojik | 60 Hz 9999
(terminal FM Terminal AM: analog gerilim ¢ikisi (guic kaynagi gerilimi ile
donanimli model) (0-+10V DC) ayni)
CA Terminal CA: analog akim ¢ikisi ACIK Pozitif lojik | 50 Hz 8888
(terminal CA (0-20mA DC) (gug kaynagi geriliminin
donanimli model) Terminal AM: analog gerilim cikisi %95')
(0-£10VDC)

Notlar

"2 Sadece standart modellerde ve ayrik donustirtci tiplerinde.

® Nominal deger plakasi SLD galismada (Super Light Duty, Siiper Hafif Yik) nominal inverter akimini gosterir. SLD
calismada, maksimum 40°C gevreleyen hava sicakliginda nominal asiri akim 60 sn i¢in nominal akimin %110'u, 3 sn
icin %120'sidir.

e Bu kurulum kilavuzunda kullanilan inverter model adlari inverter modelinden, ¢r. FR-A840-00023-2-60 ve [kW] olarak
belirtilen parantez icindeki ilgili motor kapasitesinden olusmaktadir. Bu yaklasim daha iyi anlagiimasini saglar ve
dogru motor segiminde yardimci olur. Kapasite, akim veya asiri yiuk akim degerleri gibi diger 6zellikler icin 8
bolimine bakiniz.

e Bu kurulum kilavuzunda farkli tipteki inverter modelleri igin agadidaki ortak tanimlamalar kullanilir:
— FR-A8LJ0: Standart model
— FR-A8012: Ayrik donustirici tipi
— FR-A80L16: IP55 uyumlu model

® Dogru frekans inverter segiminde uygulamaya iliskin ayrintilari ve 6zellikle de yiik karakteristiklerini bilmek gerekir.
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1.2 Montaj

e inverteri saglam bir zemin iizerine civatalarla emniyetli olarak monte ediniz.

FR-A840-04320(160K) veya
daha yuksegi i¢in ve FR-A842
modelleri (ayrik donustiricu tipi)
icin alti konumdan sabitleyin.

e Uygun agiklik ve sogutma mesafelerini birakiniz.

e Inverterin kurulacag yeri direkt giines 1sigindan, yilksek sicakliktan ve yilksek nemden koruyunuz.
e Inverteri yanmaz bir yiizey iizerine monte edin.

¢ Birden fazla inverteri monte ederken, sogutma tedbiri olarak inverterleri paralel monte edin.

mesafeye baklmz_\u
T

Minimum mesafe degeri

Minimum mesafe degeri (6n goriiniim) (yan géranim)

(FR-AB20-03160(55K) veya alti,  FR-AB20-03800(75K) veya iizeri, \ [~ N\
FR-A840-01800(55K) veya alti, FR-A840-02160(75K) veya lzeri,
FR-A846 FR-A842

=10cm =20cm |

=5cm =5cm =10cm f =10cm !25cm
*1,*2 "2 ﬁ | 1,3
al = = = —

\ ﬂzwcm ﬂzZOcm ) \ )

Inverter

" FR-A820-00250(3.7K) veya alti, FR-A840-00126(3.7K) veya alti ve FR-A846-00126(3.7K) veya alti icin 1cm veya daha fazla mesafe

birakin.

2 FR-A820-01250(22K) veya alti ve FR-A840-00620(22K) veya alti kullanilirken, 40 °C veya daha dusik ¢evreleyen hava sicakliinda
(SLD sinifi inverter igin 30 °C veya daha dislk), yan yana montaj (O cm mesafe) yapilabilir.

FR-A840-04320(160K) veya Uzeri ve FR-A842 modellerinin sogutma fanlarinin degistiriimesi icin inverterin éniinde 30 cm mesafe

olmasi gereklidir. Fan degisimi icin kullanim kilavuzuna bakiniz.

1.3 Ortam

Kurulumdan 6nce asagidaki ortam kosullarinin saglanip saglanmadigini kontrol ediniz:

Pano
LD, ND (baslangig ayari), HD sinifi:
—10 °C ile +50 °C arasI (donmasiz) x = Olgtim konumu
Cevreleyen hava SLD sinifi: =10 °C ile +40 °C arasi (donmasiz) 8
sicakhig © Tfﬂ. : @:‘(
IP55 uyumlu modeller: =10 °C ile +40 °C arasi (donmasiz) Is cm
xY_
Ouaminent Devre karti kaplamali, IP55 uyumlu modeller: %95 veya daha az bagil nem (yogusmasiz),

Kaplanmamis devre karti ile: %90 veya daha az bagil nem (yogusmasiz)

Depolama sicakligi

—20 °C ile +65 °C arasi ™

Ortam kosullari

Sadece i¢ mekanda kullanim icin (asindirici, alev alici gazlarin, yag buharinin, toz ve kirin bulunmadigr)

Kurulum yiiksekligi

Deniz seviyesinin maksimum 2.500 m {izerinde

Vibrasyon

10 ile 55 Hz arasi 5,9 m/s? veya daha az 7 (X, Y, Z ekseni yéniinde)

Kisa bir sure igin uygulanabilir sicaklik, 6rnegin tagsimada.
1000 m'nin lzerinde, 2500 metreye kadar kurulumlarda her ek 500 metre igin nominal akim degeri %3 azalir.
Cevreleyen hava sicaklidi, pano igindeki 6lciim konumunda 6lgllen sicakliktir. Ortam sicakhgi pano disindaki sicakliktir.

7 FR-A840-04320(160K) veya daha yuksegi igin maks. 2,9 m/s?



2 DIS BOYUTLAR

FR-A820-00046(0.4K) ile 04750(90K) arasi FR-A840-04320(160K) ile 06830(280K) arasi
FR-A840-00023(0.4K) ile 03610(132K) arasi

2-4C
TN
o & T —
@@Eg —
EA =
=
Iz _—
==
il fy— L oo 1 A .
Lﬁj 5 Y ST
W1 W1 w1
W D W N
(Birim: mm)
inverter Tipi w w1 H HA1 D Cc
FR-A820-00046(0.4K) 110
110 95
FR-A820-00077(0.75K) 125
FR-A820-00105(1.5K)
FR-A820-00167(2.2K) 150 125 260 245 140 6
FR-A820-00250(3.7K)
FR-A820-00340(5.5K) 170
FR-A820-00490(7.5K) 220 195
z FR-A820-00630(11K) 300 285
2 FR-A820-00770(15K)
190
§ FR-A820-00930(18.5K) 250 230 400 380 10
FR-A820-01250(22K)
FR-A820-01540(30K) 325 270 530 195
FR-A820-01870(37K) 550
435 380 525
FR-A820-02330(45K) 250
FR-A820-03160(55K) 410 700 675 12
FR-A820-03800(75K) 465
400 740 715 360
FR-A820-04750(90K)
FR-A840-00023(0.4K)
FR-A840-00038(0.75K)
FR-A840-00052(1.5K) 150 125 140
FR-A840-00083(2.2K) 260 245
FR-A840-00126(3.7K) 6
FR-A840-00170(5.5K) 170
FR-A840-00250(7.5K)
220 195
FR-A840-00310(11K)
300 285
FR-A840-00380(15K) 190
FR-A840-00470(18.5K)
250 230 400 380
= FR-A840-00620(22K) 10
s FR-A840-00770(30K) 325 270 530 195
2 FR-A840-00930(37K) 550
4 FR-A840-01160(45K) 435 380 525 250
FR-A840-01800(55K)
FR-A840-02160(75K)
620 595 300
FR-A840-02600(90K)
465 400
FR-A840-03250(110K)
740 715 360 12
FR-A840-03610(132K)
FR-A840-04320(160K)
498 200 985
FR-A840-04810(185K)
FR-A840-05470(220K) 1010 380
FR-A840-06100(250K) 680 300 984
FR-A840-06830(280K)




DIS BOYUTLAR X

FR-A842-07700(315K) ile 12120(500K) arasi FR-A846-00023(0.4K) ile 00470(18.5K) arasi
s 2-gC
) o oy il
— (w}
- o O
o
. .
I T
O C .
o O
PR O — e |
I e bi1d ." 3
W1 D
w1 W1 W
W D
(Birim: mm)
inverter Tipi w w1 H H1 D Cc
FR-A842-07700(315K)
540 200 1330 1300
FR-A842-08660(355K)
= | FR-AB42-09620(400K) 440 12
S | FR-A842-10940(450K) 680 240 1580 1550
> | FR-A842-12120(500K)
{ | FR-A846-00023(0.4K) ile
<
00170(5.5K) arasi 520 Bl 271 8
FR-A846-00250(7.5K) il 238 201
- -| . e
00470(18.5K) aras| 650 632,5 285 10

Donustlrtcl unitesi (FR-CC2) boyutlari igin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.



3 KABLO BAGLANTILARI

3.1 Terminal baglanti semasi

3.1.1 FR-A820/A840

® FM tipi
o FR-A820-00770(15K)-01250(22K)
DC reaktor Fren direndi /~ FR-A840-00470(18.5K)-01800(55K)
(FR-HEL) " (FR-ABR) " DC reaktor Fren direnci
Negatif lojik : Fren Unitesi (FR-HEL) ™! (FR-ABR)
© Ana devre terminal I SN (opsiyon) :
O Kontrol devresi terminal = ' H
Toprak .
o
N/-
MCCB
3 fazll —X_—rro_ limitieme Motor
AC glig —4X_i—Ho i devresi K
ki g oL e 1
aynagl —x i—o ! ON ! EMC filtre
temmeee 153! ACMA/KAPAMA = Toprak
Kopri ] OFF  konnektdr
i Ana devre D¢
Toprak™
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Kontroldevresi| | ... ...
' Kontrol giris sinyalleri K : i Réle gikisi 9.
\ ) STF b ‘
i lleri devir baglatma ) - Eﬂgg 0 ! '
| =R |
3 Geri devir baglatma O U 0 ' Réle cikisi 1 (Alarm gikisi) '
! STP(STOP) . b 1
: Baslatma kalici segimi ._ . 0 i '
} Yiiksek hiz . P :
1 Goklu hiz Réle gikist 2
! segimi Orta hiz O o gkt |
! RL H : i '
: Dustk hiz .- . 3 meoocoo Sosiiiiioooooiiiiooooooizooooo?
! [JoG] O Agik kolektér gikigt 10
1 Jog iglemi O F : D Galisiyor GIK kolektor ¢ikis
L . P ! 1
' Ikinci fonksiyon segimi @) . ' 5o Frekansa ulasma :
1 MRS P :
| Cikig durdurma O H ! .- Anlik enerji kesilmesi '
! RES - - :
' Reset .- 3 - Asirt yik :
i Klemens 4 giris segimi A e | 3 fn— ;
. (Akim girisi segimi) . - i d ' Frekans algilama '
i Anlik elektrik kesintisinden Q ; ! { % " '
| sonra otomatik olarak O %0 31X 0 ' . Agclk kollektor ¢ikigl ortak ucu '
. yeniden ¢alisma ozelligi sD ©el % g ' Pozitif/negatif ortak ucu '
; Kontakt girigi ortak ucu O 2 e
: 24V DC gli¢ kaynagi ¥ '
' (Gikis transistéri igin harici glic kaynagi () 0
' ortak ucu) !
24V harici giig kaynag girisi () +24 Gerilim/akim EU
iris segim o
Ortak terminal o *5 gnfhtafl nektor
! Frekans ayar sinyalleri (Analog) O10EEI0V) e H] ! FIC Gosterge
: y Y ( ng (+10V)  oN 1| USBA M) (Frekans metre vb.)
! O1o(+sv)  OFF 1| kon- g |- s
i 3 R 2 4 _ ' | nektort I Kalibrasyon Hareketli bobin tipi
' Frekans ayar 2 10 0-5VDC | Baslangic deg.! i - sz 1 mA tam 8lcek
| potansiyometresi I _ ()2 [o-10vDC N L irenci
! 1/2W, 1 kQ " ol < 4.20mapc  SeSiebiin):si| USB i
' 1 Voo i | mini B
1 Ortak analog u ' +
: ey » S| g ue | kon- ) Analog sinyal gikisi
1 — G-i0VDC | Baglanai} | nekiord ) (0-x10VDC)
1 = legeri : -
3 Yard.mc.giri§§_+) (0-#5vDC  segilebilin)wst VT ‘
; Baslanglc |1 [N TXD+ A ] RS-485 baglantisi !
‘ L e 4-20 MADC goin \ o :
: Klemens 4 girigi (+)>—~—————)4 /g.5vDC eger Veri génderimi
3 (Akim girisi) () >+———— < 0-10V DC )* .

Glvenli durdurma sinyali  Kisa devre

] Veri alimi

GND

5V (izin verilen yiik
akimi 100 mA)

Guvenlik monitor gikisi

Glvenlik monitér ¢ikisi ortak ucu

: kopriisi pc ¥ i
! @ 1
- . C Ist :
i Guvenli durdurma girisi (Kanal 1) - - - () Cikis 0
i Guvenli durdurma girisi (Kanal 2) -----== 82 kapatm_a
! sIC devresi
1 Guvenli durdurma girisi ortak ucu - - - - - —= )
: [_IsD
1 o

*1 ile 12* arasi dipnotlar icin sonraki sayfaya bakiniz.
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*8

*9

FR-A820-03800(75K) veya lzeri ve FR-A840-02160(75K) veya Uzeri i¢in ya da 75 kW ya da daha yuksek kapasitesi olan bir motor
kullaniliyorsa, her zaman opsiyon olarak saglanan bir DC reaktér (FR-HEL) baglayin.

(Bir DC reaktor segerken, bkz. sayfa 53 ve ilgili motor kapasitesine uygun motoru secin.) FR-A820-03160(55K) veya alti ya da
FR-A840-01800(55K) veya alti Unitelere bir DC reaktdr baglarken P1 ve P/+ terminalleri arasina kopru takili ise DC reaktéri takmadan
once kopriyu gikarin.

Kontrol devresi igin ayri besleme kaynag kullanilirken R1/L11 ve S1/L21 Gzerindeki kdprileri gikartiniz.

Bu terminallerde giris gerilimi olmasina izin verilmez. Bu terminallerin fonksiyonu giris terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 178 ile
Pr. 189 arasi). (Bkz. sayfa 33.)

JOG terminali ayrica darbe katari giris terminali olarak da kullanihir. JOG ile darbe arasinda segim yapmak igin Pr. 291'i kullanin.
Terminal giris 6zellikleri, analog giris parametreleri anahtarlamasi (Pr. 73, Pr. 267) ile degistirilebilir. Gerilim girisi igin (0 - 5 V/0 - 10 V),
gerilim/akim girisi anahtarini KAPALI olarak ayarlayin. Akim girisi igin (4 - 20 mA), gerilim/akim girisi anahtarini ACIK olarak ayarlayin.
10. ve 2. terminaller, ayrica PTC giris terminali olarak da kullanilabilir (Pr. 561). (FR-A800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

Frekans ayar sinyali siklikla degistiginde 2 W, 1 kQ direng kullanmaniz tavsiye edilir.

Bir fren direnci baglarken, PR ve PX arasindaki képruiyi gikariniz (FR-A820-00046(0.4K) ile 00490(7.5K) arasi, FR-A840-00023(0.4K)
ile 00250(7.5K) arasi).

FR-A820-00046(0.4K) ile 01250(22K) arasi, ve FR-A840-00023(0.4K) ile 00620(22K) arasi Unitelerde PR terminali bulunur. Asiri
1sinma ve desarj direnglerinin zarar gérmesini 6nlemek igin termik réle takiniz. (Kullanim Kilavuzuna bagvurunuz.)

Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 195, Pr. 196). (Bkz. sayfa 33.)

10 By terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 190 ile Pr. 194). (Bkz. sayfa 33.)
i F/C(FM) terminali, Pr. 291 ayarlanarak agik kollektor cikisi ile darbe ¢ikisi igin kullanilabilir.
12 Bicek calisma paneli ile kalibre edildiginde gerekli degildir.

UYARI

e Gurultiden dolay sorun yasamamak igin sinyal kablolarini giig kablolarinin 10 cm uzagdinda tutunuz. Ayrica giris ve ¢ikis guc

kablolarini da ayr tutun.

e Kablo baglantilar bittikten sonra inverter icinde kesik kablo pargalari kalmamaldir.

Kesik kablo pargalari alarm ya da arizalara neden olabilir. inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz.
Ornegin kontrol panosu vb. igcinde montaj deliklerini delerken, talas ya da yabanci maddelerin inverterin icine girmesine izin
vermeyiniz.

® Akim/gerilim girisi segme anahtarini dogru sekilde ayarlayiniz. Yanhs bir ayar; hataya, arizaya ya da yanls ¢alismaya yol agabilir.
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Yardima girig §+)) T 1 (0-25VDC segilbilir). s

77777 ‘ RS-485 baglantis|
Veri gonderimi

® CA tipi
o FR-A820-00770(15K)-01250(22K)

DC reaktsr Fren direndi /7 FR-AB40-00470(18.5K)-01800(55K)
(FR-HEL) ! (FR-ABR) * DC reaktor Fren direnci
Pozitif lojik s (FR-HEL) "
© Ana devre terminal I SN
O Kontrol devresi terminal = KopruJ
Toprak | e
o o
P1 [P+
MCCB
ponene Ik akim
A:éfagll —_ . g//::; sanlrlam.a
UG —x f s © evresi
kaynagr __y 7t — T3 R ;
T H S 1 ON : EMC filtre
reeeeeedionaons RULAY |22 i ACMA/KAPAMA = Toprak
S1/L21 | OFF . Xonnektord
—O Anadevre =~ D¢
777777777777777777777777777777777777777 __Kontroldevresi |
' Kontrol girig sinyalleri K : | Role gikist 9 !
! ileri devir baglatma {?@E o 3
; Geri devir baslatma . [ Réle gikisi 1 (Alarm gikisi) :
i Baslatma kalici segimi . I .
3 Yiiksek hiz A g 0 3
3 Goklu hiz Orta hiz B 1 1 Réle gikigl 2 3
| segimi H 1 1 |
; Distik hiz : b ;
: . P ' Agik kolektdr gikigt 10!
; Jog islemi : : : & X Caligiyor ¢ CIKIS! :
3 Ikinci fonksiyon segimi E E E . I () Frekansa ulasma 3
3 Gikis durdurma E f E g (O Anlik enerji kesilmesi '
i Reset 0 E E 0 Asirt yik f
' Klemens 4 giris segimi 3 i 1 Y |
' (Akim girisi segimi) ‘ ' E l Frekans algilama i
i Anlik elektrik kesintisinden H ! . .
' sonra otomatik olarak by ' | ) Agik kollektdr gikisi ortak ucu ;
' yeniden galisma 6zelligi Z ! H Pozitif/negatif ortak ucu '
1 (Cikig transistorl icin harici @ 24V | e
' glic kaynag ortak ucu) '
' Kontakt girisi ortak ucu g
! 24 V DC gug kaynagi g
24 V harici glic kaynag girigi Gerilim/akim E;]
f giris segim e
Ortak terminal 5 arplien nektorl
Frekans ayar sinyalleri (Analog) OM0E(+10V) gy ' USBA | FIC —
3 10(+5v)  OFF : korl:;__ ) CAC— \‘ ¢ \‘ > (1) Analog akim gikisi
! Frekans ayari [0-5VDC | sasi 4 _— nektoru R (0-20mA DC)
! potansiyometresi O2 m s énglﬁ . vt (=)
| 112W, 1 kQ 5 < BB seglleblllr>*5 0 USB
3 Ortak analog ug 1 kmlm B AM D (+)
' (U .« | ! OE;_ . o Analog sinyal ¢ikist
| Basl 1| nektorl R -
P 1 0-+10VDC deag:r?glc: 5 0 (0-+10V DC)
3 _ Baslangic 1}

! Klemens 4 girigi (45~ O4 g» 52\93(13A DC gegeri "

| (Akim girig) (y's! o 1 | <o-10voc ilebi )*55:

Konnel

Konnektor 3

Kisa devre
koprisi

Cikis H
kapatma

Guvenli durdurma girisi (Kanal 1) - - -

| O rma
E Giivenli durdurma girisi (Kanal 2) - - - === devresi
E Giivenli durdurma girisi ortak ucu - - --- |

} Veri alimi

GND

5V (izin verilen yiik
akimi 100 mA)

Glvenlik monitor ¢ikisi

Glvenlik monitér ¢ikisi ortak ucu

*1 ile 10* arasi dipnotlar icin sonraki sayfaya bakiniz.
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*8

*9

FR-A820-03800(75K) veya lzeri ve FR-A840-02160(75K) veya Uzeri i¢in ya da 75 kW ya da daha yuksek kapasitesi olan bir motor
kullaniliyorsa, her zaman opsiyon olarak saglanan bir DC reaktér (FR-HEL) baglayin.

(Bir DC reaktor segerken, bkz. sayfa 53 ve ilgili motor kapasitesine uygun motoru secin.) FR-A820-03160(55K) veya alti ya da
FR-A840-01800(55K) veya alti Unitelere bir DC reaktdr baglarken P1 ve P/+ terminalleri arasina kopru takili ise DC reaktéri takmadan
once kopriyu gikarin.

Kontrol devresi igin ayri besleme kaynag kullanilirken R1/L11 ve S1/L21 Gzerindeki kdprileri gikartiniz.
Bu terminallerin fonksiyonu giris terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 178 ile Pr. 189 arasi). (Bkz. sayfa 33.)
JOG terminali ayrica darbe katari giris terminali olarak da kullanilir. JOG ile darbe arasinda segim yapmak igin Pr. 291'i kullanin.

Terminal giris 6zellikleri, analog giris parametreleri anahtarlamasi (Pr. 73, Pr. 267). Gerilim girisi i¢in (0 - 5 V/0 - 10 V), gerilim/akim
girisi anahtarini KAPALI olarak ayarlayin. Akim girisi igin (4 - 20 mA), gerilim/akim girisi anahtarini ACIK olarak ayarlayin. 10. ve 2.
terminaller, ayrica PTC giris terminali olarak da kullanilabilir (Pr. 561) (FR-A800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

Frekans ayar sinyali siklikla degistiginde 2 W, 1 kQ diren¢ kullanmaniz tavsiye edilir.

Bir fren direnci baglarken, PR ve PX arasindaki kdpriyi ¢ikariniz (FR-A820-00046(0.4K) ile 00490(7.5K) arasi, FR-A840-00023(0.4K)
ile 00250(7.5K) arasi).

FR-A820-00046(0.4K) ile 01250(22K) arasi ve FR-A840-00023(0.4K) ile 00620(22K) aras! unitelerde PR terminali bulunur. Asiri
1sinma ve desarj direnglerinin zarar gérmesini 6nlemek icin termik réle takiniz. (Kullanim Kilavuzuna bagvurunuz.)

Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 195, Pr. 196). (Bkz. sayfa 33.)

*10 By terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 190 ile Pr. 194). (Bkz. sayfa 33.)

UYARI

e Girultiden dolayl sorun yasamamak igin sinyal kablolarini gii¢ kablolarinin 10 cm uzaginda tutunuz. Ayrica giris ve ¢ikis gi¢

kablolarini da ayri tutun.

® Kablo baglantilan bittikten sonra inverter icinde kesik kablo parcalari kalmamalidir.

Kesik kablo pargalari alarm ya da arizalara neden olabilir. inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz.
Ornegin kontrol panosu vb. icinde montaj deliklerini delerken, talas ya da yabanci maddelerin inverterin icine girmesine izin
vermeyiniz.

® Gerilim/akim giris anahtarini dogru konuma ayarlayin. Yanlis bir ayar; hataya, arizaya ya da yanlis ¢calismaya yol acabilir.
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3.1.2 FR-A842

® FM tipi
Negatif lojik
© Ana devre terminal
O Kontrol devresi terminal
Fren Unitesi
Donustiricu (opsiyon)
Unitesi —
Motor
9)
boz n°
Ko
Sts N-© ws
Kopri — Toprak
Ana devre Sle
N [ __Kontroldevresi| | . ‘
+ Kontrol giris sinyalleri 2 b Role gikist 7 !
OH ' ileri devir baglatma ' .
RES : - | '
o ! Geri devir baglatma : . Réle cikist 1 (Alarm gikist) !
H Baslatma kalici segimi ¢—— 5 8 3
Yiiksek hiz ¢ 1
; Goklu hiz Orta hiz $— B | :
+ segimi 0 ' Role ¢ikisi 2 .
' Diisik hiz ¢—— S 1 !
Jog islemi ¢—— E : TIIIIIiiiiiiiiiiiiiiiiiiiioat
o i . Acik kolektor gikisi "8
' Ikinci fonksiyon segimi ¢—— 0 ! () Galisiyor .
' Cikis durdurma H H :
3 Reset 0 E () Frekansa ulagsma :
; Iige » s
! Klemens 4 girig segimi ¢—— o B ! .
! Anlik elekirik kesintisinden sonra oto- el 0 (O Asin ylik 1
' matik olarak yeniden calisma 6zelligi $—— 80["]3 ! '
1 Kontakt girigi ortak ucu Bydi ok Frekans algilama ;
; 24V DC gils kaynag I ' <A<;|k kollektor gikisi ortak ucu )1
' il ynagi 5 it i '
1(Cikis transistoril igin harici glic kaynagi ortak ucu) ' L 77?f’izlt[f{'ie{g’a}lf?ft?}(f{(il{””””j
24V harici giig kaynagi girisi —— ()42 Gen PU
glic kaynag giris (O+24 gzgllsr;geitrl:m Konnek-
Ortak terminal Snahtan . torl Gosterge
Frekans ayar sinyalieri (Analog)  (J10E(aov) onTR ] {[use A (Frefans metre b,
o 10(+5v) OFF 1 | konnek- Hareketli bobin tioi
' + >4 8 i areketli bobin tipi
' Frekans ayari [0-5VDC | Baslangic degeri 1 mA tam dlgek
i potansiyometresi ' =
! 12 W, 1 kQ 6 <o -10V DC segi|ebi|i,>-5; USB mini -
; ’ 0-20mADC 1 [B kon- Analog sinyal gikis!
' rtak analog ug ! | nektor 5 0-+10VDC
e BT Ortak I 1 [ nektd ( )
| — perovos ] et |
' Yardimci giri ) N _ RN INSPRVRRRRVN | _ _ _ _ _ _ . . __ . R Q
! girig () P — <0 5V DC se(;lleblllr) " RS-485 baglantisi
' ki ditis [A=20mADC_|Baglangig deg Veri génderimi |
: emens 4 girisi At - " eri génderimi
‘ (R gin) (714 (8:90RS,  sectebin) s

Konnektér 1

} Veri alimi

Konnektér 3

GND

Kisa devre
koprusi

5V (izin verilen yiik
akimi 100 mA)

Gvenli durdurma girisi (Kanal 1) __ Cikis Lo

()
G
" ) . kapatma
Giivenli durdurma girisi (Kanal 2) __ === devresi b
Guvenli durdurma girisi ortak ucu - - - - - |

*1 ile 11* arasi dipnotlar i¢in sonraki sayfaya bakiniz.

FR-A842 modelleri, ayri olarak galistirilan bir donustirtici tnitesi (FR-CC2) ile galistinimalidir. DonUsturici Gnitesinin
kurulumu hakkinda daha fazla bilgi igin ilgili FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
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R1/L11 ve S1/L21 terminalleri, bir kdprl ile sirasiyla P/+ ve N/- terminallerine baglidir. Kontrol devresi igin ayri besleme kaynagi
kullanihrken R1/L11 ve S1/L21 lzerindeki kpruleri ¢ikartiniz.

"2 Bu terminallerde giris gerilimi olmasina izin verilmez. Bu terminallerin fonksiyonu giris terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 178 ile
Pr. 189 arasi). (Bkz. sayfa 33.)

"3 JOG terminali ayrica darbe katari giris terminali olarak da kullanilir. JOG ile darbe arasinda segim yapmak igin Pr. 291 kullanin.

"4 X10 sinyali (giris 6zelligi NC (Normalde Kapali) kontak) baslangig ayarlarinda MRS terminaline atanir. X10 sinyalinin giris 6zelligini NO
(Normalde Aclik) kontaga degistirmek icin Pr. 599 = "0" olarak belirleyin.

"5 Terminal giris 6zellikleri, analog giris parametreleri anahtarlamasi (Pr. 73, Pr. 267). Gerilim girisi icin (0 - 5 V/0 - 10 V), gerilim/akim
girisi anahtarini KAPALI olarak ayarlayin. Akim girisi i¢in (4 - 20 mA), gerilim/akim girisi anahtarini ACIK olarak ayarlayin. 10. ve 2.
terminaller, ayrica PTC giris terminali olarak da kullanilabilir (Pr. 561). (FR-A800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

6 Frekans ayar sinyali siklikla degistiginde 2 W, 1 kQ direng¢ kullanmaniz tavsiye edilir.

7 Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 195, Pr. 196). (Bkz. sayfa 33.)

"8 Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 190 ile Pr. 194). (Bkz. sayfa 33.)

*9

Baslangi¢ ayarinda atanmis fonksiyon yok. Fonksiyon atamasi igin Pr.192'yi kullaniniz.
"0F/C (FM) terminali, Pr. 291 ayarlanarak agik kollektor cikisi ile darbe ¢ikisi igin kullanilabilir.
i Olgek calisma paneli ile kalibre edildiginde gerekli degildir.

UYARI
e Gurultiden dolay sorun yasamamak igin sinyal kablolarini gii¢ kablolarinin 10 cm uzagdinda tutunuz. Ayrica giris ve ¢ikis gug
kablolarini da ayri tutun.
e Kablo baglantilar bittikten sonra inverter icinde kesik kablo pargalari kalmamaldir.
Kesik kablo pargalari alarm ya da arizalara neden olabilir. Inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz.
Ornegin kontrol panosu vb. iginde montaj deliklerini delerken, talas ya da yabanci maddelerin inverterin igine girmesine izin
vermeyiniz.
® Gerilim/akim giris anahtarini dogru konuma ayarlayin. Yanlis bir ayar; hataya, arizaya ya da yanlis ¢alismaya yol acabilir.
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® CA tipi

Dénustiriici
Unitesi

YRLL pre
siL2
o1z N-G

RDI
OH
RES
SD
PC
+24

Pozitif lojik
© Ana devre terminal
O Kontrol devresi terminal

Fren (nitesi
(opsiyon)

3 Kontrol giris sinyalleri 2 STF ! Réle gikisi T
. lleri devir baglatma —— 2 !
: o o | |
| Geri devir baslatma ¢— . i Role gikisi 1 (Alarm gikist) !
\ STP(STOP, . 0 \
. Baglatma kalici segimi ¢—— H . '
: P |
' Yiksek hiz ¢—— E | !
' s:;ilrlr:ihlz Orta hiz ¢—— -m H i Réle cikis: 2 i
: [RL | . | dle cikis! 1
: Disiik hiz ¢— - = 1 !
| i B 3 ;
' Jog islemi ¢—— . !
P T P
' Ikinci fonksiyon segimi ¢ H 5
Cikis durdurma x|
Reset [RES] b
1 {q !
, Klemens 4 giris se¢imi ¢ o + '
! Anlik elektrik kesintisinden el | Asin yitk
' sonra otomatik olarak $—— 8 g = !
' yeniden galisma &zelligi sSD Qe R ' Frekans algilama
' (Cikis transistorl icin harici | < g A &
i . < { ¢Ik kollektor ¢ikisi ortak ucu
. gt kaynag ortak ucu) — PC ' (Pozitif/negatif ortak ucu )
! Kontakt girigi ortak ucu I hocaoccosonso KR N
R 24VDCglgkaynag | . b
24V harici gli¢ kaynag girisi Gerilim/akim PU
iris segim fongeks
Ortak terminal girls seg! 5 torl
anahtari FIC J—
T i il - CC =SS s 2o =EseT, CA) > (¥)
. Frekans ayar sinyalleri (Analog) (O10E(+10V) ON 1 |USBA ( R Analog akim gikis
T L ks Otopsy) O g |t g (9 0720mADO)
' Frekans ayari B L | tord ¥---
' . . [0-5VDC ] Baslangidegeri |
' potanswometressl 0-10VDC H USBmini /.
' * i ilebilir ) *5 1
| 12W, 1kQ 0-20mADC %% '") Hekon | AMPTTTT ) Analog sinyal gikist
! - (Ortak analog ug) 1 | nektor 5 v ) (0-+10V DC)
P vV l -\ y
! Baglangi 0
| NS et M/ ko |- -
| ardimel giris T 0-#5VDC ilebilir) *5 i+ oo
‘ - (= SEBG'T "')d i RS-485 baglantisi
' . aslangic ded. i1
. Klemens 4 girigi 5 " Veri génderimi
' N (+) ()4 /0-5vVDC e e 00 ‘eri gébnderimi
: (AKim girisi) e (0_ 0VDC  sesiebilr) *5 1}

Konnektor 1

Konnektér 3

Kisa devre

Guvenli durdurma sinyali
koprisi

Guvenli durdurma girisi (Kanal 1) __
Guvenli durdurma girisi (Kanal 2) ---====

Giivenli durdurma girisi ortak ucu - - - - - __

GND

Cikis
kapatma
devresi

5V (izin verilen yiik
akimi 100 mA)

*1 ile 9* arasi dipnotlar i¢in sonraki sayfaya bakiniz.

FR-A842 modelleri, ayri olarak galistirilan bir donustirtici tnitesi (FR-CC2) ile galistinimalidir. Dontsturici Gnitesinin
kurulumu hakkinda daha fazla bilgi igin ilgili FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
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R1/L11 ve S1/L21 terminalleri, bir kdprl ile sirasiyla P/+ ve N/- terminallerine baglidir. Kontrol devresi igin ayri besleme kaynagi
kullanihrken R1/L11 ve S1/L21 lzerindeki kpruleri ¢ikartiniz.

Bu terminallerde giris gerilimi olmasina izin verilmez. Bu terminallerin fonksiyonu giris terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 178 ile
Pr. 189 arasi). (Bkz. sayfa 33.)

JOG terminali ayrica darbe katari giris terminali olarak da kullanilir. JOG ile darbe arasinda segim yapmak igin Pr. 291'i kullanin.

X10 sinyali (giris 6zelligi NC (Normalde Kapali) kontak) baslangi¢ ayarlarinda MRS terminaline atanir. X10 sinyalinin giris 6zelligini NO
(Normalde Aclik) kontaga degistirmek icin Pr. 599 = "0" olarak belirleyin.

Terminal giris 6zellikleri, analog giris parametreleri anahtarlamasi (Pr. 73, Pr. 267). Gerilim girisi igin (0 - 5 V/0 - 10 V), gerilim/akim
girisi anahtarini KAPALI olarak ayarlayin. Akim girisi i¢in (4 - 20 mA), gerilim/akim girisi anahtarini ACIK olarak ayarlayin. 10. ve 2.
terminaller, ayrica PTC giris terminali olarak da kullanilabilir (Pr. 561). (FR-A800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

Frekans ayar sinyali siklikla degistiginde 2W, 1 kQ diren¢ kullanmaniz tavsiye edilir.

Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 195, Pr. 196). (Bkz. sayfa 33.)
Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 190 ile Pr. 194). (Bkz. sayfa 33.)
Baslangi¢ ayarinda atanmis fonksiyon yok. Fonksiyon atamasi igin Pr.192'yi kullaniniz.

UYARI
® Gurultiden dolay! sorun yagsamamak igin sinyal kablolarini gii¢ kablolarinin 10 cm uzagdinda tutunuz. Ayrica giris ve gikis gug
kablolarini da ayri tutun.
® Kablo baglantilar bittikten sonra inverter icinde kesik kablo parcalari kalmamalidir.
Kesik kablo pargalari alarm ya da arizalara neden olabilir. Inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz.
Ornegin kontrol panosu vb. iginde montaj deliklerini delerken, talag ya da yabanci maddelerin inverterin igine girmesine izin
vermeyiniz.
® Gerilim/akim giris anahtarini dogru konuma ayarlayin. Yanlis bir ayar; hataya, arizaya ya da yanlis ¢calismaya yol acabilir.
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3.1.3 FR-A846
® FM tipi

Negatif lojik
© Ana devre terminal

O Kontrol devresi terminal

3 fazli
AC gl
kaynagi

1

lleri devir baglatma
Geri devir baglatma

Baslatma kalici segimi

Yiiksek hiz

Ok.lu.h'z Orta hiz
segimi

Distk hiz

Jog iglemi

Ikinci fonksiyon segimi
Cikis durdurma

Reset

Klemens 4 giris secimi
(Akim girisi segimi)

Anlik elektrik kesintisinden
sonra otomatik olarak
yeniden galisma ozelligi

SoOTTTTTT Fren Unitesi
/) (opsiyon)
Koprii a i
©
P/+ N/-

ik akim limit-

leme devresi

“ON_EMC filtre
ON B

SOURCE|

Kontakt girisi ortak ucu

24 V harici gli¢ kaynag girisi

Ortak terminal

Frekans ayari
potansiyometrE§i
12W, 1kQ ™

24 V DC gug kaynagi
(Cikis transistori icin harici gic kaynagi O
ortak ucu)

Gerilim/akim
giris segim
anahtari 3

””””””””” Kontrol devresi |~ = =TT s ks 5

Role cikisi 1 (Alarm gikist)

Role gikisi 2

() Frekansa ulagma
() Anlik eneriji kesilmesi

(O Asiri yuk

Frekans algilama

PU
konnek-
tord

Acik kollektor cikisi ortak ucu
Pozitif/negatif ortak ucu

Gosterge

1 (0-%5VDC

(04 (0-5vDC
0-10VDC

Analog sinyal ¢ikig!

0-%10VDC | degeri

segilebilir) *3
T-20mADC | a9
secilebilir) *3

(0-+10V DC)

o (Q10E(+10V) O%ﬁ E E;EQ( o (Frekans metre vb.)
10(+5V) e 1 | kon — o
sasingiceger || e oA m ek
Q2 (g:;g e segilebilir>'3 ! [USB mini
i | B kon-
(Ortak analog ug) | nektor +)

Veri génderimi

Konnektér 1 " Konnektor 2 I

Konnektor 3

Kisa devre
koprisi

} Veri alimi

GND

5V (izin verilen yiik

Guvenli durdurma girisi (Kanal 1) - - -

Cikis
Guvenli durdurma girisi (Kanal 2) -----==

Guvenli durdurma girisi ortak ucu - - - - - _

kapatma
devresi

akimi 100 mA)

() Guvenlik monitér gikisi

() Guvenlik monitér gikisi ortak ucu

*1 ile 8 arasi dipnotlar i¢in sonraki sayfaya bakiniz.
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Bu terminallerde giris gerilimi olmasina izin verilmez. Bu terminallerin fonksiyonu giris terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 178 ile
Pr. 189 arasi). (Bkz. sayfa 33.)

"2 JOG terminali ayrica darbe katari giris terminali olarak da kullanilir. JOG ile darbe arasinda segim yapmak igin Pr. 291 kullanin.

"3 Terminal giris 6zellikleri, analog giris parametreleri anahtarlamasi (Pr. 73, Pr. 267). Gerilim girisi icin (0 - 5 V/0 - 10 V), gerilim/akim
girisi anahtarini KAPALI olarak ayarlayin. Akim girisi igin (4 - 20 mA), gerilim/akim girisi anahtarini ACIK olarak ayarlayin. 10. ve 2.
terminaller, ayrica PTC giris terminali olarak da kullanilabilir. (Pr. 561) (FR-A800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

Frekans ayar sinyali siklikla degistiginde 2 W, 1 kQ direng kullanmaniz tavsiye edilir.

"5 Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 195, Pr. 196). (Bkz. sayfa 33.)

"6 Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 190 ile Pr. 194). (Bkz. sayfa 33.)

F/C (FM) terminali, Pr. 291 ayarlanarak acik kollektor gikisi ile darbe ¢ikisi igin kullanilabilir.

Olgek calisma paneli ile kalibre edildiginde gerekli degildir.

UYARI
® Gurultiden dolay! sorun yagsamamak igin sinyal kablolarini gii¢ kablolarinin 10 cm uzagdinda tutunuz. Ayrica giris ve gikis gug
kablolarini da ayri tutun.
e Kablo baglantilari bittikten sonra inverter icinde kesik kablo pargalari kalmamaldir.
Kesik kablo pargalari alarm ya da arizalara neden olabilir. Inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz.
Ornegin kontrol panosu vb. igcinde montaj deliklerini delerken, talas ya da yabanci maddelerin inverterin igine girmesine izin
vermeyiniz.
® Gerilim/akim giris anahtarini dogru konuma ayarlayin. Yanlis bir ayar; hataya, arizaya ya da yanlis ¢calismaya yol acabilir.
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® CA tipi
Pozitif lojik ST Fren Ginitesi
© Ana devre terminal K (opsiyon)
O Kontrol devresi terminal Koépra ¢
&
P/+ N/-

llk akim
limitleme
devresi

' ON .EMC filtre
1 [o_0]!ACMA/

| 0 O (KAPAMA

! OFF konnektorii

lleri devir baglatma

Geri devir baglatma

Baslatma kalici segimi

Yiksek hiz

GOk,lu,h'Z Orta hiz
segimi

Dustk hiz

Jog iglemi

ikinci fonksiyon segimi
Cikis durdurma

Reset

Klemens 4 giris secimi
(Akim girisi segimi)

Anlik elektrik kesintisinden
sonra otomatik olarak
yeniden ¢alisma 6zelligi
(Cikis transistori icin harici
gli¢ kaynag ortak ucu)

Kontakt girigi ortak ucu

[sTR]
&)
D
(7o)

Role gikist 1 (Alarm ¢ikisi)

Role cikisl 2

”””””” Acik kolektor gikisi ©
() Galsiyor
() Frekansa ulagma

() Anlik eneriji kesilmesi

O Asin yuk

Frekans algilama

24V

«(PL%

24V DC gug kaynagi

24V harici glig kaynag girisi

Ortak terminal

Frekans ayari
potansiyometre§i
1/2W, 1 kQ ™

"

Kisa devre
kopriisi

Guvenli durdurma sinyali

Guvenli durdurma girisi (Kanal 1) -- |
Guvenli durdurma girisi (Kanal 2) -----==

Glvenli durdurma girisi ortak ucu ------

Yardimei giris 1 (0-+5vDC seg:ilebilir) ESIE
o Z-20 mADC_|Baslangi degeri 1

Klemens 4 girisi (+ O4 n e ez o
(Aklm girisi) ?_)) (g . ?OVVDE():C segilebilir > 3 |

Acik kollektor cikisi ortak ucu
Pozitif/negatif ortak ucu

0-+10V DC |Baslangic degeri

Gerilim/akim EU "
giris segim tf’r.‘.”e i
anahtari o =6
: — > (%)
10E(+10V) O?:'I\é tlusBa  |(CAY Analog akim ¢ikisi
24 | | konnek- Lo , (0-20mADC)
Baslangi¢ degeri E tord -
2 (g:;g M segi|ebi|ir>*3 usmini | aMc /o .
S (Ortak analog ug) ' [ B kon- rro Analog sinyal gikisi
v E nektor s . ’”;’ ) (0-+10V DC)

Konnektor 1 l Konnektor 2 I

Veri génderimi

Veri alimi

Konnektér 3

GND

5V (izin verilen yiik
akimi 100 mA)

() Guvenlik monitdr gikisi

() Gilivenlik monitdr gikisi ortak ucu

*1 ile 6* arasi dipnotlar icin sonraki sayfaya

E :Sonlan-‘“’
1 vdirma
1 1 direnci
Cikis !
kapatma
devresi { K% SO
bakiniz.

RS-485 baglantisi !
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KABLO BAGLANTILARI X

Bu terminallerde giris gerilimi olmasina izin verilmez. Bu terminallerin fonksiyonu giris terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 178 ile
Pr. 189 arasi). (Bkz. sayfa 33.)

"2 JOG terminali ayrica darbe katari giris terminali olarak da kullanilir. JOG ile darbe arasinda segim yapmak igin Pr. 291 kullanin.

"3 Terminal giris 6zellikleri, analog giris parametreleri anahtarlamasi (Pr. 73, Pr. 267). Gerilim girisi icin (0 - 5 V/0 - 10 V), gerilim/akim
girisi anahtarini KAPALI olarak ayarlayin. Akim girisi igin (4 - 20 mA), gerilim/akim girisi anahtarini ACIK olarak ayarlayin. 10. ve 2.
terminaller, ayrica PTC giris terminali olarak da kullanilabilir. (Pr. 561) (FR-A800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

4 Frekans ayar sinyali siklikla degistiginde 2 W, 1 kQ direng¢ kullanmaniz tavsiye edilir.

"5 Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 195, Pr. 196). (Bkz. sayfa 33.)

6

Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 190 ile Pr. 194). (Bkz. sayfa 33.)

UYARI
e Girultiden dolayl sorun yasamamak igin sinyal kablolarini gii¢ kablolarinin 10 cm uzaginda tutunuz. Ayrica giris ve ¢ikis gi¢
kablolarini da ayri tutun.
® Kablo baglantilar bittikten sonra inverter icinde kesik kablo parcalari kalmamalidir.
Kesik kablo pargalari alarm ya da arizalara neden olabilir. Inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz.
Ornegin kontrol panosu vb. iginde montaj deliklerini delerken, talag ya da yabanci maddelerin inverterin igine girmesine izin
vermeyiniz.
® Gerilim/akim giris anahtarini dogru konuma ayarlayin. Yanlis bir ayar; hataya, arizaya ya da yanlis ¢calismaya yol acabilir.

16



Z

KABLO BAGLANTILARI

3.2 Ana devre terminalleri

3.2.1 Terminal diizeni ve baglantilar

FR-A820-00046(0.4K), 00077(0.75K)

FR-A820-00105(1.5K) ile 00250(3.7K) arasi
FR-A840-00023(0.4K) ile 00126(3,7K) arasi

FR-A820-00340(5.5K), 00490(7.5K)
FR-A840-00170(5.5K), 00250(7.5K)

Sarj lambasi

o PR Kopri
Kopri b
RILTHSIL24T/L3N [U W PX]

Gug kaynagi  Motor Sarj lambasi Giig kaynagi Motor ) )
Gug kaynagi Motor
FR-A820-00630(11K) FR-A820-00770(15K) ile 01250(22K) arasi | FR-A820-01540(30K) "2
FR-A840-00310(11K), 00380(15K) FR-A840-00470(18.5K), 00620(22K) FR-A840-00770(30K)
Sarj $arj lambasi
lambasi
Koprii

RILATLY) W

I

Motor

DPI®|@®|@®
Rl sl w | v

%:E EQ@DU

Motor

~
=
==

Gug kaynagi

TRHLM S1L2A

q%Képri]
ele|@]e]o]e

R0 |52 ool ul ™ |w
P3] J PR
® ® ®
[7 |
[N
0
Gug kaynagi Motor

FR-A820-01870(37K), 02330(45K) 1

FR-A820-03160(55K) !

FR-A840-00930(37K) ile 01800(55K) arasi "’

FR-A840-02160(75K), 02600(90K) "

o

FR-A820-03800(75K), 04750(90K) !
FR-ABA0- -03250(110K) ile 04810(185K) arasi !

II T3 NP A—{Przr {UF—{V—{Wig)
1)

i

®o

7

RILTSILZTILS— NFA P PR v Wl RLY L2 TLY W [P PE U] (V] W]
sl |[© @ sl ey B il bt il
(]9 : @
o §5 Képri Q\D A
Giig kaynag! Motor Giig kaynag Motor Gl kaynagi
FR-A840-05470(220K) ile 06830(280K) arasi "'

#HH@

Gug kaynagi e H

P
(W)

[ EIE

W o]

L5127 8NPl
[-1o)

P1

= S M
Gig kaynag DC reakter Motor Opsiyon igin DC reaktdr Motor Giig kaynag DC reaktor Motor
FR-A842-07700(315K) ile 12120(500K) arasi > | FR-A846-00023(0.4K) ile 00170(5.5K) arasi | FR-A846-00250(7.5K) ile 00470(18.5K) arasi
R [STL2E ) $arj lambasi Kopri Sarj lambasi
a1 Sarj lambasi /
P é § N/ [PH]
—— Kopri B 2 &l @/
- ’QL CHARGE f
RILYSIL2YTIL3] U VT[T W] @
T —
J||© @
— hL J [¥][® J [9] .
- LEﬂj = DLt'
f E%ﬂ”q Hf— = M
< o ) Glg kaynagi Motor
P =
- e j (=l
I ]
Déniisti Gug kaynagi Motor
B — 0
(initeye Motor

*1 ile 3* arasi dipnotlar i¢in sonraki sayfaya bakiniz.
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"1 Asagidaki semada R1/L11, S1/L21 ve sarj lambasinin konumlari gosteriimektedir.

2 FR-A820-01540(30K) i¢cin P3 ve PR terminallerinde vida bulunmaz. Bu terminallere higbir sey baglamayin.
"3 Doénusturtcu unitesi (FR-CC2) terminal duizeni ve baglantilari icin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

—— UYARI

e inverter giris besleme baglantilar R/L1, S/L2, T/L3’e baglanmalidir. Kesinlikle inverterin U, V, W, klemenslerine enerji
vermeyiniz. Aksi halde inverter zarar gorecektir. (Faz sirasinin dnemi yoktur.)

® Motor kablolari U, V, W klemenslerine baglanir. ileri yon starti verildiginde motor, saftina karsidan bakildiginda saat
yonunin tersine donecektir. (Faz sirasi dogru baglanmalidir.)

® Ana devreye gug verildiginde sarj lambasi yanacaktir.

® FR-A840-05470(220K)veya daha ileri modellerin ana devre iletkenlerinin kablo baglanti islemlerinde, iletkenin sagina
bir somun sikin. iki kablolu kablo baglanti islemlerinde, kablolari iletkenin her iki tarafina yerlestirin (gizime bakin).
Kablo baglantilari icin inverter ile saglanan civatalari (somun) kullanin.

@

® Donustlrici Unitesinin (FR-CC2) ana devre iletkeni baglantilari igin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
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3.3 Kablo baglantilarinin temel prensipleri

3.3.1 Kablo olgiileri

Maksimum gerilim digiiminin maks. %2 olabilmesi igin énerilen kablo kesitlerini kullaniniz.
Inverter ve motor arasindaki mesafenin uzun olmasi durumunda, gerilim diisimi motor torkunun diismesine neden ola-
caktir. Gerilim disimu 6zellikle diiglik frekanslarda etkili olur.

Asagidaki tablo 20 m kablo uzunlugu icin se¢im 6rnegdini vermektedir:
200 V sinifi, FR-A820 (giris sebeke gerilimi nominal akim temelinde 1 dakika siire i¢in %150 asir yiikte 220 V oldugunda)

i - Klemens vida Kablo pabucu
Inverter tipi boyutu "4 Sikma torku [Nm] RIL1, SIL2, TIL3 UV, W
00767(2.2K) rast w4 15 24 24
FR-A820-00250(3.7K) M4 1,5 5,5-4 5,5-4
FR-A820-00340(5.5K) M5 (M4) 2,5 5,5-5 5,5-5
FR-A820-00490(7.5K) M5 (M4) 2,5 14-5 8-5
FR-A820-00630(11K) M5 2,5 14-5 14-5
FR-A820-00770(15K) M6 4,4 22-6 22-6
FR-A820-00930(18.5K) M8 (M6) 7,8 38-8 38-8
FR-A820-01250(22K) M8 (M6) 7,8 38-8 38-8
FR-A820-01540(30K) M8 (M6) 7,8 60-8 60-8
FR-A820-01870(37K) M10 (M8) 14,7 80-10 80-10
FR-A820-02330(45K) M10 (M8) 14,7 100-10 100-10
FR-A820-03160(55K) M12 (M8) 24,5 100-12 100-12
FR-A820-03800(75K) M12 (M8) 24,5 150-12 150-12
FR-A820-04750(90K) M12 (M8) 24,5 150-12 150-12

Kablo olgiileri

. HIV vb. [mm?] " AWG/MCM "2 PVC vb. [mm?] 3
Inverter tipi RIL1, Toprak | RIL1, RIL1, Toprak
S/L2, | U,V,W P+ P1 kablo | S/L2, | U VW S/L2, U,V,W | kablo
TIL3 kesiti | TIL3 TIL3 kesiti
A é;’(zz‘?z‘f(o)oa“rgg-“’() ile 2 2 2 2 14 14 25 25 25
FR-A820-00250(3.7K) 3,5 35 35 35 12 12 4 4 4
FR-A820-00340(5.5K) 55 55 55 55 10 10 6 6 6
FR-A820-00490(7.5K) 14 8 14 55 6 8 16 10 16
FR-A820-00630(11K) 14 14 14 8 6 6 16 16 16
FR-A820-00770(15K) 22 22 22 14 4 4 25 25 16
FR-A820-00930(18.5K) 38 38 38 14 2 2 35 35 25
FR-A820-01250(22K) 38 38 38 22 2 2 35 35 25
FR-A820-01540(30K) 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
FR-A820-01870(37K) 80 80 80 22 3/0 3/0 70 70 35
FR-A820-02330(45K) 100 100 100 38 4/0 4/0 95 95 50
FR-A820-03160(55K) 100 100 100 38 4/0 4/0 95 95 50
FR-A820-03800(75K) 125 125 125 38 250 250 — — —
FR-A820-04750(90K) 150 150 150 38 300 300 — — —

"1 FR-A820-03160(55K) ve alt modellerde izin verilen stirekli maksimum 75 °C’lik bir galisma sicakligi icin HIV tipi kablolarin (600 V Sinif
2, vinil izolasyonlu) kullaniimasi énerilir. Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 50 °C ve kablo uzunlugunun en fazla 20 m oldugu
varsayilmisgtir.
FR-A820-03800(75K) ve ust modellerde tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen maksimum surekli 90°C sicakligi destekleyen LMFC
(1stya dayanikli, esnek, gapraz bagli, polietilen yalitimh kablo) kablo boyutudur. Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 50 °C ve kablo
baglantilarinin pano iginde gergeklestirilecegi varsayilmigtir.
Tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen surekli maksimum 75 °C sicaklii destekleyen THHW kablo boyutudur. Ortam sicakliginin
40 °C veya daha az oldugu ve kablo uzunlugunun 20 m veya daha az oldugu varsayilmigtir.
(Ozellikle ABD’de kullanim igin érnek segim.)
FR-A820-00770(15K) ve alt modellerde izin verilen maksimum 70°C’lik bir galisma sicakligi i¢cin PVC kablolarin kullaniimasi onerilir.
Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 40°C ve kablo uzunlugunun en fazla 20 m oldugu varsayilmistir.
FR-A820-00930(18.5K) ve Ust modellerde tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen maksimum sirekli 90°C sicakliga sahip XLPE
kablo boyutudur. Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 40°C ve kablo baglantilarinin pano icinde gergeklestirilecegi varsayiimistir.
(Ozellikle Avrupa’da kullanim icin érnek secim.)
4 Klemens vida boyutlan R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, PR, PX, P/+, N/ —, P1, P3 ve topraklama vidalarini g0sterir.
FR-A820-00340(5.5K) ve FR-A820-00490(7.5K), PR ve PX terminalleri igin vida boyutlari parantez iginde belirtilmigtir.
FR-A820-00930(18.5K) ve Ust modellere iligkin topraklama vida boyutlari parantez iginde belirtilmistir.
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AN

400 V sinifi, FR-A840/A846

(giris sebeke gerilimi nominal akim temelinde 1 dakika siire i¢in %150 asir yiikte 440 V oldugunda)

i . Klemens vida Kablo pabucu
Inverter tipi boyutu ** Sikma torku [Nm] RIL1, SIL2, T/L3 UV, W
00T263.7K) aratt M4 15 24 24
FR-A840-00170(5.5K) M4 1,5 2-4 2-4
FR-A840-00250(7.5K) M4 1,5 5,5-4 5,5-4
FR-A840-00310(11K) M5 2,5 5,5-5 5,5-5
FR-A840-00380(15K) M5 2,5 8-5 8-5
FR-A840-00470(18.5K) M6 4,4 14-6 8-6
FR-A840-00620(22K) M6 4,4 14-6 14-6
FR-A840-00770(30K) M6 44 22-6 22-6
FR-A840-00930(37K) M8 7.8 22-8 22-8
FR-A840-01160(45K) M8 7.8 38-8 38-8
FR-A840-01800(55K) M8 7.8 60-8 60-8
FR-A840-02160(75K) M10 14,7 60-10 60-10
FR-A840-02600(90K) M10 14,7 60-10 60-10
FR-A840-03250(110K) M10 (M12) 14,7 80-10 80-10
FR-A840-03610(132K) M10 (M12) 14,7 100-10 100-10
FR-A840-04320(160K) M12 (M10) 24,5 150-12 150-12
FR-A840-04810(185K) M12 (M10) 245 150-12 150-12
FR-A840-05470(220K) M12 (M10) 46 100-12 100-12
FR-A840-06100(250K) M12 (M10) 46 100-12 100-12
FR-A840-06830(280K) M12 (M10) 46 150-12 150-12
s e i
FR-A846-00170(5.5K) M4 1,5 2-4 2-4
FR-A846-00250(7.5K) M6 44 5,5-6 5,5-6
FR-A846-00310(11K) M6 44 5,5-6 5,5-6
FR-A846-00380(15K) M6 44 8-6 8-6
FR-A846-00470(18.5K) Mé 4,4 14-6 8-6
Kablo olgiileri

. HIV vb. [mm?] " AWG/MCM "2 PVC vb. [mm?]
Inverter tipi RILA1, Toprak | RILA1, RILA1, Toprak

S/L2, U, V,W | P/+, P1 kablo S/L2, u,v,w S/L2, U,V W | kablo

T/L3 kesiti T/L3 T/L3 kesiti
S(I; 92&97%052(3'4@ ile 2 2 2 2 14 14 2,5 2,5 25
FR-A840-00170(5.5K) 2 2 3,5 3,5 12 14 2,5 2,5 4
FR-A840-00250(7.5K) 3,5 3,5 3,5 3,5 12 12 4 4 4
FR-A840-00310(11K) 55 5,5 5,5 5,5 10 10 6 6 10
FR-A840-00380(15K) 8 8 8 55 8 8 10 10 10
FR-A840-00470(18.5K) 14 8 14 8 6 8 16 10 16
FR-A840-00620(22K) 14 14 22 14 6 6 16 16 16
FR-A840-00770(30K) 22 22 22 14 4 4 25 25 16
FR-A840-00930(37K) 22 22 22 14 4 4 25 25 16
FR-A840-01160(45K) 38 38 38 22 1 2 50 50 25
FR-A840-01800(55K) 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
FR-A840-02160(75K) 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
FR-A840-02600(90K) 60 60 80 22 3/0 3/0 50 50 25
FR-A840-03250(110K) 80 80 80 22 3/0 3/0 70 70 35
FR-A840-03610(132K) 100 100 100 38 4/0 4/0 95 95 50
FR-A840-04320(160K) 125 150 150 38 250 250 120 120 70
FR-A840-04810(185K) 150 150 150 38 300 300 150 150 95
FR-A840-05470(220K) 2x100 2x100 2x100 60 2x4/0 2x4/0 2x95 2x95 95
FR-A840-06100(250K) 2x100 2x100 2x125 60 2x4/0 2x4/0 2x95 2x95 95
FR-A840-06830(280K) 2x125 2x125 2x125 60 2x250 2x250 2x120 2x120 120
S(I; 968{156?5(?(0)052(3.4@ ile 2 2 2 2 14 14 2,5 2,5 25
FR-A846-00170(5.5K) 2 2 3,5 3,5 12 14 2,5 2,5 4
FR-A846-00250(7.5K) 3,5 3,5 3,5 3,5 12 12 4 4 4
FR-A846-00310(11K) 55 55 55 55 10 10 6 6 10
FR-A846-00380(15K) 8 8 8 55 8 8 10 10 10
FR-A846-00470(18.5K) 14 8 14 8 6 8 16 10 16

*1 ile 4* arasi dipnotlar i¢in sonraki sayfaya bakiniz.
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"1 FR-A840-01800(55K) ve alt modeller ile FR-A846 (IP55 uyumlu) modellerde izin verilen siirekli maksimum 75 °C'lik bir galisma
sicakhigi i¢in HIV tipi kablolarin (600 V Sinif 2, vinil izolasyonlu) kullaniimasi dnerilir. Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 50 °C ve
kablo uzunlugunun en fazla 20 m oldugu varsayilmistir.

FR-A840-02160(75K) ve ust modellerde tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen maksimum surekli 90°C sicakligi destekleyen LMFC
(1stya dayanikli, esnek, gapraz bagli, polietilen yalitimh kablo) kablo boyutudur. Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 50 °C ve kablo
baglantilarinin pano iginde gergeklestirilecegi varsayilmigtir.

FR-A840-01160(45K) ve alt modeller ile FR-A846 (IP55 uyumlu) modellerde izin verilen sirekli maksimum 75 °C’lik bir ¢alisma
sicakhgi icin THHW kablolarin kullaniimasi 6nerilir. Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 40°C ve kablo uzunlugunun en fazla 20 m
oldugu varsayilmistir.

FR-A840-01800(55K) ve lst modellerde tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen maksimum stirekli 90°C sicakhiga sahip THHN kablo
boyutudur. Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 40°C ve kablo baglantilarinin pano iginde gerceklestirilecegi varsayilmistir.
(Ozellikle ABD’de kullanim igin érnek segim.)

FR-A840-01160(45K) ve alt modeller ile FR-A846 (IP55 uyumlu) modellerde izin verilen sirekli maksimum 70°C’lik bir ¢alisma
sicakhgi icin PVC kablolarin kullanilmasi onerilir. Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 40°C ve kablo uzunlugunun en fazla 20 m
oldugu varsayilmistir.

FR-A840-01800(55K) ve Ust modellerde tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen maksimum siirekli 90°C sicakhga sahip XLPE kablo
boyutudur. Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 40°C ve kablo baglantilarinin pano iginde gergeklestirilecegi varsayilmistir. (Ozellikle
Avrupa’da kullanim igin 6érnek segim.)

FR-A840 modeli igin klemens vida boyutlart R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, PR, PX, P/+, N/ —, P1, P3 ve topraklama vidalarini gésterir.
FR-A846 modeli (IP55 uyumlu) igin klemens vida boyutlari R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, P/+, N/ —, P1 ve topraklama vidalarini gosterir.
FR-A840-03250(110K) ve FR-A840-03610(132K) inverterlerine bir opsiyon baglamak amaciyla P/+ terminali i¢in gerekli vida boyutu,
parantez iginde belirtilmigtir.

FR-A840-04320(160K) ve Ust modellere iliskin topraklama vida boyutlari parantez i¢inde belirtilmistir.

400 V sinifi, FR-A842 (giris sebeke gerilimi nominal akim temelinde 1 dakika siire i¢in %150 asin yiikte 440 V oldugunda)

(Donstlruci tnitesine (FR-CC2) uygun kablolar igin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

] Kablo élgiileri

ablo

. pabucu HIV vb 2] *1 AWG/ PVC vb 23

inverter tipi Klemens vida | Sikma torku vb. [mm?] MCM "2 s [

- | 4

FR-A842-] boyutu [Nm] Toprak Toprak

u,v,w uv,w P/+, N/- kablo u,v,w u,v,w kablo
kesiti kesiti

07700(315K) M12 (M10) 46 150-12 2x150 2x150 100 2x300 2x150 150

08660(355K) M12 (M10) 46 C2-200 2x200 2x200 100 2x350 2x185 2x95

09620(400K) M12 (M10) 46 C2-200 2x200 2x200 100 2x400 2x185 2x95

10940(450K) M12 (M10) 46 C2-250 2x250 2x250 100 2x500 2x240 2x120

12120(500K) M12 (M10) 46 C2-250 2x250 3x200 2x100 2x500 2%240 2x120

" Tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen maksimum surekli 90 °C sicakligi destekleyen LMFC (isiya dayanikli, esnek, ¢apraz bagl,

polietilen yalitimli kablo) kablo boyutudur. Cevreleyen hava sicakhginin en fazla 40 °C ve kablo baglantilarinin pano iginde
gerceklestirilecedi varsayilmistir.

Tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen maksimum stirekli 90 °C sicakhiga sahip THHN kablo boyutudur. Cevreleyen hava sicakliginin
en fazla 40 °C ve kablo baglantilarinin pano iginde gergeklestirilecegi varsayilmistir.
(Ozellikle ABD’de kullanim igin 6rnek segim.)

Tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen maksimum strekli 90 °C sicakliga sahip XLPE kablo boyutudur. Gevreleyen hava sicakliginin
en fazla 40 °C ve kablo baglantilarinin pano iginde gergeklestirilecegi varsayilmistir. (Ozellikle Avrupa’da kullanim igin 6érnek segim.)

Klemens vida boyutlari R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, P/+, N/ — ve topraklama vidalarini gésterir.
Topraklama vida boyutlari parantez iginde belirtilmigtir.

Hat gerilim diisimu asagidaki formil ile hesaplanabilir:

3 x kablo direnci [mQ/m] x kablo mesafesi [m] x akim [A]
1000

Hat gerilim disimu [V] =

Uzun mesafe ve dislk hizlarda gerilim diisimiini (tork zayiflamasi) azaltmak igin daha bulyuk kesitli kablo kullaniniz.

UYARI
® Baglanti vidalarini belirtilen torklarda sikiniz.

Bir vidanin belirtilenden daha gevsek sikilmasi durumunda kisa devreye ya da arizaya neden olabilir.

Bir vidanin belirtilenden daha guglu sikilmasi kisa devreye, arizaya, ¢catlama ya da kirilmaya neden olabilir.
® Enerji giris ve motor baglantilarinda izoleli kablo pabucu kullaniniz.
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AN

3.3.2 Toplam kablo uzunlugu

+ Genel amagli motor ile

Bir veya daha fazla genel amacgh motoru asagidaki tabloda gosterilen toplam kablo uzunlugunu gegmeyecek sekilde

baglayin.

(Vektor kontroll igin kablo uzunlugu an fazla 100 m olmahdir.)

Pr. 72 ayari
(tastyici frekans)

FR-A820-00046(0.4K),
FR-A840-00023(0.4K),

FR-A820-00077(0.75K),
FR-A840-00038(0.75K),

FR-A820-00105(1.5K) veya lizeri
FR-A840-00052(1.5K) veya iizeri,
FR-A842-07700(315K) ile

FR-A846-00023(0.4K) FR-A846-00038(0.75K) 12120(500K) arasi,
FR-A846-00052(1.5K) veya lizeri
2 (2 kHz) veya alti 300 m 500 m 500 m
3 (3 kHz) veya lzeri 200 m 300 m 500 m

400 V sinift motorun inverter ile tahrikinde, motor terminallerinde kablo tesisat sabitlerinden kaynaklanan sok gerilimler

meydana gelerek motorun yalitiminin bozulmasina neden olabilir. Bu durumda, asagidaki dnlemlerden birini alin.

— 400 V sinifi inverterle tahrik edilen, izolasyonu arttirilmis motor kullanin ve Pr. 72 "PWM frekans segimini" frekansi
kablo uzunluguna goére ayarlayin.

Kablo baglanti uzunlugu

<50 m 50 m—100 m 2100 m
Pr 72 <15 (14,5 kHz) <9 (9 kHz) <4 (4 kHz)
. < z
r. /< ayarl IP55 uyumlu modeller: < 6 (6 kHz)

— FR-A840-01800(55K) veya alti icin ¢ikig tarafina sok gerilim bastirma filtresi (FR-ASF-H, FR-BMF-H) ve
FR-A840-02160(75K) veya uzeri icin ¢ikis tarafina sinls dalga filtresi (MT-BSL, MT-BSC) baglayiniz.

— Motor kapasitesi 280 kW veya daha altinda ise FR-A842 cikis tarafina sinis dalga filtresi (MT-BSL/MT-BSC)
baglayiniz.

+ PM motor ile
Bir PM motoru baglarken 100 m veya daha kisa kablo boyu kullanin.
Bir inverter i¢in bir PM motoru kullanin. Tek bir invertere birden fazla PM motoru baglanamaz.
400 V sinifi bir motor bir inverter tarafindan PM sensdrsiiz vektor kontroli altinda calistirilirken kablo baglantilarinin
boyu 50 m'yi astiginda Pr. 72 "PWM frekans secimi" igin "9" (6 kHz) veya daha az bir deger ayarlayin.

UYARI

® Uzun mesafeli kablo kullaniimasi durumunda kablolardaki kapasitans nedeniyle olusan sarj akimindaninverter
etkilenebilir. Bu durumda, asiri koruma fonksiyonu devreye girebilir, hizli akim sinirflama fonksiyonu diizgiin galismayabilir
ve hatta inverter ariza yapabilir. Hizli akim sinilama fonksiyonunu, istenmeyen sekilde galismasi durumunda iptal
edebilirsiniz.
(Pr. 156 "Akim sinirlama iglevi secimi" icin Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

® Pr. 72 "PWM frekans sec¢imine" iliskin ayrintilar i¢in kullanim kilavuzuna bakiniz.

® V/F kontroli ve Gelismis manyetik aki vektor kontroliinde opsiyonel asiri gerilim bastirma filtresi FR-ASF-H ve FR-BMF-H
kullanilabilir. V/F kontroliinde sinls dalga filtresi MT-BSL ve MT-BSC kullanilabilir. Filtreleri farkli kontrol yéntemlerinde
kullanmayiniz.
(Ayrintilar igin, opsiyona iliskin Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

® 400 V sinifi bir motorun inverter ile tahriki icin FR-A800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

® PM sensorsiiz vektor kontroliinde tasiyici frekans sinirlanmigtir. (FR-A800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

3.3.3 Kontrol devresi gii¢ kaynagi kablo olgiileri (Klemens R1/L11, S1/L21)
e Klemens vida boyutu: M4

e Kablo dlgiileri: 0,75 mm? ile 2 mm? arasi
e Sikma Torku: 1,5 Nm
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3.4 Kontrol devresi klemensleri

3.4.1 Terminal plani

Onerilen kablo
[e] boyutu:
0,3 ile 0,75 mm? arasi

*1
6 6 6 66060606666 6066|6 6 6 6 6

SEsssmssng==zxls

6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

[AM|[5 |[10E][10][SE][SE[RUN[SUJIPF][OL|[FU] [PC]RL][RM|[RH][RTJAUJSTPIMRSIRES[SD]SDISTFISTRIJOGICS]
“1' Terminal, FM tipi igin FM terminali, CA tipi icin CA terminali olarak islev gordur.

3.4.2 Kablo baglanti talimatlari
® Besleme kaynag! baglantisi

Kontrol devresi kablo baglantilarinin kablo yuzudli ve blendaji soyulmus bir kablo kullanin. Tek damar bir kablo igin,
kablonun blendajini soyun ve dogrudan baglayin. Terminal soketine kablo yliziigu veya tek damar bir kablo takin.

(1) Blendaji yaklasik olarak asagdida belirtilen boyutta siyirin. Eger soyulan blendajin uzunlugu g¢ok fazlaysa, bitisik
kablolar arasinda kisa devre meydana gelebilir. E§er uzunluk ¢cok azsa, kablolar ¢ikabilir.
Blendaiji siyrilan kabloyu, gevsemesini engellemek igin biiktikten sonra baglayin. Ayrica lehim yapmayin.
Kablo blendaji styirma uzunlugu

== 8 W

(2) Kabilolar kablo ylziiglne takin ve ylzigu sikin.
Kablolari kablo yliziigline takin ve kablolarin kovandan 0 ile 0,5 mm arasi uzunlukta digari giktigini kontrol edin.
Siktiktan sonra kablo yiziginin durumunu kontrol edin. Uygun sekilde sikismamis veya yiizeyi hasar gérmis
kablo yiziguni kullanmayin.

Tek damarli
kablolar

Kovana
yerlestiriimemis teller

f
Burugmus ug

= \

® Piyasada mevcut kablo yizukleri (Subat 2012 itibariyle)

Kablo yiiziigii modeli .

Kablo boyutu (mm?) " Uretici Sikma pensesi

Yalitim kovanh Yalitim kovansiz UL Kablo igin "2
0,3 Al 0,5-10WH — —
0,5 Al 0,5-10WH — Al 0,5-10WH-GB
0,75 Al 0,75-10GY A 0,75-10 Al 0,75-10GY-GB i

CP)hoeLntg( Contact CRIMPFOX 6

1 Al 1-10RD A 1-10 Al 1-10RD/1000GB 0., Ltd.
1,25/1,5 Al 1,5-10BK A 1,5-10 Al 1,5-10BK/1000GB "3
0,75 (iki kablo igin) AI-TWIN 2x0,75-10GY | — —

"2 Kalin tel izoleli MTW kablo ile uyumlu, yalitim kovanli kablo yuzugdu
"3 Yalnizca A1, B1, C1, A2, B2 ve C2 klemensleri i¢in kullanilabilir.

Kablo boyutu (mm?) Kablo yiiziigii triin no. | Yalitim {riin no. Uretici Sikma pensesi liriin no.
0,3 ile 0,75 arasi BT 0.75-11 VC 0.75 NICHIFU Co.,Ltd. NH 69
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Kablo ylziikstiz buklimld bir kablo kullanirken, yayli klemens ag-kapa buto-
nuna diz tornavida kullanarak iyice basin ve kabloyu yerlestirin.

Ac-kapa butonu

Dz tornavida

e Kablonun ¢ikariimasi
Kabloyu yayli klemens ag-kapa butonunu bir diiz tornavida ile sonuna kadar iterken kabloyu gekin.

%
T ——

Yo

—— UYARI
e Kablo yiziks(z bir kablo kullanirken, yakindaki terminallerle kisa devre olugsturmasini 6nlemek igin, yeteri kadar bikin.

e Kablo baglanti islemleri sirasinda ag-kapa butonuna sonuna kadar basiimadan kablonun gi¢li bir sekilde gekilmesi
terminal blogunun zarar gérmesine neden olabilir.

® Kiglk diz uglu bir tornavida kullanin (u¢ kalinligi: 0,4 mm, ug genisligi: 2,5 mm). Dar uglu bir diiz tornavida kullanilirsa,
terminal blogu hasar gorebilir. Piyasada mevcut Griinler (Subat 2012 itibariyle).

Uriin Model Uretici

Tornavida SZF 0-0,4x 2,5 Phoenix Contact Co., Ltd.

® DUz tornaviday! yayli klemens ag-kapa butonuna dikey olarak yerlestirin. Tornavidanin keskin ucunun kaymasi
inverterin zarar gérmesine veya yaralanmaya neden olabilir.

3.4.3 Baglanti talimatlan
e Kontrol devresi terminallerine baglanti i¢in 0,75 mm? kesitli kablolarin kullaniimasi tavsiye edilir.
e Kablo boyu maksimum 30 m (FM terminali igin maks. 200 m) olmalidir.
e Kontrol giris sinyalleri mikro akim mertebesinde oldugu
icin kontak girislerini kullanirken ikiz kontaklar veya ——
birden fazla kontagdi paralel kullaniniz.
® Elektromanyetik girisimi bastirmak icin kontrol devresi
terminal baglantilari icin ekranli ve buklimli kablo
kullaniniz. Bu kablolari ana besleme kablolarindan
uzaktutunuz (200 V réle devresi dahil). Kontrol devresi Mikro sinyal kontaklari ikiz kontaklar
terminallerine baglanan kablolarin ekranlarini, baglanan
kontrol devresi ortak terminaline baglayin. Ancak PC
terminaline harici bir glic kaynagi baglarken, glic kaynagdi kablosunun ekranini harici gli¢ kaynaginin negatif tarafina
baglayin. Ekrani dogrudan panoya vb. topraklamayin.
e Kontrol giris klemenslerine harici gerilim uygulamayiniz (Orn; STF).
e Alarm cikislarina (A1, B1, C1, A2, B2, C2) gerilimi her zaman role bobini veya lamba vb. tGzerinden uygulayiniz.
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3.4.4 Kontrol lojigi (pozitif/negatif) degisikligi
Giris sinyalleri kontrol lojigini gerektigi sekilde degistirin.

Kontrol lojigini degistirmek icin kontrol devresi terminal blogundaki képriniin konumunu degistirin. Képriyu istenen kontrol
lojigine iliskin konnektdrlere baglayin.

e FM tipi icin kontrol lojigi fabrika ayari negatif lojik olarak yapilmistir.
o CA tipi icin kontrol lojigi fabrika ayar pozitif lojik olarak yapilmistir.

(Cikis sinyalleri kdpriniin konumundan bagimsiz olarak pozitif ya da negatif lojik olarak kullanilabilir.)

@ Kopri konnektor o
POZITIF

Negatif lojik i¢in kdpri konumu

3.4.5 Kontrol devresine 24 V harici gii¢ tedarik edilirken

24 V harici gi¢ kaynagini +24 ve SD terminallerine baglayin. 24 V harici gli¢c kaynagdi, inverter sebeke gu¢ kaynagi
KAPALI oldugunda dahi G/C terminali ACMA/KAPAMA islemleri, calisma panel gdstergeleri, kontrol fonksiyonlari ve
haberlesme sirasinda haberlesme islemlerine olanak saglar.

24V harici gu¢ kaynagi calisirken galisma panelinde "EV" yanip séner.
+ Uygulanan 24 V harici glic kaynagi 6zellikleri

Ozellik Nominal deger
Giris gerilimi 23 ile 25,5V DC arasi
Girig akimi =14A
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3.5 Giuvenli durdurma fonksiyonu

3.5.1 Fonksiyon agiklamasi

Guvenli durdurma fonksiyonuyla ilgili terminaller asagida gosterilmistir.

Terminal sembolii Talimat fonksiyon agiklamasi
g1 ™M Kanal 1 S1 ve SIC arasi Acik: Givenli durdurma modunda
" Glvenli durdurma girisi amagli Kisa Devre: Guvenli durdurma modu
g2 ™1 Kanal 2 S2 ve SIC arasi disinda
sic ™ S1 ve S2 terminalleri igin ortak ug
Bir alarm veya ariza tespit edildiginde ¢ikis .
verilir, KAPALLI: Dabhili gtivenlik devresi arizasi 2
SO s I . . * L2 . . 0
Hicbir dahili glivenlik devresi arizasi ACIK: Dahili glivenlik devresinde ariza yok
olmadiginda sinyal gikisi gergeklesir.
SOC SO ortak terminali (agik kollektor ¢ikist)

"1 Fabrika ayarlarinda sirasiyla S1 ile PC, S2 ile PC ve SIC ile SD terminalleri kisa devre telleri ile kisa devre edilmistir. Glvenli
durdurma fonksiyonunu kullanmak igin, tim kisa devre tellerini sékiiniiz ve daha sonra Safety réle modilini asagdidaki baglanti
semasinda gosterildigi sekilde baglayiniz.

"2 Dahili bir glvenlik devresi arizasinda, sonraki sayfada gdsterilen arizalardan biri calisma panelinde gosterilir.

UYARI
Ariza cikigi ve inverterin tekrar hareket etmesini énlemek igin SO terminalini kullanin. Sinyal, diger cihazlara giivenli durus
girig sinyali olarak kullanilamaz.

3.5.2 Baglanti semasi

Bir ariza meydana geldikten sonra otomatik yeniden baslatmayi énlemek igin, SO ve SOC terminalleri arasina bir Safety
réle moddla sifirlama diigmesi veya bir Safety PLC baglayin. Sifilama digmesi, Safety role modiili veya Safety PLC igin
geri bildirim amagli islev gorur.

FR-A800

Kapi Sriicti
Kapi Surtici

SIFIRLAMA [

Acil durdurma Gg
dugmesi

Safety réle modulu/
Safety PLC
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3.5.3 Givenli durdurma fonksiyonu ¢aligsmasi

Giris giicil Girig sinyali Dahili giivenlik Cikig sinyali | jnyerter galigmasi etkinlestirme
e S1-SIC S2-SIC devresi arizasi ! Yok sinyali
KAPALI — — — KAPALI Cikis kapali (Givenli durum)
Ariza yok ACIK Tahrik etkin
Kisa Devre Kisa Devre - -
Ariza KAPALI Cikis kapali (Glivenli durum)
Ariza yok 2 ACIK Cikig kapali (Glvenli durum)
AGIK Ag Ag a—_
Ariza KAPALI Cikis kapali (Glivenli durum)
Kisa Devre Ag Gegersiz KAPALI Cikig kapali (Guvenli durum)
Ac Kisa Devre Gegersiz KAPALI Cikig kapali (Guvenli durum)

goruntdlenir.
3 ACIK:

Acik kollektor gikisi igin kullanilan transistor iletimde.

KAPALLI: Acik kollektor ¢ikisi icin kullanilan transistor iletimde degil.

3.5.4 Dahili giivenlik devresi arizasi

"Gegersiz" devre arizasinin gecersiz oldugu durumu ifade eder.

Dahili bir glivenlik devresi arizasinda SO terminali KAPALI konuma geger.
Dahili giivenlik devresi arizasinda asagidaki hatalar (terminal SO = KAPALI) neden olabilir.

Dahili bir glivenlik devresi arizasinda, asagida gosterilen arizalardan biri galisma panelinde gosterilir.
S1 ve S2 sinyallerinin her ikisi de agik durumda oldugunda ve higbir dahili gtivenlik devresi arizasi olmadiginda calisma panelinde SA

Hata tanimi C?|'§ma pfmeli Hata tanimi C?I|§ma pz_meli
gostergesi gostergesi

Opsiyon hatasi E.OPT Sinyal kaybi algilama E.ECT

Haberlesme opsiyonu hatasi E.OP1 Asiri pozisyon hatasi E.OD

Parametre depolama aygiti hatasi E.PE Fren sirasi hatasi E.MB1 ile E.MB7 arasi

Tekrar deneme sayaci doldu E.RET Encoder faz hatasi E.EP

Parametre depolama aygiti hatasi E.PE2 E.CPU

Calisma paneli gi¢ kaynagi kisa E.5

devre/RS-485 terminali gli¢ kaynagdi E.CTE CPU hatasi

kisa devre E.6

24 V DC guig arizasi E.P24 E.7

Guvenlik devresi arizasi E.SAF Dahili devre arizasi E.13

Asir hiz E.OS

Asiri hizlanma algilanmasi E.OSD

Daha detayli bilgi igin Glivenli durdurma fonksiyonu kullanim kilavuzuna basvurunuz (BCN-A23228-001).
(Bu kilavuzun PDF kopyasini ekli CD-ROM'da bulabilirsiniz.)
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4 INVERTER KULLANAN SiSTEMIN ARIZA GUVENLIGi

Bir ariza meydana geldiginde, inverter ariza sinyali vererek durur. Bununla birlikte, algilama devresi veya ¢ikis devresi ari-
zasl durumunda inverter hata gikis sinyali verilemeyebilir.Mitsubishi’'nin en iyi kalite tGrGnler sunmayi garanti etmesine kar-
sin, inverterin herhangi bir nedenle ariza yapmasi halinde makinenin zarar gérmesini engellemek amaciyla inverter durum
¢ikis sinyallerini kullanan bir kilitteme kullanin.

Ayni zamanda sistem konfiglirasyonunu inverter ariza yaptiginda dahi ariza guvenligi calisacak sekilde gerceklestirin.

inverter durum gikis sinyalleri ile kilitleme yéntemi
Asagida belirtildigi gibi kilitteme saglamak igin inverter durum ¢ikis sinyallerinin birlestiriimesi ile inverter alarmi algilanabilir.

Kilitleme yontemi

Kontrol yontemi

Kullanilan sinyaller

Basvurulacak sayfa

inverter koruma
fonksiyonu galismasi

Alarm kontagi ¢alisma kontrolu
Devre arizasinin saptanmasi (negatif

Ariza gikis sinyali
(ALM sinyali)

lojik)
Calismaya hazir sinyalinin kontrolu

Calismaya hazir sinyali
(RY sinyali)

Baslatma sinyalinin ve ¢alisma sinyalinin | Baglatma sinyali

lojik kontroli (STF sinyali, STR sinyali)
Calisma sinyali (RUN sinyali)
Baslatma sinyali

(STF sinyali, STR sinyali)
Cikis akimi algilama sinyali
(Y12 sinyali)

inverter calisma durumu

Kullanim Kilavuzu
"Parametreler" bolimuine
bakiniz

inverter galisma durumu | Baglatma sinyalinin ve cikis akiminin

lojik kontroli

inverter disinda kontrol yontemi

inverter durum sinyali tarafindan kilitteme saglansa bile, inverterin ariza durumuna bagl olarak yeterli ariza giivenligi sag-
lanmaz. Ornegin, inverter CPU arizasinda, inverter ariza gikis sinyali, baslatma sinyali ve RUN (galistir) sinyali ¢cikisi kul-
lanilarak bir kilitteme yapisi gerceklestirildiginde bile, inverter arizasi meydana gelse bile bir ariza ¢ikis sinyali ¢ikisinin
gerceklesmedigi ve cikista RUN sinyalinin oldugu bir durum gergeklesebilir.

Motor hizini algilamak igin bir hiz dedektorii ve motor akimini algilamak igin akim dedektéri kullanin; sistemin glivenlik
diizeyine uygun olarak asagida belirtildigi gibi kontrol destek sistemi kullanin.

® Baslatma sinyali ve fiili calisma kontrolu
inverter galistirildiginda, motor galismasini ve motor akimini, invertere gelen baslatma sinyali ve hiz dedektérlerinden
alinan algilanan hiz ile veya akim dedektdériinden alinan algilanan akim ile karsilastirarak kontrol ediniz. Motor akimi,
baslatma sinyali kesilse dahi, inverter yavaslamaya baslayacagd! igin motor duruncaya kadar galisacaktir. Mantik
kontroll i¢in, inverter yavaslama suresini dikkate alarak bir dizi yapilandirin. Ayrica, akim dedektéri kullanilirken tg fazli
akimin kontrol edilmesi de tavsiye edilir.

® Atanan hiz ve fiili calisma kontrol(
inverter hiz komutunu, hiz dedektériinden algilanan hiz ile karsilastirarak gergek hiz ile atanan hiz arasinda fark
olmadigindan emin olun.

Kontrol cihazi

inverter

Dedektor (hiz,
sicaklik,

hava debisi vb.)

Sistem arizasi

Alarm algilama sensoriine
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5 INVERTERI KULLANMADAN ONCE

DIKKATEDILECEK HUSUSLAR

FR-A800 serisi inverterler glvenilirligi cok yuksek Urlinlerdir. Fakat yanlis ¢evre birimlerinin baglanmasi ya da calistiril-
masi/kullaniimasi triin dmriind azaltabilir veya inverterde hasara yol agabilir.

Calistirmaya baslamadan dnce her zaman asagdidaki maddeleri tekrar kontrol ediniz:

Motor ve ana besleme baglantilari icin yalitim kovanli kablo ytizigdua kullaniniz.
Cikis klemenslerine (U, V, W) eneriji verilmesi invertere zarar verir. Bu sekilde bir kablo baglantisi asla yapmayiniz.

Kablo baglantilari bittikten sonra inverter icinde kesik kablo parcalari kalmamaldir. .

Kesik kablo pargalar alarm ya da arizalara neden olabilir. Inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz. Ornegin
kontrol panosu vb. icinde montaj deliklerini delerken, talas ya da yabanci maddelerin inverterin igine girmesine izin
vermeyiniz.

Maksimum gerilim disiminin %2 ve altinda olabilmesi icin énerilen kablo kesitlerini kullaniniz.

inverter ve motor arasindaki mesafenin uzun olmasi durumunda, gerilim diisiimii motor torkunun diismesine neden
olacaktir. Gerilim disimu 6zellikle dlislk frekanslarda etkili olur.

Onerilen kablo boylari igin bkz. sayfa 19.

Toplam kablo uzunlugu saptanmis uzunluk dahilinde olmalidir.

Ozellikle uzun mesafeli kablo baglantilari igin hizli akim sinirlama fonksiyonu azalabilir ya da kablolardaki parazit
olusturan kapasitans nedeniyle olugan sarj akimi sonucu, inverter ¢ikisina baglanan ekipman hatal calisabilir veya
arizalanabilir. Bu nedenle, toplam hat uzunluguna dikkat edin. (Bkz. sayfa 22.)

Elektromanyetik dalga girisimi

inverterin giris ve cikis tarafi (ana devre), inverter yakininda kullanilan haberlesme cihazlari (AM radyolar) ile girisim
yaratabilecek yuksek frekansli bilesenler igerir. Bu durumda girisimi en aza indirmek igcin EMC filtresini etkinlestiriniz
(EMC filtresi ACMA/KAPAMA konnektoriind ACIK konuma getiriniz). (Kullanim Kilavuzuna bagvurunuz.)

inverter ¢ikis tarafinda giic faktérii diizeltmekondansatéril, varistér, parafudur vb. kullanmayiniz.
Bu durum, inverterin kapanmasina, bagli bulunan kondansator, varistdr veya parafudurun hasar gérmesine neden
olabilir. Yukaridaki elektronik bilesenlerden herhangi biri takili ise hemen ¢ikarin.

Kablo baglantisi ya da diger calismalara inverter ¢alistirildiktan sonra baslamadan 6nce, sebeke gerilimini kapatarak en
az 10 dakika bekleyiniz. Bir test aleti veya benzerini kullanarak gerilim kalmadigindan emin olun. Kondansator gii¢
kapatildiktan sonra bir stre daha ylksek gerilimle yukli durumdadir ve tehlikelidir.

Calisma panelinde "EV" géruntuleniyorsa kablo baglantilarini yapmadan énce harici 24 V gli¢ kaynagini kapatin.
inverter ¢ikis tarafindaki kisa devre veya topraklama hatasi, inverter birimlerinin hasar gérmesine neden olabilir.

— Cevre ekipmanlarinin uygun olmamasi nedeniyle tekrarlanan kisa devre olusumlari, baglantinin uygun olmamasi
nedeniyle olusan topraklama hatasi veya disen motor yalitim direnci inverter modillerinde hasara vyol
acgabileceginden, inverteri galigstirmadan 6nce sistemin yalitim direncini tamamen kontrol ediniz.

— Enerji vermeden 6nce inverter ¢ikis tarafinda topraklama ve fazlar arasi yalitimlarin timind kontrol ediniz.
Ozellikle eski motorlarda ya da uygun olmayan ortamlarda kullanilan motorlarda, motorun yalitim direncini kontrol
ediniz.
inverter girisinde galistirip durdurmak igin manyetik kontaktér kullanmayiniz.
Gli¢ ACIK konumunda tekrarlayan yigilma akimlari dénistirtici devrenin émriini kisaltacagindan (anahtarlama émri
yaklasik 1.000.000°dur), manyetik kontaktoriin siklikla baslatilip durdurulmasindan kaginiimalidir.
inverteri baslatmak/durdurmak icin her zaman baslatma (STF ve STR sinyallerini ACIK/KAPALI yaparak) sinyalini
kullanin.

Yalnizca standart modellerde: + ve PR terminalleri arasinda yalnizca harici frenleme direnci baglayin.
Mekanik bir fren baglamayin.

G/C sinyal baglantilarina izin verilen maksimum degeri asan bir gerilim uygulamayiniz.
Inverter G/C sinyal devrelerinde kontak veya ters polarite uygulanmasi G/C cihazlarina zarar verebilir. Hiz ayar
potansiyometresinin 10E ile 5 terminallerine yanlis baglanmalarini engellemek igin 6zellikle kablo baglantisini kontrol edin.

Sebeke elektrigi - inverter gecisi amacli kullanilan MC1 ve

MC?2 icin elektrik ve mekanik kilitlemeleri saglayin. o MCH1 Kilit
Yanlis baglanti yapilmasi ya da yanda gdsterildidi gibi bir RIL1 U i |
sebeke elektrigi-inverter salt devresi oldugu durumda, Gi¢ kaynagi ﬂL,/7/_U//_H'_@/|>
inverterin salt sirasinda olugan arklar nedeniyle sebeke Shz v ! MC2 |
Uzerinden kacak akima maruz kalmasi veya calistirma T/L3 W istenme K

K o oy RN : yen akim
hatasi nedeniyle baglantinin gidip gelmesi gibi durumlar inverter

inverterin zarar gérmesine neden olur.
(Sebeke elektrigi ile galisma, vektor kontrole 6zel motorlar
(SF-V5RU, SF-THY) ve PM motorlari ile mimkun degildir.)

Enerji kesilip geldikten sonra inverterin yeniden galismasi istenmiyorsa, inverter girisine bir kontaktdér konulmali ve
kilitteme devresi ile kontaktériin start sinyali ile caligmasi engellenmelidir.
Inverter start sinyali kalici anahtar tGzerinden verilir ise, eneriji kesilip geldikten sonra otomatik olarak tekrar galigsacaktir.
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® Enkoder donanimli motor ile vektor kontrol gergeklestirilebilir. Bu durumda ilgili enkoderin motor miline dogrudan
herhangi bir bosluk olmadan baglanmasi gerekir. (Gergek sensdrsuiz vektor kontrol, PM sensoérsiiz kontrolde enkoder
gerekli degildir.)

e inverter giris tarafi manyetik kontaktérii (MC)

inverter giris tarafina, asagidaki amaglar icin bir manyetik kontaktor baglayin. (Kullanim Kilavuzuna basvurun.)

— Bir anza meydana geldiyse ya da sulriici g¢alismadiginda inverteri, gi¢ kaynagindan ayirmak igin (6rnegin acil
durdurma islemi). Ornegin (FR-A842 igin gegerli degildir) direncin 1si kapasitesi yetersizken veya opsiyonel bir fren
direnci baglanirken fren rejeneratif transistorii kisa devre olup zarar goérdigiinde, manyetik kontaktor, fren direncinin
asiri Isinmasini ve yanmasini onler.

— Bir elektrik kesintisinde inverterin durmasinin ardindan, gliciin geri gelmesi sirasinda otomatik yeniden baslatma
nedeniyle olusabilecek herhangi bir kazayi 6énlemek igin.

— Guvenli bakim ve tetkik calismalari yapabilmek i¢in inverteri gli¢ kaynagindan ayirmak igin.
Calisma sirasinda acil durdurma igin bir manyetik kontaktdr kullaniyorsaniz, JEM1038-AC-3 sinifi nominal akimi
seklindeki inverter giris tarafi akimina uygun bir manyetik kontaktor secin.

® Manyetik kontaktoriin inverter ¢ikis tarafinda kullanimi
inverter ve motor arasinda manyetik kontaktér ile, yalnizca hem inverter hem de motor duruyorken anahtarlama yapin.
inverter calisirken kontaktér ACIK konuma getirildiginde, inverterin asiri akim korumasi ve benzer sistemler
etkinlesecektir. Ornegin manyetik kontaktdr, sebeke inverter anahtarlanmasi icin kullanildigi durumda, kontaktorii
inverter ve motor durduktan sonra anahtarlayin.
Bir PM motoru, gémiilii yilkksek performansli miknatislar igeren bir senkron motordur. inverter KAPATILDIKTAN sonra
bile motor ¢alisirken motor terminalleri Gizerinde yiksek gerilimler Uretilir. Kablo baglantilarindan ve muayeneden énce,
motorun durdugundan emin olun. Ornedin motorun yiik tarafindan siriildiigii fan ve (fleyici gibi uygulamalarda,
inverterin cikis tarafina dusuk gerilimli manuel bir kontaktér baglanmalidir ve kablo baglanti islemleri ve muayene
kontaktor agikken yapilmalidir. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik garpma tehlikesi bulunmaktadir.

e inverterin Urettigi elektromanyetik girisime karsi énlemler
inverterdeki elektromanyetik giriiltilerden kaynaklanan frekans ayar sinyalinde meydana gelen degisiklikler nedeniyle
motor hizi kararsiz oldugunda, motor hizini analog sinyal ile ayarlarken, asagidaki 6nlemleri alin:
— Sinyal kablolarini ve gug kablolarini (inverter G/C kablolari) paralel olarak gétiirmeyin ve bunlari bir araya getirmeyin.
— Sinyal kablolarini, gl¢ kablolarindan (inverter G/C kablolari) olabildigince uzakta olacak sekilde yénlendirin.
— Sinyal kablolari olarak ekranli kablolar kullanin.
— Sinyal kablosu (izerine bir ferrit niive takin (Ornegin: ZCAT3035-1330 TDK).

® Asirl yukte calismaya yonelik uyarilar
inverterde siklikla tekrarlanan galistirma ve durdurma iglemlerinde yiiksek akimlarin siirekli akmasi nedeniyle inverter
transistor elemaninda olusan buytik sicaklik degisimleri modul émriiniin termal yorgunluk sonucunda azalmasina neden
olur. "Termal yorgunluk" akim miktarina bagli oldugu igin, sinir akimi, baglatma akimi vb. diglrilerek kullanim émri
arttirilabilir. Fakat akimi distirmek, yetersiz torka neden olabilir ve inverter galistirilamayabilir. Akima bir pay eklemek,
bdyle bir durumu ortadan kaldirabilir. Genel amagli motor i¢cin daha yiiksek kapasiteli bir inverter modeli seciniz (iki
seviye yukarisina kadar). PM motor i¢in daha yiksek kapasiteli bir inverter modeli ve PM motor seginiz (iki seviye
yukarisina kadar).

¢ Ozelliklerinin ve nominal degerlerin sistem ihtiyaclariniza uydugundan emin olunuz.

® Yalnizca FR-A842 modelinde: Dénustlriicu Unitesini ve inverteri dogru baglayin. Ayrintilar icin FR-CC2 Kullanim
Kilavuzuna bakiniz.
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6 MOTORUN TAHRIKI

6.1

Calisma paneli (FR-DU08, FR-DU08-01)

6.1.1 Calisma paneli bilesenleri (FR-DU08, FR-DU08-01)

FR-DU08 (FR-A800/A802 serisi igin)

SITOR e
RESET]

FR-DU08-01 (FR-A806 serisi i¢in IP55 uyumlu model)

No. Bilegen Isim Aciklama
PU PU (FR-DUO08-01 igin HAND): PU calisma modunu belirtecek sekilde yanar.
EXT Calisma modu EXT (FR-DU08-01 icin AUTO):  Harici galisma modunu belirtecek sekilde yanar.
NET gostergesi (FR-DU08) (Baslangig ayan gic verildiginde yanacak sekildedir.)

(1) NET: Network ¢alisma modunu belirtecek sekilde yanar.

HAND Calisma modu PU ve EXT (FR-DU08-01 igin HAND ve AUTO):
AUTO gostergesi Harici/PU birlesik ¢calisma modu 1 veya 2'yi
N (FR-DU08-01) belirtecek sekilde yanar.
MON: Monitér modunda yanar.
) m Calisma paneli durum Koruma fonksiyonu etkin oldugunda hizli bir sekilde iki kez yanip séner.
gostergesi Ekran-KAPALI modunda yavasca yanip séner.
PRM: Parametre ayar modunda yanar.
IM: Indliksiyon motor kontrolini gdsterecek sekilde yanar.
(3) m Mb_c)st?errkggitrol PM:  PM sensdrsuz vektor kontrollini gosterecek sekilde yanar.
9 9 Test islemi segildiginde gOsterge yanip sOner.
o m Frekans birimi Frekansi gosterecek sekilde yanar.
gostergesi (Ayarlanan frekans ekranda géruntilenirken yanip soner.)
(5 Monitér Frekans, parametre no. vb. gsterir
(5 haneli LED) (Pr. 52, Pr. 774 ile Pr. 776 arasi kullanilarak izlenen 6ge degistirilebilir.)

6] [ _P.RUN| gP}(j_SCiJ%nekssiiyon Sira programinin c¢alistirilabilecegini belirtmek icin yanar.

FWD tusu: lleriye dogru dénus baslatir. lleriye dogru dénus islemi sirasinda LED
yanar.
e REV tusu: Geriye dogru dénus baslatir. Geriye dogru donus islemi sirasinda LED

(7 FWD tusu, _ Yyanar. )

REV tusu LED asagidaki durumlarda yanip séner.
® |leriye/geriye dogru donus komutu verilmis olsa bile frekans komutu verilmediginde.
® Frekans komutu baslangi¢ frekansi veya dusligi oldugunda.
* MRS sinyali girisi gerceklestiginde.
STOR Calisma komutlarini durdurur.
18] RESE]] STOP/RESET tusu Koruma fonksiyonu etkin oldugunda inverteri sifirlar.
Mitsubishi inverterlerin ayar potudur. Ayar potu frekans ve parametre ayarlarini
degistirmek igin kullanilir.
Asagidaki igslemleri gergeklestirmek icin ayar potuna basin:
(9] Ayar Potu ¢ |zleme modunda ayarlanan frekansi gériintllemek igin
(ayar Pr. 992 kullanilarak degistirilebilir.)
e Kalibrasyon sirasinda gecerli ayari géruntiilemek igin
® Ariza gegmisi modunda bir hata gegmisi numarasini géruntilemek icin
Farkl modlara gegis saglar.
"MODE" ve "PU/EXT (FR-DUO08-01 icin HAND/AUTO)" tuslarina ayni anda

(10] MODE MODE tusu basildiginda kolay ayar moduna gecer.

Bu tusa 2 saniye basili tutulmasi iglemi kilitler. Tus kilidi Pr. 161 = "0 (baslangic
ayari)" oldugunda gecersizdir. (FR-A800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

Her bir ayarin giriimesini saglar. 5

Calisma sirasinda basildiginda, izlenen Baslangig ayan ayariandiginda.

o SET SET tusu 0ge degisir. | s | §am | S
(Pr. 52 ve Pr. 774 ile Pr. 776 arasi |
kullanilarak izlenen 6ge degistirilebilir.)

Onceki ekrana geri doner.
® EsC ESC tusu Bu tus uzun bir sire basili tutuldugunda mod tekrar izleme moduna degisir.
PU PU/EXT tusu PU galisma modu, PU JOG ¢alisma modu ve Harici galisma modu arasinda gegis
EXT (FR-DUO08) yapar. -
® "MODE" ve "PU/EXT (FR-DUO08-01 icin HAND/AUTO)" tuslarina ayni anda
HAND HAND/AUTO tusu basildiginda kolay ayar moduna geger.
AUTO (FR-DU08-01)

PU durdurmayi da iptal eder.
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6.1.2 Temel iglemler (fabrika ayari)

r{

Calisma modu degistirme/frekans ayari

*6

I

Harici galisma modu

(Giig verildiginde) ™1
il
(),

=MON
PRM
P.RUN

I
[

=MON
PRM
P.RUN

=IM
PM

=IM
™M

Degeri ayarlayin

H

PU JOG galisma modu !

(1

=MON
PRM

am
2% Omek T4 Yanip séner

Frekans ayari yazilmis ve islem tamamlanmistir!

Cikis akimi izleme "2

Cikis gerilimi izleme "2

=

SET

-PU
EXT
NET

P.RUN

Hz
‘ » m:&j@
MON -IM_
=PRM PM “ H

Gegerli ayar goster

Parametre ayar modu ﬂ

MODE SET

NLLIN

- I

Degeri ayarlayin

Parametre sil

Tum parametreleri sil

=

Otomatik parametre ayari

P ]

Grup parametre ayari

IPM parametre baslangi¢ degeri

Yeni parametre degeri kaydedildi!

q | N G ]
LMODE

Alarm gegmisini sil

Parametre kopyalama

e

Fabrika ayarlarindan farkl

parametrelerin gosteriimesi

N Yanlp sonlyor

m

Ariza gegmisi nr Fonksiyon 1 [

[Ariza gegmisi goriintiileme islemleri]
En son sekiz ariza géruntilenebilir.
(En son ariza "." ile sonlandirihr.)

ESC

N /
= F- :12?$
" Ariza gegmisi 1 4 N 7 Anza gegmisi 2 4 N

=] e
O iz gizgisi fonk5|y0nu
Fonksiyon modu
MODE . - - -
J (Ornek) (Ornek) (Ornek)

Yanip soniiyor Yanip soniiyor

/ Q 7
oooooon)

" Ariza gegmisi 8 4 N

| Higbir ariza gegmisi olmadiginda, m goruntilenir.

)

Uzun basiniz

Calisma modu ayrintilari igin Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
izlenen 6geler degistirilebilir. (Kullanim Kilavuzuna bagvurunuz.)
iz gizgisi fonksiyonu ayrintilari igin Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
Ariza gecmisi ayrintilari i¢in Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

"5 Bir USB bellek aygiti bagliysa USB bellek modu goriintllenecektir. USB bellek modu igin Kullanma Kilavuzuna bakiniz.

6 HAND/AUTO tusu, yalnizca FR-DU08-01 kullaniliyorken.

7 Cizimde FR-DUO8 ekrani gosterilmektedir. PU ve EXT igin FR-DU08-01'in LED gdstergeleri farkiidir (HAND, AUTO), 6nceki sayfaya

bakiniz.
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6.2 Parametre listesi

inverterin basit degisken-hizli galigmasi igin, parametreler baglangi¢ ayarlari ile kullanilabilir. Yiik ve galigma 6zelliklerini
karsilamak icin gerekli parametreleri ayarlayin. Parametre ayari, degisikligi ve kontroli ¢alisma panelinden yapilabilir
(FR-DUO08, IP55 uyumlu modeller icin FR-DU08-01).

I Aciklamalar |

@imple isaretli parametreler basit mod parametreleridir. Basit mod ile genisletiimis mod arasinda gegis yapmak igin
Pr. 160 "Kullanici grubu okuma segimini" kullanin. (Baslangi¢ ayari olarak genisletiimis moda ayarhdir.)

*1 Kapasiteye bagli olarak degisir.
[ ]

%6: FR-A820-00046(0.4K) ile 00077(0.75K) arasi ve FR-A840-00023(0.4K) ile 00038(0.75K) arasi

2 FR-A820-03160(55K) veya alti ve FR-A840-01800(55K) veya alti igin

"3 FR-A820-03800(75K) veya iizeri ve FR-A840-02160(75K) veya izeri igin
4 FR-A820-00490(7.5K) veya alti ve FR-A840-00250(7.5K) veya alti igin
5 FR-A820-00630(11K) veya {izeri ve FR-A840-00310(11K) veya iizeri igin

*6

Kapasiteye bagli olarak degisir.

® %4: FR-A820-00490(7.5K) veya alti ve FR-A840-00250(7.5K) veya alti
® %2: FR-A820-00630(11K) ile 03160(55K) arasi ve FR-A840-00310(11K) ile 01800(55K) arasi
* %1: FR-A820-03800(75K) veya lzeri ve FR-A840-02160(75K) veya lzeri

10 Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
“15 Model tiplerine gore degisir (standart model, ayrik donustiricu tipi, IP55 uyumlu model).

%4: FR-A820-00105(1.5K) ile 00250(3.7K) arasi ve FR-A840-00052(1.5K) ile 00126(3.7K) arasi
%3: FR-A820-00340(5.5K) ile 00490(7.5K) arasi ve FR-A840-00170(5.5K) ile 00250(7.5K) arasi
%2: FR-A820-00630(11K) ile 03160(55K) arasi ve FR-A840-00310(11K) ile 01800(55K) arasi

%1: FR-A820-03800(75K) veya lizeri ve FR-A840-02160(75K) veya lzeri

Parametre| isim Ayar arahgi Ba§lgn¢_:!|g Parametre| isim Ayar araligi Ba§lgng_|g
degeri degeri
) 6/4/3/2/ ii 120 Hz 2

o Simpl Oile %30 . Yiiksek hiz .

Tork ayan Simple) ile % 104 1 18 | aksimum frekans) | 120 ile 590 Hz 60 Hz
Maksimum gikis 120 Hz 2 .

1 Oile 120 H dis | 0le 1000V, 9999/
frekansi Simple ile z 60 Hz 3 19 Baz frekans gerilimi 8888, 9999 8888 10
Minimum c¢ikis . Hizlanma/ yavaglama | , . 60/

2 frekansi Simpl® O ile 120 Hz 0Hz 20 referans frekansi 1ile 590 Hz 50 Hz "0

. 60/ Hizlanmal/ yavaglama

3 Baz frekansi Simple) | 0 ile 590 Hz 50 Hz 10 21 zaman artimi 0,1 0

oklu hiz set degeri Akim sinirlama

4 S ) 9 0 ile 590 Hz 6o 22 | degeri 0 ile %400 %150
(viiksek hiz) Simple) 50 Hz (Tork limit seviyesi)

Coklu hiz set degeri | Yiiksek hizli calisma

5 (orta hiz) Simple) 0ile 590 Hz 30 Hz 23 | akim sinir 8é§9°/°200’ 9999

6 Coklu hiz set degeri | 10H kompanzasyonu
(diisiik hiz) Gimpi® | ° '© %0 2 © || 240 Goklu hiz set dederi | 0 ile 590 Hz
Hizlanma zamani _ 5s™ 27 (hiz 4-hiz 7) 9999 ' 9999

7 Simplo) 0Oile 3600 s 1557 arasi

. klu hiz giris
Yavaglama zamani 5™ 28 o 0,1 0
8 vas 0ile 3600 s . kompanzasyonu :
Simely 1557 Hizlanmalyavaglama
i i : 2| Nominal 29 | Tizanmayavas 0ile 6 aras| 0
9 Elektronik termik 0 ile 500 A i egrisi segimi
inverter .
O/L réle Simple 0ile 3600 A ™3 0 ile 2 aras, 10,
e akimi 11, 20, 21, 100
DC enjeksiyonla ) ile 102 arasi,
10 | frenleme islem 0 ile 120 Hz, 3 Hz ) ) 110, 111, 120,
frekansi 9999 30 Rejeneratif fren 121/ 0/10/0 15
DE enieksivoni fonksiyon segimi %80,11111/, 102,
enjeksiyonla ,

1 frenleme iglem 0ile10 s, 8888 05s 0, 2,10, 20,

siiresi 1283502 110,

DC enjeksiyonla 0ile 590 H
12 | frenleme islem 0 ile %30 %4/2/1 ' 31 | Frekans atlama 1A | o0& 0" M 9999

gerilimi :

0 ile 590 Hz,

13 Baglama frekansi 0 ile 60 Hz 0,5 Hz 32 | Frekans atlama 1B 9999 9999
14 | Yiik yapisi segimi Oile 5 arasi 0 33 | Frekans atlama 2A 8;'59590 Hz, 9999
15 | Jog frekans: 0ile 590 Hz SHz 34 | Frekans atlama 2B 8;'59590 Hz, 9999
16 | Jog hizlanmal Oile 3600 s 05s :

yavaglama zamani ' 35 | Frekans atlama 3A 89'59590 Hz, 9999
17 MRS girigi segimi 0,2,4 0
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i - Baslangic i . Baslangig
Parametre| Isim Ayar arahgi degeri Parametre| Isim Ayar araligi degeri
0 ile 590 Hz, Hizlanmada referans | g jle %400
Frekans atlama 3B 9999 I'e 740,
36 9999 62 | yeger 9999 9999
37 | Hiz g6stergesi 0, 1ile 9998 0 g3 | Yavaslamada 0 ile %400 9999
a1 Frekansa ulagildi 0 ile %100 %10 referans deger 9999
P . 0
bélgesi ° 64 Asansér modu igin | Qile 10 Hz, 9999
Cikis frekansi ) bslangi¢ frekansi 9999
42 0 ile 590 Hz 6 Hz
algilama g5  Anzasonrasitekrar . 0
43 Ters doniiste gikis 0 ile 590 Hz, 9999 calisma segimi
frekansi algilama 9999 66 Akim sinirlama 0ile 590 H 60/
44 | lkinci hizlanmal 016 3600 < 5 baslangig frekansi e z 50 Hz "10
yavaglama zamani 67 Alarm sonrasi tekrar | 0 ile 10 0
45 ikinci yavaglama Oile 3600 s, 9999 caligma sayisi 101 ile 110
zaman 9999 68 | lekrarcalisma 0,1 ile 600 s 1s
46 | ikinci tork ayan 0 ile %30, 9999 9999 bekleme zamani '
ikinci VIF 0 ile 590 Hz, Tekrar gcalisma adedi
47 (baz frekansi) gglgg ‘ 9999 69 ve silme 0 0
ikinci +16 | Rejeneratif fren .
48 :’k;ggiaklm sinirlama 0ile %400 %150 70 *16 siddeti 0Oile %100 %0
ikine: . Oile 6 arasi, 13
49 Ikinci akim sinirlama | 0 jle 590 Hz, 0 Hz ile 16 aras, 20,
frekansi 9999 23 2430 33
ikinci gikis frekansi . 34,40, 43, 44,
50 0 ile 590 Hz 30 Hz 5 -
algilama S 71 Baglanan motor tipi ?g gi 23070 0
] ile 500 A, 333, 334, 8090,
51 Ikinci elektronik 9999 9999 8093, 8094,
termik O/L role 0 ile 3600 A, 8882 9093,
9999
0,5ile 14 arasi, 72 PWM frekans segimi Qile 157 2
17 ile 20 arasi, Oile6, 25"
. 22 ile 35 aras|, — - .
52 Caligma paneliana | 38 40 jle 45 0 73 | Analog girig segimi | 0ile 7, 10ile 17 1
gosterge segimi :Itg::, 2(1) ”5257 74 Gilg%_filtre zaman O ile 8 arasi 1
64, 67, 87 ile 98 sabiti
arasli, 100 Oile 3,
1ile 3 arasl, 5 Reset segimi/PU 14 ile 17
ile 14 arasi, 17, 75 baglantisi algilama/ | (ile 3, 14 ile 17, 14
54 . .0 D0 92, 1 114 ile 117
fonksiyon secimi gg g;,_lszégz Alarm kod ¢ikis!
, 87 ile .
aras:. 92 93, 76 segimi Oile 2 arasi 0
95, 97, 98 P t
; 77 arametre yazma Oile 2 arasi 0
55 Frekans izleme 0ile 590 Hz 60/ o segimi
referansi 50 Hz Ters déniisii
AKim izleme 0 ile 500 A "2 Nominal 8 engelleme segimi Oile 2 arasi 0
56 referansi i “3 inverter | d
0 ile 3600 A akimi 79 Galisma modu Ol 6.7 0
. . imi Simple »
Sebeke kesilmesi _ _ segimi Simple
57 | senkronizasyon 89891 t0 30's; 9999 0,4 ile*255 kW ,
zamani 80 | Motor kapasitesi 9999 9999
Cikig frekansi O'ile 3600 kW,
58 e . . | 0ile60s 1s 9999 "3
yukselme gecikmesi
Dijital 81 Motor kutup sayisi %’24;38’98’ 10, 9999
59 potansiyometre Oile 3, 11 ile 13 0 .‘
segimi 0ile 500 A,
9999 "2
60 Enerji tasarrufu 049 0 82 | Motor uyartim akimi 0ile 3600 A, 9999
kontrol segimi T 9999 *3
0 ile 500 A, Nominal motor 200/
2 83 e 0ile 1000 V .
61 | Referans akim 333393600 A 9999 gerilimi 400V’
9999 ’ 84 Nominal motor 10 ile 400 Hz, 9999
frekansi 9999

2 FR-A820-03160(55K) veya alti ve FR-A840-01800(55K) veya alti igin

"3 FR-A820-03800(75K) veya iizeri ve FR-A840-02160(75K) veya izeri igin
7 Gerilim sinifina bagli olarak degisir. (200 V sinifi/400 V sinifi)
“10 Tiplere bagi olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)

*16Ayarlama sadece standart modeller igin kullanilabilir.
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2 FR-A820-03160(55K) veya alti ve FR-A840-01800(55K) veya alti igin
"3 FR-A820-03800(75K) veya lizeri ve FR-A840-02160(75K) veya lizeri igin
“10 Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)

i - Baslangic i . Baslangig
Parametre| Isim Ayar arahgi degeri Parametre| Isim Ayar araligi degeri
Hiz kontrol kazanci . 48, 96, 192,
89 | (Gelismis manyetik 8&';9%200, 9999 118 | PU haberlesme hizi | 384, 576, 768, 192
aki vektor kontrolii) 1152
0ile 50 Q PU haberlesme stop
99992 119 | bit uzunlugu/ 0,1,10, 11 1
90 Motor sabiti (R1) 0 ile 400 mQ 9999 veri uzunlugu
9999 3 ' 120 | PUhaberlesmeparite /. . 5
Oile 50 Q, kontroliui
o 9999 " PU haberlesmesi
91 Motor sabiti (R2) 0 ile 400 mQ, 9999 121 | tekrar deneme sayisi | 0ile 10, 9999 1
9999 segimi
0 ile 6000 mH, PU haberlesmesi 0; 0,1 ile 999,8
iti 2 122 . s, 9999
92 gn_z:‘i)l:' ﬁ\%ﬁ:ztg;ll)ll (La) 23:19400 — 9999 kontrol zaman aralig: 3999
9999 *3 ' 123 | PU haberlesmesi 0ile 150 ms, 9999
0 ile 6000 mH bekleme zaman ayari| 9999
Motor sabiti (L2)/ 9999 " PU haberlesmesi .
93 g-mili indiiktansi (Lq)| 0 ile 400 mH, 9999 124 CRI/LF var/yok segimi Oile 2 arasi 1
9999 3 Klemens 2 set 60/
94 Motor sabiti (X) 0 ile %100, 9999 125 | frekansi kazang ayari | g jle 590 Hz 10
9999 Simpl® 50 Hz
95 SO:;:?:I otomatik ayar 0 ile 2 arasi 0 Klemens 4 set
Auto tuni fan 126 | frekansi kazang ayari | g jje 590 Hz 50 ?_'0/ “o
96 d:ﬂ‘:m“"'"g ayarian’ ' 4 4 11, 101 0 Simple z
— - PID kontrol otomatik | 0 ile 590 Hz,
100 | V/IF1 (birinci frekans) 89”969590 Hz, 9999 127 anahtarlama frekansi| 9999 9999
P 0,10, 11, 20, 21,
101 :tgltlel:r:lisrt:;;lnCI frekans Qile 1000 V ov 40 ile 43 arasi,
VIF2 i seoh 50, 51, 60, 61,
102 i I'e Z, 9999 70, 71, 80, 81,
(|k|nc|. fl.'ek.ans) 9999 128 | PID aksiyon segimi ?8'19]’0(1)80’ 0
103 Zg:rﬁig]ki;"c' frekans 4 e 1000 v oV 1001, 1010,
VIF3 0 ile 590 Hz, 2001, 2010,
104 (Giglincii frekans) 9999 9999 3011 _1| %1000
liclinci 129 | PID oransal band o\ re 71000, %100
105 Zg:ﬁi(r:%“""” frekans | ;i 1000 v ov 9999 ’
. 0,1 ile 3600 s,
106 VF4 0 ile 590 Hz, 6655 130 | PID integral zamani 9999 1s
S’"‘;zd(‘;’_'_c: frekans) | 9999 131 | PID iist limit Qlle %100 9999
107 orduncu 0ile 1000 V oV :
frekans gerilimi) e 132 | PID alt limit Qe %100 9999
V/IF5 (besinci 0 ile 590 Hz, i
108 frekans) 9999 9999 133 | PID set degeri O 0100 9999
VIF5 (besinci frekans | _ . PID dif ivel ;
109 AN 0ile 1000 V oV Ireransiye 0,01 ile 10,00 s,
gerilimi) e 134 | mani 9599 9999
Uglincii hizlanma/ | 0ile 3600 s, Elektronik bypass
110 yavaglama zamani | 9999 9999 135 | Lizisi segimiyp 0,1 0
Ugiincii yavaglama | 0 ile 3600 s Kontakto i
111 ' 9999 ontaktér gegcis )
zamani 9999 136 giivenlik siiresi Oile 100 s 1s
112 Ugﬂncﬁ tork art|§| 0 ile %30, 9999 9999 137 Ba§|amada bekleme 0ile 100 s 05s
13 Ugiincii VIF 0 ile 590 Hz, 9999 zamani :
(baz frekansi) 9999 138 Hata durumunda 01 0
Ugiincii akim bypass segimi '
114 | sinirlama galigma 0 ile %400 %150 inverter ile sebeke )
seviyesi 139 | elektrigi otomatik 89'5960 Hz, 9999
Ugiincii frekans . gegis frekansi
115 sinirlama degeri 0Oile 590 Hz 0Hz
Ugiincii gikis . 60/
116 frekansi algilama Oile 590 Hz 50 Hz ™10
117 :’slila:;gzﬂegme Oile 31 arasi 0
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i - Baslangic i . Baslangig
Parametre| Isim Ayar arahgi degeri Parametre| Isim Ayar araligi degeri
Bosluk hizlanma . Yeniden baglama
140 durma frekansi Oile 590 Hz 1Hz 165 | akim sinirlama 0 ile %400 %150
Bosluk hizlanma . seviyesi
141 durma siiresi Oile 360 s 05s Cikis akimi algilama
Bosluk yavaslama _ 166 | sinyali bekleme 0ile10 s, 9999 01s
142 dur§ma f¥ekar?S| 0 ile 530 Hz 1Hz siiresi
Bosluk vavaslama ] Cikis akimi algilama
143 dur§ma syﬁres? Oile 360 s 05s 167 islemi segimi 0,1,10, 11 0
. . 0,2,4,6,8, 10, 168 | Uretici parametre ayarlari.
144 | Hiz gostergesi ayan | 102, 104, 108, 4 169  Degistirmeyiniz.
108, 110, 112
145 | PU dil segimi Oile 7 1 Kiimdlatif gii¢ sayaci
¢ fe farasi 170 gorme/sifirlama 0,10, 9999 9999
Hizlanmalyavaslama | _ | -
147 | zamani anahtarlama 8&'5‘;9590 Hz, 9999 171 | Galisma saati sayaci 0, 9999 9999
frekansi gorme/sifirlama
i Kullanici grubu .
0 Vigin akim . 172 p - 9999, (0 ile 16) 0
148 sinirlama seviyesi 0 ile %400 %150 g6rme/ toplu silme
e Kullanici grubu .
10 V igin akim . o 173 0 ile 1999, 9999 9999
149 | sinirlama seviyesi | 0 1€ %400 %200 tanimlama
174 | Kullanici grubu silme| 0 ile 1999, 9999 9999
150 Q|k|_§ ak.|m| algilama 0 ile %400 %150
seviyesi 178 STF klemens 60
151 | S'kis akmialglama | . os fonksiyonu segimi
gecikmesi netls 179 STR klemens 61
Sifir akim algilama . 0 fonksiyonu segimi
152 | ¢ eviyesi 0 ile %400 %5 180 | RL Kiemens ;
153 Sifir akim algilama 0ile10 05s fonksiyonu segimi
gecikmesi felts ’ 181 RM klemens 1
Akim sinirlamasi fonksiyonu segimi
154 | sirasinda gerilim 0,1, 10, 11 1 182 RH klemens 0ile 20 arasi, 2
azaltma sec¢imi fonksiyonu segimi 22 ile 28 arasi,
. . . 37
RT sinyali aktivasyon RT klemens "
L 42 ile 47 ,
155 segimi 0,10 0 183 fonksiyonu segimi 50,|5e1, aras! 3
Akim sinirlama iglevi | 0 ile 31, 100 AU klemens 60 ile 62 arasl,
156 L e 0 184 : . . | 64ile 74 arasi 4
:—glr.m — 101 fonksiyonu segimi 76 ile 80 arasi.
sinyali ¢ikig ) JOG klemens 87,92, 93,
157 gecikmesi Oile 255, 9999 0s 185 fonksiyonu segimi | 9999 "2 5
;.ille&arasu 17 186 CS klemens 6
ile14 arasi, 17, . i
18, 21 24, :‘\:;;szlonu segimi
i 32 ile 34 arasi, emens 15
158 ?M Klemensi 50, 1 187 fonksiyonu segimi 24110124
onksiyon segimi ;
52 ile 54 arasi, STOP klemens
61, 62, 67, 70, . i
87 ile 90 arasi, 188 fonksiyonu segimi 2
91 ile 98 arasi RES klemens
_Bypa§s'dan invefter Oile 10 Hz 189 fonksiyonu segimi 62
159 iglemine otomatik | o0 ' 9999 190 RUN klemens Oile 8 aras!,
gecis frekans araligi fonksiyonu segimi 10 ile 20 arasi, 0
Kullanici grubu 22, 25 lle 28
grub 191 SU klemens arasl, 30 ile 36 1
160 | okuma segimi 0, 1, 9999 0 fonksiyonu segimi gggg:, gg ilgl754
Simelo) 192 | IPF klemens 60,61,63,64, 5999/5 15
Parametre Unitesi fonksiyonu segimi gg 58,_799984,
161 | ayar diigme 0,1, 10, 11 0 193 OL klemens ars, 1'630 A s
fonksiyonu fonksiyonu segimi .1IOE%1aéa3|, 110
Anlik enerji FU klemens e arasi,
162 | kesintisinde yeniden |0 ile 3, 10 ile 13 0 194 fonksiyonu segimi 1%8 1:23(2)'il1e2153t8 4
start se¢imi aras, 138 ile
1 Yeniden baslama 195 :\Bclz1_klemens o 154 arasi, 156, 99
i onksiyonu segimi
63 | gecikmesi Oile20s 0s YORH SETTL 185 164, 160,
Yeniden baglama . o 170,179, 184,
164 gerilim seviyesi 0ile %100 %0 196 ABC2 klemens ;§:§|1386|ﬁe1 9 9999
fonksiyonu segimi | 208 arasi, 300
ile 308 arasi,
9999 "3

“12ngr ayar degeri sadece Pr. 178, ve "61" degderi sadece Pr. 179 icin kullanilabilir.
"13792 93, 192, 193" ayar degerleri sadece Pr. 190 ile Pr. 194 araligi igin kullanilabilir.
“15 Model tiplerine gore degisir (standart model, ayrik donustirtcu tipi, IP55 uyumlu model).
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i - Baslangic i . Baslangig
Parametre| Isim Ayar arahgi degeri Parametre| Isim Ayar araligi degeri
232 o +7 | Gikartma baslangic | 0 ile 590 Hz, *10
ile Coklu hiz set degeri | 0 ile 590 Hz, 9999 263 frekansi 9999 60/50 Hz
(hi1z 8 — 15 arasi) 9999 +17 | Sebeke yok

239 264717 yavaslama zamani 1 SRl 5s

240 | Soft-PWM segimi 0,1 1 -

- 265 *17 Sebeke yok 0 ile 3600 s, 9999

2441 | Analog girig Y 0 yavaslama zamani 2 | 9999
monitGrieme segimi Sebeke kesildi durus 60/
Klemens 1 ek 266 “17 | rampa degisim 0 ile 590 Hz .

; 50 Hz "0

242 | kompanzasyon Oile %100 %100 frekansi

degeri (klemens 2) K -
emens 4 giris .
Klemens 1 ek 267 segimi Oile 2 arasi 0

243 | kompanzasyon Oile %100 %75 =
degeri (klemens 4) 268 ﬁ::;esrg;ir?‘?dahk 0, 1, 9999 9999
Sogutma fani 0,1, TEppra

244 caligma segimi 101 ile 105 arasi ! 269 g::';ilgtlil?ni:;i':ﬁ:re ayarlari.

245 ::°!“".‘a' kayma 0ile %50, 9999 = 9999 Temaslyiik torku

egeri 270 yuksek hiz frekans Oile 3. 11. 13 0
Kayma kontrolii segiminde e s, 11,

246 | kompanzasyonu 0,01ile10's 0,5s durma

zaman sabiti =

Yiiksek hiz ayari .
Sabit ¢ikis bolgesi 27 maksimum akim 0ile %400 %50
kayma

247 kompanzasyonu 0, 9999 9999 272 3::::‘5;);1:;“ 0 ile %400 %100
segimi .

948  Otomatik giig vile2 0 273 | Akim ortalama arahgi 85;5’9590 Hz, 9999
yonetimi segimi 274 Akim ortalama filtre . 16
Baslatmada zaman sabiti 1 ile 4000 arasi

249 | topraklama hatasi 0,1 0

L ' Kontakta durma )
denetimi 275 | uyartim akimi diisiik ggélg %300, 9999
L. Oile 100 s, hiz garpani
250 | Durus segimi 1000 ile 1100 s, 9999 _ .
8888, 9999 276 g‘t;vnl\;aktakc:urma Oile 9, 9999
tetikleme 9999
g|k|§ faz koruma Oile 4, 9999 *3

251 secimi 0,1 1 frekan?I lle 4,

252 | Ofset diizeltme 0 ile %200 %50 278 ?f:l':::;'l‘ frenagma 0 30 Hz 3 Hz

253 | Kazang diizeltme 0ile %200 %150 M :

ekanik fren agma .
Ana devre giig _ 2719 o 0 ile %400 %130

254 | KAPALIbekleme | 0] 3600, 600 s Mekanik fren agma
siresi 280 | akim algilama Oile 2s 03s

255 Omiur alarmi durum (O ile 15) 0 zamani
ekrani Baslangigta mekanik
Yol verme akim 281 | fren agma gecikme |0Qile5s 03s

256 “17 | kisitlama devresi (0 ile %100) %100 siiresi
6miir ekrani Mekanik fren iglem )
Kumanda 282 frekansi Oile 30 Hz 6 Hz

257 | kondansatorleri (0 ile %100) %100 Durusta mekanik fren
omur ekrani 283 i§lem§sﬁresi Oile5s 03s
Ana devre +7 | Yavaglama algilama

258 17 | kondansatérleri (0 ile %100) %100 | | 284717 e on seqimi 01 0
omiir ekrani
Anad Asir hiz algilama
na devre frekansi (Asin 0ile 30 Hz,
25g *17 | kondansatér 0 1 0 285 || Jlanma algilama | 9999 9999
kullanim émrii ’ frekansi)
olciimu
& 286 | Droop kazanci 0ile %100 %0
260 PWM frekansina 01 1 - — :
otomatik gecis s 287 | Droop filtre sabiti Oile 1s 0,3s
xq7 | Sebeke kesildi durusg | . Droop fonksiyonu )
261 segimi Olle2,21,22 0 288 etkinlegtirme se¢imi Oile 2,10, 11 0
Yavaslama inverter cikis 5 ile 50 ms,
+7 | baglangici . 289 klemensi filtresi 9999 9999
262 Oile 20 Hz 3Hz
cikartilacak frekans Gosterge negatif )
degeri 290 cikis segimi Oile 7 0

2 FR-A820-03160(55K) veya alti ve FR-A840-01800(55K) veya alti icin

3 FR-A820-03800(75K) veya lzeri ve FR-A840-02160(75K) veya lizeri igin
“10 Tiplere bagi olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
*17Ayarlama standart modeller ve IP55 uyumlu modeller igin kullanilabilir.
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8 Bu ayar yalnizca FR-A8AP bagliyken yapilabilir.
10 Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
7 Ayarlama standart modeller ve IP55 uyumlu modeller igin kullanilabilir.

38

i - Baslangic i . Baslangig
Parametre| Isim Ayar arahgi degeri Parametre| Isim Ayar araligi degeri
0, 1,10, 11, 20, Haberlesme hata
291 | Darbe katar G/C 21, 100 0 343 sayisi B 0
segimi (FM tipi) +g | Durma pozisyonu
0,1 (CA tipi) 350 "8 komutups - gi%i 0, 1, 9999 9999
292 Otomatik hizlanma/ |0, 1, 3, 5ile 8, 0 -
yavaslama 1 351 "8 | Oryantasyon hizi 0ile 30 Hz 2 Hz
293 Hizlanmal/yavaglama Oile 2 arasi 0 352 "8 | Emekleme hizi Oile 10 Hz 0,5 Hz
ayri segimi -
- +g | Kayma gecis .
294 *17 lL(jV engelleme gerilim 0ile %200 %100 353 pozisyonu 0ile 16383 arasi 511
azanci
+g | Pozisyon dongilisii .
295 | Frekans degisikligi | 0;0,01;0,10; 0 35478 gegi§);)ozisyo?|u 0ile 8191 arasi 96
artim miktar1 ayari 1,00; 10,00 s
e i Kili 0 ile 6 arast, 99 3558 | DC enieksiyonlafren |, o 5, o, 5
29¢ | Sifreli kilitleme 168“ea1r82" ' 9999 baslangig pozisyonu
diizeyi arast, 199, 9999 35 *8 | Dahili durma 0 ile 16383 arasi 0
2 Sifreli kilitleme/kilit | (0ile 5) pozisyonu komutu
97 |3 cma ; 888 ile 9998 9999 | Oryantasyon
Frok 357 "8 | konumda olma 0 ile 255 aras! 5
rekans arama Oile 32767, bolgesi
298 kazanci 9999 9999 . g —
Tekrar galigma 358 "8 | Servo tork segimi Oile 13 arasi 1
299 | sirasinda dénme 0, 1, 9999 9999 +g | Enkoder dénme
1, kg 1
yonii belirleme 359 yonu 0. 1,100,101
331 RS485 haberlesme Oile 31 0 360 "8 | 16 bit veri segimi 0 ile 127 arasi 0
istasyonu Oile 247 »
y ( ) 361 "8 | Pozisyon degisimi 0 ile 16383 arasi 0
RS485 haberlesme | 3,6, 12,24, 48,
332 96, 192, 384, 96 Oryantasyon
hizi * : o
576, 768, 1152 362 "8 | pozisyon déngii 0,1 ile 100 arasi 1
RS485 haberlesme kazanci
333 . : 0,1, 10, 11 1
stop bit uzunlugu ] Tamamlama sinyal
RS485 haberlesme . 363 "8 | gikisi gecikme Oile5s 05s
334 parite kontrol segimi Oile 2 arasi 2 zamani
RS485 haberlesme +g | Enkoder durug .
335 | yeniden deneme Oile 10, 9999 1 364 kontrol siiresi Olle5s 05s
SR:‘Q:; e 365 8 | Oryantasyon limiti | 0ile 60s, 9999 | 9999
aberiegsme Oile 999,8 s, .
336 kontrol zaman araligi| 9999 0s 366 8 Yeniden kontrol Oile 5, 9999 9999
337 RS485 haberlesme | 0 ile 150 ms, 9999 surest - -
bekleme zaman ayari | 9999 367 '8 lelg“en besleme 85559590 Hz, 9999
338 Haberlegsme iglemi 01 0 . arahgi
komut kaynag ; 368 "8 | Geri besleme kazanci 0 ile 100 arasi 1
339 Il;lgzirtlizm:allllz 0ile 2 aras! 0 369 "8 | Enkoder darbe sayisi| 0 ile 4096 arasi 1024
Haberl ynag 374 Asirn hiz algilama 0 ile 590 Hz, 9999
340 | aderesme . 0ile2, 10, 12 0 seviyesi 9999
baslatma mod segimi - Enkoder sinyal kaybi
341 gg'l‘flf haberlesme | ;. 5 1 376 "8 | algilama etkin/devre 0, 1 0
segimi disi segimi
Haberlesme Hizl
342 | EEPROM yazma 0,1 0 380 s!ﬁi?;?nrm Oile %50 0
segimi Y |
381 sag’;?;ma 0ile %50 0
382 Qfﬁ'ii?rﬂaz 0ile %50 0
383 \S(a;;?rlra"n;a 0ile %50 0
Giris darbe bolme
384 | élgeklendirme 0 ile 250 aras! 0
faktori
385 fsrg::a'-?"? darbesiicin| ;. 590 1z 0
Maksimum girig . 60/
386 darbesi igin frekans Oile 590 Hz 50 Hz ™10
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pozisyonu alt 4 hane

Parametre| isim Ayar arahgi B?felgzﬁ'g Parametre isim Ayar araligi BZilg:ﬂlg
393 " | Oryantasyon segimi | 0 ile 2 arasi 0 0,1,3ile6
o arasl, 13 ile16
*g ryantasyon hiz . arasl, 20, 23,
396 ° | \azanci (P terimi) Oile 1000 arasi 60 24,30, 33, 34,
40, 43, 44
397 "8 Oryantasyon hizi Oile 20 s 0.333 s 450 | 2. Motor segimi 52 52 70, ?g 9999
integral zamani ’ 74, 330, 333,
334, 8090
+g | Oryantasyon hiz ) ; ’
398 kazanci (D terimi) Oile 100 arasi ! 8888 gggg
+g | Oryantasyon ) 9094, 9999
399 yavaslama orani Oile 1000 arasi 20 ikinci motor kontrol | 10 ile 14 arasi,
. 451 e R o 20, 110 ile 114 9999
PLC fonksiyonu . yontemi seg¢imi :
414 alisma secimi Oile 2 arasi 0 arasi, 9999
i(} §rt :} il . 0,4 ile 55 kW ,
415 nverter caligma Kili 0,1 0 Ikinci motor 9999 "2
Todu ayari 453 kapasitesi 0 ile 3600 kW, 9999
416 On 6lgek fonksiyon Oile 5 0 9999 "3
?egimi 454 ikinci motor kutup |2 4.6 8. 10, -
417 | On dlgek ayari degeri| 0 ile 32767 arasi 1 sayisi 12,9999
Pozisyon komutu S Oile 500 A,
419 kaynak segimi 0,2 0 455 Ikklnm motor uyartim 9999 2 9999
Komut darbe akimt Oile 3600 A,
slgekleme faktorii I 9999 o
420 | pay degeri 1ile 32767 1 456 | Nominalikincimotor | . ..\ .
(elektronik disli pay gerilimi 400V
degeri) Nominal ikinci motor | 10 ile 400 Hz,
Komut darbe garpma 457 frekansi 9999 9999
payda degeri ) . 0ile 50 Q,
421 (elektronik digli 1ile 32767 L 458 lkinci motor sabiti 9999 "2 9999
payda degeri) (R1) 0 ile 400 mQ,
Pozisyon kontrol . i i 9999 *°
422 |\ ozanc Oile 150 s 255 0ile 50 Q,
: P ikinci motor sabiti 9999 "2
Pozisyon ileri . 9999
423 | aranc: 0ile %100 %0 459 | Ry 0 le 400 mo,
9999 *
Pozisyon komutu -
424 | hizlanmalyavaglama | 0 ile 50 s 0s Ikinci motor sabiti 8;596800 mH,
siiresi sabiti 460 | (L1)/ ikinci motor d- 0 ile 400 mH 9999
Pozisyon ileri mili indiiktansi (Ld) 9999 *3 ’
425 | besleme komut Oile5s Os : 0 ile 6000 mH
filtresi lkinci motor sabiti 0999 "2 ’
, 461 | (L2)/ ikinci motor g- 9999
Konumda olma 0 ile 32767 A 0 ile 400 mH,
426 genisligi darbe aras! 100 darbe mili indiiktansi (Lq) 9999 3
427 | Agin seviye hatasi | O 119 400K 40K darbe | | 462 | ikinci motor sabiti (X) gdio,7100: 9999
428 | Darbe komutu segimi| 0 ile 5 arasi 0 ikinci motor otomatik
. . A 463 | ayarlama ayar/ 0,1, 11, 101 0
429 | Sinyal silme segimi 0,.1 1 durumu
%Ig ilseirggl’ Dijital przis_yon
arasi, 1000 ile 464 | kontrolii ani durma | 0ile 360 s 0
430  Darbe izleme segimi | 1005 aras, 9999 yavaglama siiresi
;:ggl ”3818;805 465 ilk hedef pozisyonu 0
9999’ ’ alt 4 hane
Model pozi ilk hedef pozisyonu .
446 | ol kazaner Oile 150 s 255" 466 iist 4 hane 0ile 9999 0
467 lkinci hedef 0

"2 FR-A820-03160(55K) veya alti ve FR-A840-01800(55K) veya alti igin
"3 FR-A820-03800(75K) veya lizeri ve FR-A840-02160(75K) veya (izeri igin
7 Gerilim sinifina bagl olarak degisir. (200 V sinifi/400 V sinifi)

Bu ayar sadece FR-A8AP bagliyken yapilabilir.

“10 Tiplere bag olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
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"0 Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)

40

istasyon numarasi

i - Baslangic i . Baslangig
Parametre| Isim Ayar arahgi degeri Parametre| Isim Ayar araligi degeri
ikinci hedef On ikinci hedef
468 pozisyonu iist 4 hane 0 488 pozisyonu st 4 hane 0
Ugiincii hedef On iigiincii hedef
469 pozisyonu alt 4 hane 0 489 pozisyonu alt 4 hane 0
Ugiincii hedef On iigiincii hedef
470 pozisyonu iist 4 hane 0 490 pozisyonu ust 4 hane 0
Dordiincii hedef On dordiinci hedef .
47 pozisyonu alt 4 hane 0 491 pozisyonu alt 4 hane Oile 9999 arasi 0
Dordiincii hedef On dordiinci hedef
472 pozisyonu iist 4 hane 0 492 pozisyonu ust 4 hane 0
Besinci hedef On besinci hedef
473 pozisyonu alt 4 hane 0 493 pozisyonu alt 4 hane 0
Besinci hedef On besinci hedef
474 pozisyonu iist 4 hane 0 494 pozisyonu st 4 hane 0
475 Altinci hedef 0 495 | Uzak cikis segimi 0,1, 10, 11
pozisyonu alt 4 hane . :
496 | Uzak cikig veri1 0 ile 4095 arasi
476 Altinci hedef 0 - -
pozisyonu iist 4 hane 497 | Uzak gikis veri 2 0 ile 4095 arasi
Yedinci hedef 498 | PLC fonksiyonu 0 ile 9999 arasi 0
477 pozisyonu alt 4 hane 0 il6 9999 0 flash bellek silme
- ile arasl
478 | Yedinci hedef 0 502 | Haberlesmehatasi /. . 0
pozisyonu iist 4 hane stop mod segimi
Sekizinci hedef 503 | Bakim 0 (1-9998 0
479 pozisyonu alt 4 hane 0 zamanlayicisi 1 ( )
Sekizinci hedef 504 Bakim zamanlayicisi 0 ile 9998. 9999 9999
480 pozisyonu iist 4 hane 0 1 alarm zaman ayari ’
Dokuzuncu hedef 505 | Hiz ayar referansi 1 ile 590 H 60/
481 pozisyonu alt 4 hane 0 v I z 50 Hz "°
482 | Dokuzuncu hedef 0 Hizlanma
pozisyonu iist 4 hane 516 | baslangicinda 0,1ile25s 0,1s
o hedef S-bigim siiresi
483 nuncu hede 0
pozisyonu alt 4 hane 547 | Hizlanmasonunda ., . . 01s
484 Onuncu hedef o S-bigim siiresi
pozisyonu iist 4 hane Yavaglama .
485 On birinci hedef o 518 ga-agilair:‘?lgiljrrl::i 0,1ile2,5s 0,1s
pozisyonu alt 4 hane v ¢ | d
PP avaglama sonunda )
486 On !)II'IHCI h'edef 0 519 S-bicim siiresi 0,1ile2,5s 01s
pozisyonu ust 4 hane Cikis durd
T tkig durdurma 0 ile 590 Hz,
487 On ikinci hedef 0 522 frekans 9999 9999
pozisyonu alt 4 hane
Modbus-RTU )
539 | haberlegmesi kontrol 8559999,8 S, 9999
zaman araligi
547 | USBhaberlesmesi |, .\ e 0
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2 FR-A820-03160(55K) veya alti ve FR-A840-01800(55K) veya alti igin

"3 FR-AB820-03800(75K) veya iizeri ve FR-A840-02160(75K) veya lizeri igin
"14 Bu ayar sadece 400 V sinifi igin yapilabilir.
“15 Model tiplerine gore degisir (standart model, ayrik déniistiiriicl tipi, IP55 uyumlu model).

i - Baslangic i . Baslangig
Parametre| Isim Ayar arahgi degeri Parametre| Isim Ayar araligi degeri
548 USB haberlegsmesi Oile 999,8 s, 9999 Artma sirasinda
kontrol zaman araligi| 9999 595 | biiyiikliik dengeleme | 0 ile %50 %10
549 | Protokol segimi 0,1 0 m_i_kt_*_’” §
NET mod galisma 596 Eiljll}:eus'idUK artirma 0,1ile 3600 s 5s
550 | komutu kaynak 0, 1, 9999 9999 i
segimi 597 Ei‘j‘ri‘;'i"”k azaltma | 44036006 5s
PU mod ¢alisma - —
551 | komutu kaynak 1 ile 3, 9999 9999 ~14 | Duglk gerilim 350 ile 430V,
segimi 598 seviyesi 9999 9999
552 aF::I'f;:‘s atlama Jae 30 Hz, 9999 599 ;‘;g“';'f"‘e"s' g o1 0/1/0 15
553 | PID sapma limiti J le %100, 9999 600 23;::}?:;3:‘?' Jlle 590 Hz, 9999
PID sinyal ¢aligma - - ilk serbest termal _
594 segimi Oile 3, 101le 13 0 601 | iisiis orani 1 1ile %100 %100
Akim ortalama . ilk serbest termal Oile 590 H
1 ile z,
555 zamani 011l 1,05 s 602 disiis frekansi 2 9999 9999
Gikig data - ilk serbest termal .
556 maskeleme zamani | 0120 Os 603 diisiis orani 2 1ile %100 %100
< 0 2 Nominal i ;
Akim ortalama degeri | 0 ile 500 A ) 604 Ik serbesttermal 0 ile 590 Hz, 9999
557 cikisi referans degeri| ( jje 3600 A ™3 ";\ﬁ;tﬁr :nuiu§ .fr'ekans.: 3 = 9999
- otor izin verilen yii .
560 Ikinci frekans arama | 0 jle 32767, 9999 607 seviyesi y 110 ile %250 %150
kazanc 9999 ikinci motor izin 110 ile %250
- ga e _ e 7 ,
561 | PTC termistori 0,5 ile 30 kQ, 9999 608 verilen yiik seviyesi | 9999 9999
koruma diizeyi 9999 ——
T PID set degeri/sapma | , .
Kiimiilatif sebeke 609 giris secimi 1ile5 2
563 | beslenme sayaci (0 ile 65535) 0 PID Siciilen ded
tagsma degeri 610 giri§os§l;i‘renni eger 1ile 5 3
Kimiilatif galisma . .
564 < . | (Oile 65535) 0 Yeniden ¢calismada | 0ile 3600 s
is:.yale taimahdegen 0 ile %200 611 hizlanma siiresi 9999 9999
inci motor hiz ile %200,
569 kontrol kazanci 9999 9999 639 :;Z?r:igma akim 0,1 0
Oile 3/ . .
570 | Coklu deger ayari ? “;*?é 2 640 zgzrilnll?leml frekans 0. 1 0
Baslangi¢ ikinci fren sira islem
571 | frekansindatutma | 0ile10s, 9999 | 9999 641 | secimi 0.7,8,9999 0
zamani ikinci
4mA giris kontrol 642 :‘I::I]((:nf;len aema Oile 30 Hz 3Hz
573 secimi 1 ile 4, 9999 9999 ikinci £
s inci fren agma ) o
574 | Ikinci motor online | 0 643 akimi 0ile %400 %130
otomatik ayarlama ' ikinci fren agma akim
kis kesintisi - 644 lail Oile2s 0,3s
575 | GKs kesintisi 0 ile 3600 s, 1s algilama zamani
algilama siiresi 9999 Baslatmada ikinci
o 645 . Oile5s 03s
576 g‘,lls!](lllgarl::;s;net‘l,?)llesi 0ile 590 Hz 0 Hz fren islem zamani
Cikis kesintisi etkin .
577 seviyesi 900 ile %1100 %1000
Gegis fonksiyonu .
592 secimi Oile 2 arasi 0
Maksimum biiyiikliik | _ .
593 secimi 0ile %25 %10
Azalma sirasinda
594 | biiyiikliik dengeleme | 0 ile %50 %10
miktar
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dusis orani 1

karakteristigi segimi

i - Baslangic i . Baslangig
Parametre| Isim Ayar arahgi degeri Parametre| Isim Ayar araligi degeri
ikinci fren islem ) ikinci serbest termal | 0 ile 590 Hz,
646 frekansi Oile 30 Hz 6 Hz 694 diisiis frekansi 2 9999 9999
647 R‘e’;dl‘;'lr;"rs(:aar'::;‘:' Oile5s 03s 695 gt gggb:rsatntlezrma' 1ile %100 %100
ikinci yavaslama 696 ikinci serbest termal | g ile 590 Hz, 9999
648 | algilama fonksiyon |0, 1 0 diigiis frekansi 3 9999
.Se.(}lnl’ll 699 | Giris klemensi filtresi 89"3950 ms, 9999
650 Ikinci fren agma akim 01 0
secimi ’ 702 Nominal motor 0 ile 400 Hz, 9999
651 ikinci fren iglem 0.1 0 frekansi 9999
frekans segimi ' 706 | Endiiklenen gerilim 0 '\lﬁ 5039 9999
653 | Hiz diizeltme 0 e %4200 o0 sabiti (phi f) o Jrads),
kontrold e ’ Motor ataleti
ii i 707 10 ile 999, 9999 9999
654 :'r::kg:zf'tme kesim ' 4 i 120 Hz 20 Hz (tamsay!)
711 Motor Ld s6niim 0ile %100, 9999
655 Analoguzakgkis |, 4o 49 0 orani 9999
se¢imi 712 Motor Lq s6niim 0ile %100, 9999
656 | Analog uzak gikis 1 | 800 ile %1200 %1000 orani 9999
657 | Analog uzak ¢ikig 2 | 800 ile %1200 %1000 717 Baglatma direnci 0 ile %200, 9999
658 A - o ayarlama telafisi 9999
nalog uzak ¢ikis 3 | 800 ile %1200 %1000
- Baslatma manyetik .
659 | Analog uzak gikig 4 | 800ile %1200 | %1000 kutu i 0 ile 6000 ps,
p pozisyonu 4
Artan manyetik 721 algilama darbe 10000 ile 9999
Y gilama 16000 pis, 9999
660 | uyartim yavaslama |0, 1 0 genisligi
iglemi segimi 724 | Motor ataleti (iis) 0ile 7, 9999 9999
Manyetik uyartim . :
661 0 ile %40, 9999 9999 Motor koruma akimi | 100 ile %500,
artis orani 725 seviyes| 9999 9999
Artan manyetik TR
. Ikinci motor 0 ile 5000
662 :Zjir;'e“;iak'm' 0 ile %300 %100 738 | endiiklenen gerilim | mV/(rad’s), 9999
sabiti (phi f) 9999
Rejenerasyon TP :
665 | engelleme frekans | 0 ile %200 %100 739 | Kincimotor Ld 0 lo %100, 9999
kazanci —
Giig kesintisi 740 Iské;:ti:]lmmgrt:r:ILq 89'59%100’ 9999
668 "7 | durdurma frekansi | 0 ile %200 %100 ikinci baslat
kazanci inci baslatma )
Avarl Tinitesi 741 | direnci ayarlama 8&59%200’ 9999
684 gzzir;ma veri linitesi 0.1 0 telafisi
Balam ikinci motor 0 o 6000
_ i ile us,
686 zamanlayicisi 2 0(1-9998) 0 742 g}snz::;kd'::-ti:ep 10000 ile 9999
TN 16000 ps,9999
687 ZBZK';ZZZ“;Z':?'::IS' 0ile 9998, 9999 | 9999 genisligi
Yy y 743 Ikinci motor 0 ile 400 Hz, 9999
688 Bakim 0 (1-9998) 0 maksimum frekansi | 9999
zamanlayicisi 3 ikinci motor ataleti
744 10 ile 999, 9999 9999
Bakim zamanlayicisi | . . (tamsayi) ’
689 |, Oile 9998,9999 | 9999
uyari zaman ayari ikinci motor ataleti
. 745 o O ile 7, 9999 9999
690 | Yavaslama kontrol |0 ile 3600's, 1s (tis) '
stiresi 9999 746 ikinci motor koruma | 100 ile %500, 9999
692 Ikinci serbest termal | 0 ile 590 Hz, 9999 akimi seviyesi 9999
F‘u§u§ frekansi 1 9999 ikinci motor diisiik
693 | llk serbest termal 1ile %100 %100 747 | hiz araligi tork 0, 9999 9999

“17 Ayarlama standart modeller ve IP55 uyumlu modeller igin kullanilabilir.
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“10 Tiplere bagi olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)

i - Baslangic i . Baslangig
Parametre| Isim Ayar arahgi degeri Parametre| Isim Ayar araligi degeri
0,10, 11, 20, 21, Haberlesme hatasi )
50, 51, 60, 61, 779 | sirasinda galisma 0 ile 590 Hz, 9999
70, 71, 80, 81, 9999
L . 90’ 91’ 100 frekansi
753 Islgnit::lrlD aksiyonu 101, 1000, ' 0 788 Diisiik hiz aralig: tork 0. 9999 9999
¢ 18(1)11 , ;8(1)8 karakteristigi segimi |
2001: 2010’, 791 Diigiik hiz arahiginda | 0 ile 3600 s, 9999
2011 hizlanma zamani 9999
ikinci PID kontrol ) Diigiik hiz araliginda | 0 ile 3600 s,
754 | otomatik 89'59590 Hz, 9999 792 yavaslama zamani | 9999 9999
anahtarlama frekansi 799 Gikis giicii igin darbe | 0,1, 1, 10, 100, 1 kWh
. 1 0,
755 | ikinci PID set degeri 855';;9“00 9999 adim ayari 1000 kwh
ikinci PID | O ile 6 arasil,
Inci oransa 0,1 ile %1000 P P 9ile 14 arasi,
756 | pandi 9999 %100 gog | Kontrol yontemi 20, 100 ile 106 20
Y . secimi arasl, 109 ile
757  Ikinci PID integral | 0,1 ile 3600 s, 1s 114 arasi
zamant 9999 802 | Onuyartim segimi |0, 1 0
75g  Ikinci PID 0,01ile 10,008, | gggg e o :
diferansiyel zamani | 9999 Sabit cikig arahigi
Oile 43 803 | tork karakteristigi 0,1,10, 11 0
759 | PID initesi segimi | ggc* 9999 segimi
760 | Onsarjarzasisegimi| 0, 1 0 804 Ice):}Ii(nl‘(iomutu kaynak 0,1, 3ile 6 aras! 0
On sarj arizasi bitis | 0 ile %100, deri
761 | seviyesi 9999 9999 805 -(r;;';w';°m”t“ degeri | go0ile %1400 | %1000
762 | On sarj bitig siiresi | 0 /le 3600s, 9999 deri
-n sar bifls 9999 806 {;;'Rnk%rggt;gﬁ?e" 600 ile %1400 | %1000
763 On sarj arizasi yukari | 0 ile %100, 9999 ’
tespit seviyesi 9999 807 | Hiz limiti segimi Oile 2 arasi 0
764 | On sarj siire siiin | 0 /16 3600's, 9999 ileriye dogru dénis . 60/
_ sar 9999 808 hiz siniri/hiz siniri Oile 400 Hz 50 Hz ™10
Ikinci 6n sarj arizasi ; = P
765 i 0,1 %0 Geriye dogru doniis |
seg¢imi 809 | hiz sinin/geriye hiz 89"969400 Hz, 9999
766 Ikinci 6n sarj arizasi | 0 ile %100, 9999 siniri
bitis seviyesi 9999 Tork limit girig
767 ikinci 6n sarj bitis Oile 3600 s, 9999 810 yontemi segimi 0.1 0
siiresi 9999
- Ayarlanmig
768 | Ikinci 6n sarj anzasi | 0 ile %100, 9999 811 coziiniirlik gegisi 0,1,10, 11 0
yukarl tespit seviyesi | 9999 812 Tork limit seviyesi 0 ile %400, 9999
769 | 'kincion sarjsire | 0ile 3600 s, 9999 (rejenerasyon) 9999
siniri 9999 P . . :
] . 813 Tork limit seviyesi 0 ile %400, 9999
774 Calisma paneli 1ile 3 arasi, 9999 (3. ceyrek) 9999
monitor segimi 1 5ile 14 arasi, Tork limi PR T
- 17 ile 20 arasi, 814 ork limit seviyesi 0 ile %400, 9999
775 Calisma paneli 22 ile 35 arasl, 9999 (4. ceyrek) 9999
monitor segimi 2 38,40ile 45 L P 0 ile %400
arasi, 50 ile 57 815 | Tork limit seviyesi 2 9999 9999
alisma paneli arasl, 61, 62,
776 S1on§it6r seqimi 3 64,67,87ile98 9999 g1  Hizlanmasirasinda o ile %400, 9999
arasi, 100, 9999 tork limit seviyesi 9999
TTT | Gigmatrekanss o0 1o 9w
778 ?i:ms%"@ kontrol | 10105 0
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Parametre| isim Ayar arahgi B?felg:ﬁlg Parametre| Isim Ayar araligi BZilg:ﬂ'g'
817 :raxlr(aﬁla?a sirasinda 8 égag%mo, 9999 844 "8 | Tork ofset filtresi Oile 5, 9999 9999
ork limit seviyes
imit seviyesl +g | Tork ofset iglem .
Kolay kazang ayari . 845 Lo Oile 5, 9999 9999
818 tepki seviyesi ayari 1ile 15 arasi 2 suresi
Kolay k g4p '8 | Torkofsetdenge 1. 45y 9999 | 9999
819 J :g?:”li azang ayar | jie 2 arasi 0 telafisi ‘
Diisme siiresi tork
g20 | Hizkontrolii P 0 ile %1000 %60 8478 ofs§et klemensi 1 0 ile %400, 9999
kazanci 1 offset 9999
Hiz kontrolii integral . = B i
821 Oile20 s 0,333s .. | Dugme siresi tork .
zamani 1 848 "8 | ofset klemensi 1 89'59%400' 9999
822 | Hiz ayar filtresi 1 Oile 5's, 9999 9999 kazang
823 "8 | Hizalgilama filtresi1 | 0ile0,1s 0,001's 849 | Analog giris ofset 0ile %200 %100
ayari
Tork kontrolii P — -
g24 | kazanci1(akim 0 ile %500 %100 850 | Fren galisma segimi | 0ile 2 arasi 0
. P (] *
;:(Iongus;l oransal ° 853 "8 | Hiz sapma zamani Oile 100 s 1s
azanci
Tork kontrolii 854 | Uyartim orani 0ile %100 %100
i Klemens 4 fonksiyon
825 ;gtgr%rzlﬁz:g;?ias?; ! 0 ile 500 ms 5 ms 858 | tama YO 10, 1,4, 9000 0
integral zamani) 0ile 500 A,
. >
826 | Tork ayar filtresi 1 Oile 5, 9999 9999 Tork akimi/Nominal | 9999
Tork a:, Jlama ress 859 PM motor akimi 0 ile 3600 A, 9999
827 e 0ile 0,15 0s 9999 "3
I 0 ile 500 A
Model hiz kontrol _ Ikinci motor tork SO
828 | | .zanci 0 ile %1000 %60 860 | akimi/Nominal PM 833&93600 A 9999
830 Hiz kontrolii P 0 ile %1000, 9999 motor akimi 9999 "3 ‘
kazanci 2 9999 864 | Tork algilama 0 ile %400 %150
831 zHa:nt;cr)\?tzmlu integral | ,. o s, 9999 9999 865 | Diisiik hiz algilama | 0 ile 590 Hz 1,5 Hz
- . 0,
832 | Hiz ayar filtresi 2 0ile 55, 9999 9999 866 | Tork izleme referansi | 0 ile %400 %150
* - . AM cikis filtresi i 0,01
833 " | Hizalgilamafiltresi2 | 0 ile 0,1s, 9999 9999 867 gris Tiftresl Olle5s s
= 868 Klemens 1 fonksiyon | .
834 Tork kontrolii P 0 ile %500, 9999 atama 0ile 6, 9999 0
kazanci 2 9999 M Ak Kis filtresi :
835 Tork kontrolii 0 ile 500 ms, 5999 869 1im cgikis filtresi Oile5s 0,02s
integral zamani 2 9999 870 Hiz algilama Oile 5 Hz 0 Hz
836 | Tork ayar filtresi 2 Oile 5s, 9999 9999 histerezisi
47 | Girig faz koruma
837 ;ﬁ:';:i'g"ama Oile 0,1s, 9999 = 9999 872 7 secimi 0,1 0
840 "8 | Tork ofset segimi Olle3arasi, 24, 9999 87370 | Hiz limiti 0 le 400 Hz 20 Rz
» égos?lig‘i 1200 874 | OLT seviye ayari 0 ile %400 %150
* o s
84178  Tork ofset 1 9999 9999 875 | Hata tanimi 0,1 0
842 *8 | Tork ofset 2 600 ile %1400, 9999 Hiz ileri besleme
9999 877 kontrolii/model Oile 2 0
843 "8 | Tork ofset 3 600 ile %1400, | gggq adaptif hiz kontrol e carast

9999

segimi

2 FR-AB820-03160(55K) veya alti ve FR-A840-01800(55K) veya alti igin
3 FR-A820-03800(75K) veya lzeri ve FR-A840-02160(75K) veya lizeri igin
7 Gerilim sinifina bagl olarak degisir. (200 V sinifi/400 V sinifi)

Bu ayar sadece FR-A8AP bagliyken yapilabilir.

"By ayar sadece CA tipi igin yapilabilir.
*17Ayarlama standart modeller ve IP55 uyumlu modeller i¢in kullanilabilir.
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"2 FR-A820-03160(55K) veya alti ve FR-A840-01800(55K) veya alti igin
"3 FR-A820-03800(75K) veya lizeri ve FR-A840-02160(75K) veya lizeri igin

9 Parantez icindeki parametreler, (FR-PUQ7) parametre Unitesi ile ayarlanabilir.

10 Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
"By ayar sadece CA tipi igin yapilabilir.

i - Baslangic i . Baslangig
Parametre| Isim Ayar arahgi degeri Parametre| Isim Ayar araligi degeri
Hiz ileri besleme ) C3 Klemens 2 frekans
878 | filtresi Oile 1s 0s (902) "9 kazang ayan 0 ile %300 %0
Hiz ileri besleme tork | _ .
879 limiti 0ile %400 %150 125 | Klemens 2 set 0ile 590 H 60/
* ile z 10
880 | Yiik atalet orani 0 ile 200 kez 7 kat (903) 9| frekansi kazang ayan 50 Hz
Hiz ileri besleme . Cc4 Klemens 2 set .
881 | azanci 0 ile %1000 %0 (903) *® kazang ayan 0 ile %300 %100
Rejenerasyon
882 | engelleme iglemi 0 ile 2 arasi 0 C5 ' Klemens 4 set offset | | ., 0 Hz
secimi (904) | ayari
Rejenerasyon C6 ki 4 frek
A 380 V DC/ emens 4 frekans - o
883 | engelleme islem 300 ile 800 V v *9 | kazang ayari 0 ile %300 %20
seviyesi 760 V DC (904) ¢ ay
Yavaglama algilama 126 | Kiemens 4 set 0ile 590 Hz 60/
884 | hassasiyetinde 0 ile 5 arasi 0 (905) ™ frekansi kazang ayari 50 Hz 10
rejenerasyon 6nleme c
- 7 Klemens 4 set . o
Rejenerasyon 905) *°| kazang ayari 0ile %300 %100
gg5 | engelleme 0 ile 590 Hz, 6 Hz (905)
kompanzasyon . 9999 C12 | Kiemens 1 ofset .
frekansi sinir degeri (917) *9| frekansi (hiz) 0 ile 590 Hz 0 Hz
Rejenerasyon c13
886 | engelleme gerilim 0 ile %200 %100 ) 0
kazanct (917) +«g| Klemens 1 ofset (hiz) 0 ile %300 %0
888 | Bos parametre 1 0 ile 9999 arasi 9999 C14 | Kiemens 1 kazang _ 60/
889 | Bos parametre 2 0 ile 9999 arasi 9999 (918) | frekansi (hiz) 0 ile 590 Hz 50 Hz 10
Toplam gii¢ Cc15
891 | gostergesi hane 0 ile 4, 9999 9999 v :ﬂlezr)nens 1kazang . %300 %100
degisim sayisi (918)
892  Yiik faktorii 30 ile %150 %100 C16 Elemins: okflset . 0
Enerji tasarrufu 0,1ile 55 kW 2 | Nominal (919) *° m‘;mn;e‘:"(( grkl) 0 ile %400 b
893 | gostergesireferansi | ., | inverter
(motor kapasitesi) 0 ile 3600 kW kapasitesi C17 | Klemens 1 ofset (tork/ 0 ile %300 %0
* . (o]
Sebekeden besleme (919) " manyetik aki)
894 | sirasinda kontrol 0 ile 3 arasi 0 C18 | Klemens 1 kazang
secimi (920) *g komutu (tork/ 0 ile %400 %150
B Fnell oo o anyetl k)
— — C19 | Kiemens 1 kazang 4 %1
896 | Enerji birim maliyeti | 0 ile 500, 9999 9999 (920) *® | (tork/manyetik aki) 0 ile %300 7100
Enerji tasarrufu 0. 1 ile 1000 h cs
897 | goriintiileme : d 9999 Akim cikisi ofset
ortalama zamani 9999 (*92'0) sinyaI(i} s 0ile %100 %0
Enerji tasarrufu 91
898 | kiimiilatif gosterge | 0, 1, 10, 9999 9999
sifirlama
Caligsma siiresi orani | 0 jle %100
899 ' ({ahmini deger) 9999 9999
CO0 | FM/CA klemens
(900) | kalibrasyonu *10 o
c1 AM klemens -
(901) "9/ kalibrasyonu -
C2 Klemens 2 set offset | _ .
(902) *9| ayari 0 ile 590 Hz 0 Hz
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i - Baslangic i . Baslangig
Parametre| Isim Ayar arahgi degeri Parametre| Isim Ayar araligi degeri
C9 AK kst ofset 997 | Arizada baglatma 0 ile 255, 9999 9999
(930) I cikist ofse 0 ile %100 %0 PM parametre
‘o x akimi - . 0, 3003, 3103,
9,11 998 | baslangig degeri 8009, 8109, 0
c10 Simpl® 9009, 9109
(931) | Ak cikistkazang o 4,109 %100 ggg | Otomatik parametre 1,2
%g 11 sinyali . 10 ile 13 arasi, 9999
’ ayan Simple) 20, 21, 9999
Cc11 Lq ayarlama hedefi )
. 50 ile %150,
(931) AII:Im cikisi kazang 0ile %100 %100 1002 | akim diizeltme 9999 9999
xgxqq | aKimi katsayisi
1003 | Notch filtre frekansi | 0, 8 ile 1250 Hz 0
C38 | Klemens 4 ofset - — -
932) "0 komutu (tork/ 0 ile %400 %0 1004 | Notch filtre derinligi | Oile 3 arasi 0
(932) | manyetik aki) 1005 | Notch filtre genisligi | 0 ile 3 aras! 0
C39 '
(932) z:)er';‘,f::nt;':ie;kl) 0 ile %300 %20 1006 | Saat (yil) 20 lle 2099 2000
101 ile 131,
Cc40 | Klemens 4 kazang 201 =IZ 229,
*g komutu (tork/ 0 ile %400 %150 301 ile 331,
(933) ° manyetik aki) 4011le 430,
ile 531,
C41  Klemens 4 kazang . %100 ) 601 ile 630,
(933) *9| (tork/manyetik aki) | ¢ %300 o 1007 | Saat (ay, giin) 701 ile 731, 101
801 ile 831,
C42  pID ekrani ofset 0 ile 500,00, 901 ile 930,
* 9999 1001 ile 1031,
(934) | katsayisi 9999 1101 ile 1130,
c43 PID ok feot 1201 ile1231
ekrani ofse . 0 arasl
(934) " | analog degeri Oile %300,0 %20 0ile 59,
100 ile 159,
C44*9 PID ekrani kazang | 0 ile 500,00, 9999 %88 g:e ggg,
(935) | katsayisi 9999 200 =IZ 129
C45 500 ile 559,
. PID ekram'ka.zang 0 ile 300,0% %100 600 ile 659,
(935) 9| analog degeri 700 ile 759
ile 759,
o o 800 ile 859,
977 S:;ﬁn%enllm modu 0.1 0 900 ile 959,
1000 ile 1059,
P t 2 2 _ 1100 ile 1159,
989 | kooyalamaalarm 10 1008 | Saat (saat, dakika) | 1200 ile 1259, 0
ey 1003 1003 1300 ile 1359,
siime 1400 ile 1459,
990 | PU buzzer kontrol 0,1 1 1288 ::: 1228
991 | PU kontrast ayari 0ile 63 58 1700 ile 1759,
Oile 3 1800 ile 1859,
5 !Ie 146"35" 1900 ile 1959,
h ’ 2100 ile 2159,
Galisma paneli ayar %g ile 35 arasi, 2200 ile 2259,
992 potu itme gdsterge | ;i 45 aras!, 0 g?aos(: ile 2359
se¢imi 50 ile 57 arasit, iz cizaisi cal
61, 62, 64, 67, z cizgisi calisma )
87 ile 97 arasi, 1020 segimi Olle 4 0
100 Py
1z gizgisi modu .
994 | Droop kirimanoktasi 0,1 ile %100, 9999 1021 segin?i Oile 2 0
kazanci 9999 =
Droop kinlma noktas: 1022 | Ornekleme gevrimi | Qile 9 2
995 0,1 ile 100% %100
torku ° ° 1023 | Analog kanallarin 1 ile 8 arasi 4
sayisi
Ornekleme otomatik
1024 baglatma 0,1 0
Tetikleme modu .
1025 secimi Oile 4 arasi 0
Tetikleme oncesi . o
1026 ornek sayisi 0 ile %100 %90

2 FR-A820-03160(55K) veya alti ve FR-A840-01800(55K) veya alti igin
"3 FR-A820-03800(75K) veya lizeri ve FR-A840-02160(75K) veya lizeri igin

9 Parantez icindeki parametreler, (FR-PUQ7) parametre Unitesi ile ayarlanabilir.

" Bu ayar sadece CA tipi icin yapilabilir.
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kazang analog degeri

i - Baslangic i . Baslangig
Parametre| Isim Ayar arahgi degeri Parametre| Isim Ayar araligi degeri
Analog kaynak Salinmali bastirma
1027 segimi (1kn) 201 1073 kontrol iglem segimi 0.1 0
1028 Ansiogaynak ;2 | A074 Sammabastmagggiest |y,
Analog kaynak 1ile 3, 5ile 14, Salinmali bastirma .
1029 segimi (3kn) 17 ile 20, 22 ile 203 1075 derinligi Oile3 0
24,32 ile 35, 40
Analog kaynak 5 e Salinmali bastirma .
1030 secimi (4kn) 261 ,4(322',5(324|,I%?,4’ 204 1076 genisligi Oile3 0
Analog kaynak 87 ile 98, 201 ile i & i
1031 segim?(5k¥1) 213, 222le 227 205 1077 | ip uzunlugu 0,1ile 50 m 1m
Analog k . 2|3%‘|1I$ 223581, %40 1078 | Troley agirhg: 1 ile 50000 kg 1kg
nalog kayna ile 247, ile P
1032 segim?(ekﬁ) 254 206 1079 | Yiik agirhg 1 ile 50000 kg 1kg
Analog kaynak Acil durdurmada .
1033 segim?(7k¥1) 207 1103 yavaslama siiresi 0 ile 3600 s 5s
1034 Analog kaynak 208 1106 | Tork gdsterge filtresi | 0 ile 5s, 9999 9999
secimi (8kn) Calisma hizi .
1035 | Analog tetikleme Lile 8 1 1o7 gosterge filtresi Oile 55,9999 9999
kanal Uyartim akimi .
1036  Analog tetikleme 01 0 1108 gosterge filtresi Oile 55,9999 S958
iglem segimi ' Hiz sinirlama :
Analog tetikleme . M3 sntemi segimi Oile 2,10,9999 | 9999
1037 seviyesi 600 ile 1400 1000 Tork komutu tersine
1038 (IZ:in(ita;l kaynak segimi 1 1114 gevirme segimi 0.1 1
n Hiz kontrol integral )
1039 | Dilital kaynak segimi ) M5 | terimi zamani 0 ile 8998 ms 0s
(2kn) Sabit gikis araligi hiz
1040 | Diiital kaynak segimi 3 1116 | kontrolii P kazanci | 0 ile %100 %0
(3kn) telafisi
1041 Dijital kaynak segimi 4 Hiz kontrolii P
(4kn) ) 1117 | kazanci 1 (birim 0 ile 300, 9999 9999
Dijital kaynak segimi 1ile 255 arasi sistem bagina)
1042 (5kn) 5 Hiz kontrolii P
Dljltal kaynak segimi 1118 k:‘-lzanm 2 (bll’lm 0 ile 300, 9999 9999
1043 (6kn) 6 sistem basina)
P Model hiz kontrol
Dijital k k
1044 (.,'lj('na; aynak segimi 7 1119 | kazanci (birim sistem | 0 ile 300, 9999 9999
basina)
Diiital k K —
1045 (Sllj('rt:; aynak secimi 8 Birim hiz bagina 120 Hz 2
. 1121 | kontrol referans 0 ile 400 Hz I
1046 Dijital tetikleme 1ile 8 1 frekansi 60 Hz
kanali PID iist sinirin
1047 | Diiital tetiklemeiglem 0 1134  manipiile edilmis | 0ile %100 %100
segimi ’ degeri
1048 Gosterge kapali iken 0ile 60 min 0 min PID alt sinirin
bekleme zamani 1135  manipiile edilmis | 0 ile %100 %100
1049 | USB host sifirlama |0, 1 0 degeri
Salinmali bastirma ikinci PID ekram _
9999
1072 | kontrol iglemiigin DC | 0ile10 s 3s 136 | otset katsayisi 0 ile 500, 9999
fren karar zamani ikinci PID ekrani . o o
1137 ofset analog degeri Oile 300% %20
ikinci PID ekrani .
1138 kazang katsayis! 0 ile 500, 9999 9999
1139 | [Kinci PID ekrani 0 ile 300% %100

2 FR-AB820-03160(55K) veya alti ve FR-A840-01800(55K) veya alti igin
"3 FR-A820-03800(75K) veya lizeri ve FR-A840-02160(75K) veya lzeri igin
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i - Baslangic i . Baslangig
Parametre| Isim Ayar arahgi degeri Parametre| Isim Ayar araligi degeri
ikinci PID set degeri/ | , . Dérdiincii
1140 sapma giris segimi LR 2 1235 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s
iKinci Slcii yavaglama zamani
141 ::Ikelgzlrzlilr)i; Is%:;ﬁrr:. 1ile 5 arasi 3 Dérdiincii
ikinci tini 1236 | pozisyonlama 0 ile 20000 ms 0 ms
1142 's'ggicn'qr") unite 0ile 43, 9999 9999 bekleme zamani
e . 0 ile %100, Dordiincii
1143 | ikinci PID iist siniri 9999 9999 1237  pozisyonlama alt (1)011 11(1)01 11,11100, 10
. ; fonksi ’ ’
1144 | ikinci PID alt sinin 8559%100' 9999 Bon .5|y.onu
. esinci
1145 | lkinci PID sapma 0,0 ile %100,0, 9999 1238 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s
siniri 9999 hizlanma zamani
ikinci PID sinyal . . Besinci
1146 calisma segimi Oile 3,101le 13 0 1239 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s
1147 ikinci cikig kesintisi | 0 ile 3600 s, 1s yavaglama zamani
algilama siiresi 9999 Besinci
ikinci §|k|§ kesintisi . 1240 pOZiSyonlama 0 ile 20000 ms 0 ms
1148 algilama seviyesi 0 ile 590 Hz 0 Hz bekleme zamani
ikinci ¢ikig kesintisi . Beginci
149 | oo sgvifesi 900 ile %1100 | %1000 1241 pozisyonlamaalt  &1:10.11.100. 4
1150 | PLC fonksiyonu fonksiyonu -
. kullanici ) Altinci pozisyonlama .
ile | rametreleri 0 ile 65535 arasi 0 1242 | lanma zamani 0,01ile 360 s 5s
1199 | 1 ile 50 arasi 1243 Altinci pozisyonlama 001 ile 360 s 55
Hedef pozisyon/hiz ) yavaglama zamani '
1220 segimi Oile 2 arasi 0 1244 Altinci pozisyonlama 0 ile 20000 ms 0ms
Baslatma komutu bekleme zamani
1221 | kenar algilama 0,1 0 1245 Altinci pozisyonlama | 0, 1, 10, 11, 100, 10
secimi alt fonksiyonu 101, 110, 111
ilk pozisyonlama . Yedinci
1222 hizlanma zamani 0.01 ile 360 s Ss 1246 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s
i i hizlanma zamani
1223 ::Ia(v';;zlzlsrxgr:::aam 0,01 ile 360 s Ss Yedinci
ilk pozisyonlama . 1247 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s
1224 bel?lemeyzamanl 0 ile 20000 ms 0 ms yavaglama zamani
Birinci pozisyonlama | 0. 1, 10, 11, 100, Yedinci
1225 alt fonksiyonu 101, 110, 111 10 1248 | pozisyonlama 0 ile 20000 ms 0O ms
ikinci pozisyonlama bekleme zaman
1226 | Ry 0,01 ile 360 s 5s Yedinci 01 1011 100
ikinci pozisyonlama ) 1249 pomsyonlama alt 101, 110, 111 10
1227 yavaglama zaman 0,01ile 360 s 5s fonksiyonu
1228 g‘;ﬂ:ﬁnﬂ:zz':";‘;':fma 0ile20000ms | Oms 1250 §§§5§§'L°r:|ama 0,01ile 360 s 5s
hizlanma zamani
Ikinci pozisyonlama | 0, 1,10, 11, 100 izinci
1229 . NN AL R 10 Sekizinci
Elt fonIfSIyonu 101, 110, 111 1251 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s
clincii yavaglama zamani
1230 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s Sekizinci
ﬁlz‘llanr‘r.la zamani 1252 | pozisyonlama 0 ile 20000 ms 0 ms
Uclincu bekleme zamani
1231 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s Sekizinci
).(-a\ia§lfma zamani 1253 | pozisyonlama alt (1)011 11(1]01 11'11100’ 10
Ugu_ncu _ fonksiyonu R
1232 g:z::ynoenlzzrrnnz N 0 ile 20000 ms 0ms Dokuzuncu
Gotinci 1254 | pozisyonlama 0,01 ile 360 s 5s
cunci hizlanma zamani
. 0,1,10, 11,100,
1233 pozisyonlama alt 3+ 110, 111 10 Dokuzuncu
nxsiyon 1255 | pozisyonlama 0,01ile 360's 5s
Dorfiuncu _ yavaslama zamani
1234 E::zzllasnynczglzgnn?am 0,01ile 360 s 5s Dokuzuncu
1256 | pozisyonlama 0 ile 20000 ms Oms
bekleme zamani
Dokuzuncu
1257 | pozisyonlama alt (1)011 11?'01 11'11100’ 10
fonksiyonu ’ ’
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i - Baslangic i . Baslangig
Parametre| Isim Ayar arahgi degeri Parametre| Isim Ayar araligi degeri
Onuncu On besinci
1258 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s 1280 | pozisyonlama 0 ile 20000 ms 0ms
hizlanma zamani bekleme zamani
Onuncu On besinci 1.10.11. 1
1259 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s 1281 | pozisyonlama alt (1)61' 1(1)'0 1'1100’ 10
yavaslama zamani fonksiyonu ’ ’
Onuncu Ana pozisyona geri
1260 | pozisyonlama 0 ile 20000 ms 0ms 1282 | déniis yontemi Oile 6 arasi 4
bekleme zamani secimi
Onuncu Ana pozisyona geri .
1261 | pozisyonlama alt ?011 11(1)*01 11’11100' 10 1283 déniis hizi Oile 30 Hz 2Hz
fonksiyonu T Ana pozisyona geri )
On birinci 1284 déniig emekleme hizi Oile 10 Hz 0.5 Hz
1262 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s Ana pozisyon
hizlanma zamani 1285 | kaydirmamiktarialt4 | 0 ile 9999 arasi 0
On birinci hane
1263 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s Ana pozisyon
yavaglama zamani 1286 | kaydirma miktar iist | 0 ile 9999 arasi 0
On birinci 4 hane
1264 | pozisyonlama 0 ile 20000 ms 0ms Yaklagim dog ACIK
bekleme zamani
olduktan sonra .
On birinci 1287 hareket mesafesi alt Oile 9999 arasi 2048
1265 | pozisyonlama alt 3011 11?’01 11’11100' 10 4 hane
fonksiyonu T Yaklasim dog AGIK
On ikinci olduktan sonra .
1266 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s 1288 hareket mesafesi iist | I¢ 9999 arasi 0
hizlanma zamani 4 hane
On ikinci Ana pozisyona geri
1267 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s 1289 | déniis durdurucu 0 ile 200% %40
yavaslama zamani torku
On ikinci Ana pozisyona geri
1268 | pozisyonlama 0 ile 20000 ms 0Oms 1290 | déniis durdurucu Oile10s 0,5s
bekleme zamani bekleme zamani
On ikinci Pozisyon kontrol
1269 | pozisyonlama alt (1)011 11?‘0111’11100' 10 1292 klemensi giris segimi 0.1 0
fonksiyonu T 4293 | Silindir besleme 0 1 0
On liclincii modu secimi ’
1270 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s Pozisyon algilama alt
hizlanma zamani 1294 4 hanz 9 0 ile 9999 arasi 0
On Ugiincii Pozisyon algilama
1271 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s 1295 | 2°ovon 29 0 ile 9999 arasi 0
yavaslama zamani Pozisyon algilama
On iigiincii 1296 segim); 9 Oile 2 arasi 0
1272 | pozisyonlama 0 ile 20000 ms 0ms Pozisyon algilama
kl i
(b)e "er?e z?manl 1297 histerezis genigligi 0 ile 32767 arasi 0
n dglincii
1273 | pozisyonlama alt 0, 1,10, 11, 100, 10 1300
d 101, 110, 111
fonksiyonu -
On dérdiincii 1343 Haberl . leri
1274 | pozisyonlama 0,01 ile 360 s 5s 1350 = 2veriesme opsiyon parametreleri
hizlanma zamani
On dérdiinci 1359
1275 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s
yavaslama zamani Pr.CLR | Parametre sil (0,) 1
On dordiinci ALL.CL| Tiim parametreleri sil| (0,) 1
1276 | pozisyonlama 0 ile 20000 ms 0ms Err.CL PITI
bekleme zamani . Ariza ge¢gmigini sil 0,)1
On dérdiincii Pr.CPY Parametre 0)1ile3 0
1277 | pozisyonlama alt 0,1,10, 11, 100, 10 kopyalama ©)
d 101, 110, 111 "
fonksiyonu Fabrika ayarlarindan
On besinci Pr.CHG| farkli parametrelerin | — —
1278 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s gosterilmesi
hizlanma zamani IPM | IPM baslangig degeri | 0, 3003 0
On besinci Otomatik parametre
1279 | pozisyonlama 0,01ile 360 s 5s AUTO ayari - -
yavaslama zamani Pr.MD | Grup parametre ayari| (0,) 1, 2 0
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7 HATA GIDERME

inverterde bir ariza olustugunda, koruma fonksiyonu etkinlesir ve PU ekranda otomatik olarak sayfa 57 dahilinde listele-
nen ariza veya alarm bildirimlerinden biri goriintilenir.
Ariza asagidaki hatalardan birine karsilik gelmiyorsa veya bagska bir sorununuz varsa, litfen satis temsilcimize bagvurun.

e Ariza gikisinin kalicihgi ..................... Koruma fonksiyonunun aktif olmasiyla inverter girisindeki manyetikkontaktor (MC)
acar ve inverter kontrol gerilimi kesildigi icin alarm ¢ikisi aktif durumda kalmaz.

o Alarm gostergesi ........ccoceeeriueeeinineenne Koruma fonksiyonu aktif oldugu zaman c¢alisma paneli otomatik olarak arizanin
veya alarmin gdsterimine gecer.

o Sifirlama yontemi .........cccccoeveeeennenn. inverter koruma fonksiyonu aktif oldugu zaman inverter ¢ikisi durdurulmus sekilde

bloke edilir. inverter, sifilanmadigi siirece yeniden calismaz. (Bkz. sayfa 51.)
e Koruma fonksiyonlari aktif oldugunda uygun duizeltme islemlerini yapiniz ve inverteri sifirlayarak ¢alismayi devam
ettiriniz. Bu sekilde hareket edilmemesi inverterde bir arizaya veya hasara neden olabilir.

inverter ariza veya alarm gostergeleri, genel olarak asagida gésterildigi gibi gruplanir:

® Hata mesaiji
Calisma veya ayar hatasi, calisma paneli (FR-DU08, FR-DUO08-01) ve parametre Unitesi (FR-PUQ7) Uzerinde
gorintiilenir. Inverter galismaya devam eder.

e Uyari mesaji
Uyar ekranda gorilir ancak inverter galismaya devam eder. Uyari mesajinin nedeni gideriimezse, bir arizaya neden
olacaktir.

e Alarm
inverter, calismaya devam eder. Ayrica parametre ayari ile alarm ¢ikisi da alinabilir.

® Ariza
Koruma fonksiyonu aktif oldugunda inverter durur kapatilir ve ariza sinyali ¢ikisi aktif olur.

® Ariza goriintlileme ve diger hatalarin ayrintilari igin de FR-A800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
® Son sekiz hata, ayar potu kullanilarak goériintilenebilir. (Bkz. sayfa 32.)
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7.1

inverter asagidaki islemlerden herhangi birini gergeklestirerek sifirlanabilir. inverterin sifilanmasi sirasinda, elektronik ter-
mik réle fonksiyonu dahili termal entegre degeri ve tekrar galisma sayisi silinir.
Sifirlama islemi yaklasik 1 saniye surer.

Koruma fonksiyonlarinin sifirlanmasi

inverter (¢ farkli sekilde sifirlanabilir.

® Calisma paneli Uzerindeki STOP/RESET tusuna basarak.
(Bu yalnizca bir ariza meydana geldiginde yapilabilir.)

® Gucu KAPATARAK ve calisma panelindeki gésterge KAPANDIKTAN sonra
yeniden ACARAK.

KAPALI
¢ Sifirlama sinyalini (RES) en az 0,1 saniye aktif ederek. (RES sinyali aktif sekilde tutuldugunda, inverter
inverterin sifirlamada oldugunu gosterecek sekilde "Err." gOstergesi yanip soner.)
RES
SD

UYARI

invertdr arizasini sifirlamadan énce baslatma sinyalinin agik kontakt oldugunun teyit edilmesi gerekir. Baglatma sinyali
kapali kontakt durumundayken inverter arizasinin sifilanmasi motoru ani sekilde yeniden galistirir. Bu yaralanmalara
neden olabilir.

7.2 Alarm listesi

*1 ile 3* arasi dipnotlar i¢in sonraki sayfaya bakiniz.

Calisma paneli Aciklama k\{)eJL Calisma paneli Aciklama IX)eJL
f- - - - | E---- | Anza gegmisi — = CP 2 | Parametre kopyalama —
Ho A HOLD | Parametre (nitesi kilidi — = SL | Hiz siniri gésterimi —
L O+ | LOCD | sifre kilitlendi — = SA | Givenli durus —
= 'L—-L" | e Er ile @ = UF | USB host hatasi -
Sl -t Er4 | Parametre yazim hatasi — Ezu Ev | 24V harici gli¢ kaynag —
=P =] Er8 8 = calismasi
g =" = Sl HP1 | Ana pozisyona geri donis _
& ~E e e ayar hatasi
T rE1ile L Hp2 | Ana pozisyona geri doniis .
[l ey | rE4 Kopvalama islem hatas! i L tamamlanmadi
~EE e | E6ie by ¥ LA Hp3 | Ana pozisyona geri doniis .
= rE8 L L parametre ayar hatasi
[ s | =N FN Fan alarmi -
o - Err. Hata — R .
= T | FNA FN23 | Dahili fan alarmi —
'l _ I~
i OL | Akim sinirlama (asiri akim) = 0 1 Eoci Hizlanma sirasinda asiri 16
[ A :
,-_-“'_ oL Akim sinirlama (asin gerilim) | — akim durusu (H1170)
== o = 7T ) E.OC2 | Sabit hizda agir akim durusu
g R RB *1"2 | Rejeneratif fren 6n alarmi — L L $ SU | (H11)
Q . - — — 0 = 1
ray Elektronik termal role _ B DL 3 EOCs e agm am durusu | (H12
S H TH $ 5 (H12)
3 fonksiyonu 6n alarmi @ Hizlanma sirasinda
3P PS | PU Durusu — S|= T 1l EOV1 | rejeneratif agin gerilim (,_?220)
Tl S durusu
a0 e MT1ile I _ . Sabit hizda calisirken
M3 mr3 | Bakimsinyali gikisi E i~ E.OV2 | rejeneratif agiri gerilim (,_‘17’231)
= - T T durusu
_ Yavaglama ya da durma 34
k- ) | E.OV3 |sirasinda rejeneratif agiri (H22)
gerilim durugu
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Galisma paneli Agiklama IX)eJL Caligma paneli Aciklama |x,e¢;:|
_ inverter asiri yiik durusu e T 196
E M7 ETHT | (elekironik termik réle o) k. D pdld] BCPO  Anormal gikis akimi algilama | ic)

fonksiyonu) - it EJOH ™ ik akim sinirlama devresi 197
= Fdm| ETHM Motor asir yik durusu 49 =0 e arizasi (HC5)
- - . elektronik termik role - = - -
= gonksiyonu) (H31) F- 5 ER'| ESSER | Haberlesme arizasi (inverter) (:'%%)
- = 3 64 - - iy
. k1 N EFIN | Sogutucu asin isinma (H40) = FH! E| EAE | Analog girs arizasi (:'%%)
- —— . L 80 - -

F. 1 F'F | EIPF™ | Anlik enerji kesilmesi (H50) F- 1{= k| E.USB | USB haberlesme arizas (,ﬁoc%)
- = . - 81 - R~ :
E. LT EUvT™ Algak Gerilim (H51) = L= ESAF | Guvenlik devresi arizasi (,ﬁggg)
— — * L 82 — -
E. | L EILFT | Giris faz kayb (H52) £ F'5 | EPBT | Dahili devre arizasi (,?,gi)
- — — 96 A —
E 1| EOLT | Akim sinirlama durusu (HB0) = E.OS |Asir hiz (ﬁg%)
wll |t Senkronizasyon algilama 97 - - -
e SOr | Esor kaybi yon @l (He1) - % -| E.OSD | Asiri hizlanma algilanmasi (ﬁ%%)
[ T it 1 | Frenleme transistori ariza 112 - == ) 210
| ] E.BE tespiti (H70) E- EIZ | EECT |Sinyal kaybi algilama (HD2)
Dl ol E.GF Cikis tarafi topraklama asin 128 - EOD A . 211
=0 . akim anzasi (H80) - . $irl pozisyon arizasi (HiD3)
= - 129 i v
EOLE E.LF | Cikis faz kaybi Hel) | | oM EMB1 ile 221139—
. 144 NP ile EMB7 | Frensiraislem arizasi (HD5-
9 F-. LiHI | EOHT | Harici termik réle fonksiyonu | g0y | << [ i i B HDB)
<|E PV IC | EPTC |PTC termistdr (,],g‘;’) EER E.EP | Enkoder faz arizasi (,_%,%%)
= IR E.OPT | Opsiyon arizasi (,].2%) E= 1 FH| EJAH | Anormal dahili sicaklik (I?l2E51)
£ [JF || E.OP1 |Haberlesme opsiyonu arizasi (,]'211) EoLo E.LCl |4mA giris arizas| (Elei)
= [y . 164- [l = T W o ; 229
Z. o "™ E.6ile | PLC fonksiyonu ile kullanici | 168 . | EPCH Onsaanzas (HES)
— —_ HA4— — -
= =0 E20 | tanimli hata (HAS) = ) | EPID |PID sinyal arizasi (ﬁ?é%)
[ [t g.pE | Parametre depolama aygiti 176 E ! ) 241—
[ arizasl (HBO) - ile - E.E1 :L)Ie Opsiyon arizas| (ﬁé?—
E  [FE | EPUE | PU bagh degil (:17571) - - HF3)
',_—_ ',_—‘_.',_—_ '.— E.RET Ql?gm tekrar calisma sayicisi (IYB%) ,I___. 1__'_' E 5ile 224457_
- - PO u tre denol . 7o ile g7 | CPUarzasi (HF5-
G | i arametre depolama aygiti = = .
[ B g g E.PE2 arizasi P ve (HB3) =. | HF7)
O 192 — Ters yonde donus yavaglama | 251
= TRl ECCPU | CPU arzasi (HCO) k= fEN RN §yavag (HFB)

Parametre Unitesi gli¢ [y (2 ili 253
- rrcl ecTe kaynag kisa devre/ 193 [ {=| E.13 | Dahili devre arizasi (HFD)
L A = : RS-485 terminali gli¢ kaynagi | (HC1) | . T

kisa devre FR-A842 igin goriintilenmez (Ayrik donlstiricu tipi)

E. 'l_-_l'__—_l L{| E.P24 |24V DC gii anzasi (:%42) 2 FR-A846 igin goriintilenmez (IP55 uyumlu modeller)

"3 Sadece FR-A846 icin géruntulenir (IP55 uyumlu modeller)



8 OZELLIKLER

8.1

Nominal degerler

8.1.1 FR-A820 (200 V sinifi)

Model FR-A820-C 00046 00077 00105 |00167 (00250 |00340 (00490 |00630 00770 00930 01250 (01540 01870 (02330 |03160 [03800 |04750
(0.4K) |(0.75K)|(1.5K) |(2.2K) |(3.7K) |(5.5K) |(7.5K) [(11K) |(15K) |(18.5K)|(22K) |(30K) |(37K) |(45K) |(55K) |(75K) |(90K)
. SLD 0,75 |15 2,2 3,7 55 7,5 1 15 185 |22 30 37 45 55 75 110 132
Kullanitabilir | 075 |15 |22 |37 |55 |75 |1 |15 |185 |22 |30 |37 |45 |55 |75 |90 |10
motor kapasitesi
[KW] * ND (baslangi¢ ayari) 0,4 0,75 |15 2,2 3,7 55 75 1 15 185 |22 30 37 45 55 75 90
HD 0,2 0,4 0,75 |15 2,2 3,7 55 75 1 15 185 |22 30 37 45 55 75
) SLD 1,8 2.9 4 6.4 10 13 19 24 29 35 48 59 71 89 120 |145 |181
E:p";gz LD 16 |27 (37 |58 (88 |12 |17 |22 |27 [32 [43 [53 |65 |81 10 [132  |165
[KVA] *2 ND (baslangig ayari) 1.1 1,9 3 4,2 6,7 9,1 13 18 23 29 34 44 55 67 82 110 132
HD 0,6 1,1 1,9 3 42 6,7 9.1 13 18 23 29 34 44 55 67 82 110
SLD 4,6 7,7 10,5 |16,7 |25 34 49 63 77 93 125 154 187 233 316 380 475
Nominal LD 4,2 7 9,6 15,2 |23 31 45 58 70,5 |85 114 140 170 212 288 346 432
akim [A] ND (baslangic ayart) 3 5 8 11 17,5 |24 33 46 61 76 90 115 145 |175 |215 |288 (346
HD 1,5 3 5 8 1 175 |24 33 46 61 76 90 115 145 175 215 288
é* Asin yiikte SLD 60 sn. igin nominal motor kapasitesinin %110’u; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %120’si (maks. cevreleyen hava sicakhgi 40 °C)
O nominal LD 60 sn. icin nominal motor kapasitesinin %120’si; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %150’si (maks. gevreleyen hava sicakligi 50 °C)
akim 3 ND (baslangig ayari) 60 sn. igin nominal motor kapasitesinin %150’si; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %200’i (maks. gevreleyen hava sicakligi 50 °C)
HD 60 sn. igin nominal motor kapasitesinin %200°G; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %250’si (maks. gevreleyen hava sicakligi 50 °C)
Nominal gerilim 4 U(; faz 200 ile 240 V arasi
Fren transistort Dahili ‘FR—BUZ (Opsiyon)
Rejeneratif | Maksimum fren torku ® %150 tork/%3 ED "® :f;oé);:;k/ ZD;O;E:(ZEK/ %20 tork/stirekli ;Asllgl(tl‘ijrk/
frenleme ° o
Nominal giris AC gerilimi/frekansi Ug faz 200 ile 240 V arasi, 50 Hz/60 Hz
izin verilen AC gerilim dalgalanmasi 170 ile 264 V arasi, 50 Hz/60 Hz
izin verilen frekans dalgalanmasi +%5
5 SLD 53 8,9 13,2 |19,7 31,3 |451 62,8 (80,6 (96,7 |115 151 185 221 269 316 380 475
& | Nominal girig | LD 5 8,3 12,2 |183 285 |416 (582 (74,8 (909 (106 |139 |178 |207 |255 (288 [346 432
3 |akmi[A]7 |ND (baslangic ayari) 39 63 [106 [141 [226 [334 [442 609 [80 96,3 (113 [150 |181 [216 266 |288 |346
S HD 23 3,9 6,3 10,6 |14,1 226 (334 |44,2 (60,9 |80 96,3 [113 150 181 216 215 288
© . _ |SLD 2 3.4 5 75 12 17 24 31 37 44 58 70 84 103 120 |145 |181
Sa“'fazﬁggfg' LD 19 [32 |47 |7 11 16 |22 |29 [35 |41 [53 |68 |79 |97  |110 |132 |165
[KVA] 8 ND (baslangi¢ ayari) 1,5 24 4 54 8,6 13 17 23 30 37 43 57 69 82 101 110 132
HD 0,9 1,5 24 4 54 8,6 13 17 23 30 37 43 57 69 82 82 110
Koruma sinifi *® IP20 IP0O
Sogutma sistemi :gggtlrl:qg;nden Zorlanmig hava akimli sogutma
Agirlik [kg] 20 [22 [33 [33 [33 [67 [67 [83 |15 [15 [15 |22 [42 [42 [54 |74 [74

%100 yiiklenme degerine veya altina diismesi icin bekleyiniz.

dalgasinin maksimum noktasi, gii¢ kaynagi geriliminin yaklagik V2 katidir.

etkiler.

Dahili fren direncine gore degeri
ND degeri igin
Nominal giris akimi, nominal ¢ikis gerilimindeki degeri gésterir. Gli¢ kaynagi tarafindaki empedans (giris reaktori ve kablolar dahil) nominal giris akimini

gbre degisir.

FR-DUO08: IP40 (PU konnektori kismi haricinde)

Belirtilen kullanilabilir motor kapasitesi Mitsubishi 4 kutuplu standart motorlarla kullanim icin en yliksek kapasitedir.
Belirtilen kullanilabilir ¢ikis kapasitesi degeri 220 V cikis gerilimine iligkindir.
Belirtilen asir yik akim % degeri, asiri yik akiminin, inverterin nominal ¢ikis akimina oranidir. Dur-kalk calisma seklinde, inverter ve motor sicakliginin

Maksimum cikis gerilimi besleme gerilimini asmaz. Maksimum. gikis gerilimi ayar araliginda degistirilebilir. Ancak, inverter gikis tarafinda gerilim

Gug kaynagi kapasitesi, nominal gikis akimindaki degerdir. Besleme tarafindaki (giris reaktéri ve kablolarin empedanslari dahil) empedans degerine
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8.1.2 FR-A840 (400 V sinifi)

00023 00038 00052 100083 00126 |00170 {00250 00310 (00380 00470 00620 (00770 00930 (01160 (01800 (02160 |02600 03250 03610 04320 04810 05470 06100 |06830

L RO (0.4K) |(0.75K)|(1.5K) |(2:2K) |(3.7K) |(5.5K) |(7.5K) |(11K) |(15K) |(185K)|(22K) |(30K) |(37K) |(45K) |(55K) |(75K) |(90K) |(110K) |(132K) |(160K) |(185K) |(220K) |(250K) | (280K)
SLD 0,75 1,5 |22 37 |55 |75 |11 |15 |185(22 (30 |37 |45 |55 |75 (110 (132 (160 (185 |220 (250 (280 |315 |355
Kullanilabilir LD 07515 22 37 |55 (75 (11 |15 [185(22 (30 |37 |45 |55 (75 |90 (110 (132 (160 (185 (220 (250 |280 |315
motor kapasitesi [ND (baslangig
[kw] ! ayari) 04 075115 22 37 |55 |75 |11 |15 |185(22 |30 (37 |45 (55 |75 (90 (110 (132 |160 (185 |220 |250 |280
HD 02 |04 (0,75 15 22 3,7 |55 |75 |11 |15 [185(22 (30 (37 |45 |55 |75 (90 (110 (132 (160 (185 |220 |250
SLD 18 29 4 63 (10 (13 19 (24 |29 (36 |47 |59 |71 |88 |137 |165 |198 |248 |275 |329 |367 |417 |465 |521
Nominal LD 16 (2,7 |37 58 |88 [12 |18 (22 |27 |33 |43 |53 |65 (81 |[110 |137 |165 (198 [248 (275 (329 (367 |417 |465
kapasite ND (baslangic
0 11 1,9 8 46 69 91 (13 |18 |24 [29 [34 |43 |54 |66 (84 (110 (137 |165 (198 (248 (275 (329 |367 |417
[kVA] ayari)
HD 06 (1,1 |19 3 46 69 91 (13 |18 [24 29 34 |43 |54 |66 (84 |110 (137 |165 |198 248 275 329 367
SLD 23 38 |52 83 (126 (17 |25 |31 |38 |47 |62 |77 |93 [116 (180 [216 |260 (325 (361 [432 |481 |547 |610 |683
_ LD 21 35 [48 |76 115 |16 |23 |29 (35 |43 |57 (70 (85 |106 [144 |180 |216 |260 (325 (361 |432 |481 (547 |610
Nominalakim ND (bas]
Al ayar(l)a§a”9'9 15 25 |4 6 9 12 17 23 |31 |38 |44 |57 |71 |86 |10 [144 [180 [216 |260 325 |361 |432 |481 547
HD 08 1,5 25 |4 6 9 12 (17 23 31 (38 |44 |57 |71 |86 |110 |144 |180 |216 |260 (325 |361 (432 (481
_g SLD 60 sn. igin nominal motor kapasitesinin %110’u; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %120’si (maks. gevreleyen hava sicakhgi 40 °C)
(&) Asir yiikte LD 60 sn. icin nominal motor kapasitesinin %120’si; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %150’si (maks. gevreleyen hava sicakhigi 50 °C)
psomlnal akim :yDar(I!))aslanglg 60 sn. igin nominal motor kapasitesinin %150’si; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %200l (maks. gevreleyen hava sicakligi 50 °C)
HD 60 sn. igin nominal motor kapasitesinin %200°G; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %250’si (maks. gevreleyen hava sicakligi 50 °C)
Nominal gerilim * Ug faz 380 ile 500 V arasi
Fren transistori Dahili FR-BU2 (Opsiyon)
Maksimum fren
5 o L o e
Rejeneratif |torku "6 %100 tork/%2 ED %20 tork/surekli %10 tork/surekli
frenleme FR-ABR
(Opsiyon %100 tork/%10 ED %100 tork/%6 ED 1 — - - - - - - - -
kullanildi§inda)

Nominal girig AC gerilimi/frekansi |Ug faz 380 ile 500 V arasi, 50 Hz/60 Hz *10

Izin verilen AC gerilim 323 ile 550 V arast, 50 Hz/60 Hz

dalgalanmasi
1zin verilen frekans dalgalanmasi 5%
SLD 32 |54 [7,8 [10,9 16,4 [22,5 [31,7 [40,3 [48,2 [58,4 [76,8 97,6 [115 [141 [180 [216 [260 [325 [361 [432 [481 [547 [610 [683
’%N b 3 |49 [7,3 10,1 [15,1 (22,3 [31 38,2 44,9 [53,9 [75,1 [89,7 [106 [130 [144 [180 [216 [260 (325 [361 [432 [481 [547 [610
< ominal qms ND (baslang:
8 lakimi[A] 7 ayan) slangie 23 37 |62 (83 [12,3 (17,4 22,5 31 (40,3 |48,2 56,5 75,1 |91 |108 |134 |144 |180 |216 [260 |325 (361 [432 |481 547
§ HD 14 [23 |37 |62 [83 [12,3 [17,4 [225[31 40,3 48,2 [56,5 [75,1 |91 [108 |110 [144 [180 [216 |260 [325 (361 432 |481
SLD 25 41 [59 (83 [12 [17 [24 [31 [37 [44 [59 |74 [88 [107 [137 [165 [198 [248 [275 [329 (367 [417 [465 [521
Giig kaynagi |LD 23 [37 |55 (77 [12 [17 [24 |29 [34 [41 57 |68 [81 [99 [110 [137 [165 [198 [248 [275 [329 [367 [417 |465
kapasilesi  IND (baslangic |7 |55 a7 l63 |94 13 17 |24 31 37 |43 57 169 |83 102 110 |137 1165 198 |248 275 (329 367 417
[kVA] "8 ayari) ' ’ ' ' ’
HD 1,1 [1,7 28 [47 [63 (94 [13 [17 [24 [31 [37 [43 [57 |69 [83 [84 [110 [137 [165 |198 [248 [275 [329 (367
Koruma sinifi *® 1P20 IPOO
Sogutma sistemi gggj{;ﬂnden Zorlanmis hava akimli sogutma
Agirik [kg] 28 |28 [28 [33 [33 [67 [67 [83[83 [15 [15 [23 [41 [41 [43 [52 [55 [71 [78 [117 [117 [166 [166 [166

*10
1

Belirtilen kullanilabilir motor kapasitesi Mitsubishi 4 kutuplu standart motorlarla kullanim icin en yliksek kapasitedir.

Belirtilen nominal ¢ikis kapasitesi dederi 440 V ¢ikis gerilimine iligkindir.

Belirtilen asir yik akim % degeri, asiri yik akiminin, inverterin nominal ¢ikis akimina oranidir. Dur-kalk calisma seklinde, inverter ve motor sicakliginin
%100 yiklenme degerine veya altina diismesi icin bekleyiniz.

Maksimum c¢ikis gerilimi besleme gerilimini agsmaz. Maksimum ¢ikis gerilimi ayar araliinda degistirilebilir. Ancak, inverter gikis tarafinda gerilim
dalgasinin maksimum noktasi, gilig kaynagi geriliminin yaklasik V2 katidir.

Dahili fren direncine gére degeri

ND degeri igin

Nokrlninal giris akimi, nominal ¢ikis gerilimindeki degeri gosterir. Gui¢ kaynag tarafindaki empedans (giris reaktorii ve kablolar dahil) nominal giris akimini
etkiler.

G__[J(; l:jaxnagl kapasitesi, nominal ¢ikis akimindaki degerdir. Besleme tarafindaki (giris reaktéri ve kablolarin empedanslari dahil) empedans degerine
gore degisir.

FR-DUO08: IP40 (PU konnektorl kismi haricinde)

480 V'u asan gl gerilim degerleri igin, Pr. 977 "Giris gerilim modu segimini" ayarlayin. (Detaylh bilgi i¢in Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

inverterin dahili freninin frenleme kapasitesi, sektérel pazardaki bir fren direnci ile gelistirilebilir. Detayl bilgi igin liitfen satis temsilcimizle iletisime geginiz.
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8.1.3 FR-A842 (400 V sinifi)

Model FR-AB42-C (315K) (355K) (400K) (a50K) (300K)
N SLD 400 450 500 — —
E:g:;‘t':;”'r motor D 355 400 450 500 —
(kW] * ND (baslangic ayari) 315 355 400 450 500
HD 280 315 355 400 450
SLD 587 660 733 834 924
Nominal kapasite LD 521 587 660 733 834
[kVA] 2 ND (baslangic ayari) 465 521 587 660 733
HD 417 465 521 587 660
SLD 770 866 962 1094 1212
. LD 683 770 866 962 1094
Nominal akim [A]
ND (baslangic ayari) 610 683 770 866 962
& HD 547 610 683 770 866
(&) SLD 60 sn. icin nominal motor kapasitesinin %110'u; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %120’si (maks. gevreleyen hava sicakligi 40 °C)
Asiri yiikte nominal LD 60 sn. i¢in nominal motor kapasitesinin %120’si; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %150’si (maks. gevreleyen hava sicakligi 50 °C)
akim "3 ND (baslangig ayart) |60 sn. igin nominal motor kapasitesinin %150'si; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %200'l (maks. gevreleyen hava sicakligi 50 °C)
HD 60 sn. i¢in nominal motor kapasitesinin %200’i; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %250’si (maks. gevreleyen hava sicakligi 50 °C)
Nominal gerilim " Ug faz 380 ile 500 V arasi
Rejeneratif fren torku “
(FR-CC2 déniistiiriicti |Maksimum fren torku %10 tork/sirekli
Unitesi kullanildiginda)
;3 |Kontrol giig kaynagi yardimer girigi Tek faz 380 ile 500 V arasi 50 Hz/60 Hz 7
'S |DC besleme kaynagi gerilimi 430 ile 780 V DC arasi
g sgr?ltergldg:lgaklzr:agl yardimi girisi igin izin Frekans +%5, gerilim +%10
Koruma sinifi (IEC 60529) " IP00
Sogutma sistemi Zorlanmis hava akiml sogutma
Agirlik [kg] 163 163 243 243 243

1 Belirtilen kullanilabilir motor kapasitesi Mitsubishi 4 kutuplu standart motorlarla kullanim igin en yiiksek kapasitedir.
"2 Belirtilen nominal cikis kapasitesi dederi 440 V cikis gerilimine iligskindir.
3 Belirtilen asin ylik akim % degeri, asir ylik akiminin, inverterin nominal gikis akimina oranidir. Dur-kalk ¢alisma seklinde, inverter ve motor sicakliginin %100 yiklenme degerine
veya altina diismesi igin bekleyiniz.
4 Maksimum cikis gerilimi besleme gerilimini asmaz. Maksimum c¢ikis gerilimi ayar araliginda degistirilebilir. Ancak, inverter ¢ikis tarafinda gerilim dalgasinin maksimum noktasi, glig
kaynagi geriliminin yaklasik \2 katidir.

ND degeri igin

6 FR-DU08: IP40 (PU konnektdrii kismi haricinde)
7 480 V'u asan giig gerilim degerleri igin, Pr. 977 "Giris gerilim modu segimini” ayarlayin. (Detayl bilgi igin FR-A800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

Doénastarict Gnitesi (FR-CC2) degerleri igin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

8.1.4 FR-A846 (400 V sinifi)

Model FR-A846-C] 00023 00038 00052 00083 00126 00170 00250 00310 00380 00470
(0.4K) (0.75K)  |(1.5K) (2:2K) (3.7K) (5.5K) (7.5K) (1K) (15K) (18.5K)
Kullanilabilir motor LD 0,75 1,5 2,2 3.7 55 75 1" 15 18,5 22
kapasitesi [kW] ! ND (baslangig ayari) [0,4 0,75 1,5 2.2 37 55 75 11 15 18,5
Nominal kapasite LD 1,6 2,7 3,7 58 8,8 12 18 22 27 33
[kVA] 2 ND (baslangig ayarr) [1,1 19 3 4.6 6,9 9,1 13 18 24 29
Nominal akim [A] LD 2,1 3,5 4,8 7,6 1,5 16 23 29 35 43
- ND (baslangig ayari) (1,5 2,5 4 6 9 12 17 23 31 38
X |Asin ylkte nominal LD 60 sn. icin nominal motor kapasitesinin %120si; 3 sn. icin nominal motor kapasitesinin %150’si (maks. gevreleyen hava sicakligi 40°C)
© lakim "3 ND (baslangig ayari) |60 sn. icin nominal motor kapasitesinin %150’si; 3 sn. i¢in nominal motor kapasitesinin %200'U (maks. cevreleyen hava sicakligi 40°C)
Nominal gerilim "4 Ug faz 380 ile 500 V arasi
Rejeneratif frenleme Makstr;\um fren %10 tork/stirekli
torku
Nominal giris AC gerilimi/frekansi Ug faz 380 ile 500 V arasi, 50 Hz/60 Hz 8
5 izin verilen AC gerilim dalgalanmasi 323 ile 550 V arasi, 50 Hz/60 Hz
@ |izin verilen frekans dalgalanmasi +5%
§ Nominal girig akimi LD 2,1 3,5 4,8 7,6 1,5 16 23 29 35 43
SAe ND (baslangig ayari) [1,5 2,5 4 6 9 12 17 23 31 38
© Gug kaynagi kapasitesi |[LD 1,6 2,7 3,7 58 9 12 18 22 27 33
[kvA] 7 ND (baslangig ayari) |1,1 1,9 3 4,6 6,9 9 13 18 24 29
Koruma sinifi IEC 60529 Toz ve su gegirmez tip (IP55) "0
UL50 UL Tip 12
Sogutma sistemi Kendiliginden sogutma + dahili fan Zorlanmis hava akimi sogutma +
AGirlik [ka] 15 15 15 15 16 17 26 26 27 27

1 Belirtilen kullanilabilir motor kapasitesi Mitsubishi 4 kutuplu standart motorlarla kullanim igin en yiiksek kapasitedir.
"2 Belirtilen nominal cikis kapasitesi degeri 440 V cikis gerilimine iligskindir.
3 Belirtilen asin ylik akim % degeri, agin ylk akiminin, inverterin nominal gikis akimina oranidir. Dur-kalk ¢alisma seklinde, inverter ve motor sicakliginin %100 yiklenme degerine
veya altina diigmesi igin bekleyiniz.
"4 Maksimum cikis gerilimi besleme gerilimini agsmaz. Maksimum c¢ikis gerilimi ayar araliginda degistirilebilir. Ancak, inverter gikis tarafinda gerilim dalgasinin maksimum noktasi, gli¢
kaynagi geriliminin yaklasik \2 katidir.

5 ND degeri igin

"6 Nominal giris akimi, nominal gikis gerilimindeki degeri gésterir. Giig kaynagi tarafindaki empedans (giris reaktrii ve kablolar dahil) nominal giris akimini etkiler.
7 Gu¢ kaynagi kapasitesi, nominal ¢ikis akimindaki degerdir. Besleme tarafindaki (giris reaktorii ve kablolarin empedanslari dahil) empedans degerine gore degisir.

8 480 V'u asan gug gerilim degerleri igin, Pr. 977 "Giris gerilim modu secimini" ayarlayin. (Detayl bilgi icin Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

" UL Tip 12 Pano-iklimlendirilmis Hava Tasiyan bir Bélmeye Kurulum igin uygundur (Basingli oda)
10 1p55 sinifi uyum igin, koruyucu burglari gikarin ve 6nerilen kablo rakorlarini takin.
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A.1 AB Direktiflerine uygunluk talimatlar

AB Direktifleri, AB Uyesi Ulkelerin farkh ulusal diizenlemelerini standart hale getirmek ve AB bolgesinde glvenligi saglan-
mis ekipmanlarin serbest dolagimini kolaylastirmak igin ¢ikariimigtir.

1996 yilindan bu yana, AB Direktiflerinden biri olan EMC Direktiflerine uyum yasal olarak talep edilmektedir. 1997 yilindan
bu yana, bir bagka AB Direktifi olan Dugik Gerilim Direktifine uyum da yasal olarak talep edilmektedir. Bir uretici, kendi
ekipmaninin EMC Direktifi ve Algak Gerilim Direktifi ile uyumlu oldugunu onayladiginda, uyum beyaninda bulunmali ve
Urtintine CE igareti koymalidir.
® AB’deki yetkili temsilci

Firma: Mitsubishi Electric Europe B.V.

Adres: Gothaer Stralde 8, 40880 Ratingen, Almanya

Bu inverterin, endistriyel ortamlarda EMC Direktifi ile uyumlu oldugunu ve inverter tzerinde CE isaretlemesi oldugunu
beyan etmekteyiz. Inverteri bir yerlesim bdlgesinde kullanirken, gerekli dnlemleri alin ve yerlesim bdélgesinde kullanilan
inverterin uygunlugunu saglayin.

A.1.1 EMC Direktifi

Bu inverterin, EMC Direktifi ile uyumlu oldugunu ve inverter lizerinde CE isaretlemesi oldugunu beyan etmekteyiz.

® EMC Direktifi: 2004/108/EC
e Standart(lar): EN61800-3:2004 (ikinci gevre / PDS Kategorisi "C3")
IP55 uyumlu modeller igin standartlar: EN61800-3:2004 (Birinci cevre / PDS Kategorisi "C2",
Ikinci cevre / PDS Kategorisi "C3". Uygulanan standart, dahili EMC filtresine baghdir.)
® Bu inverter, yerlesim alanlarini besleyen genel algak gerilim sebekesine baglanarak kullaniimak tGzere tasarlanmamistir.
® Boyle bir sebekeye bagdlandiginda radyo frekansi girisimi olmasi olasidir.
e Kurulumcu 6nerilen énleme cihazlari dahil, kurulum ve kullanima iligskin bir kilavuz saglayacaktir.

Notlar

® Birinci ¢cevre
Konutlarin bulundugu gevredir. Konutlara gli¢ saglayan algak gerilim sebekesine transformatér olmadan dogrudan
baglanan binalar igerir.

e ikinci cevre
Konutlara gli¢ saglayan algak gerilim sebekesine transformatér olmadan dogrudan baglanan binalar disindaki tiim
binalarin oldugu ¢evredir.

Notlar

EMC filtresini etkin olacak sekilde ayarlayin, inverteri kurun ve asagidaki talimatlara gére kablo baglantilarini gergeklestirin:

e inverter (ayrik dénistiriici tipleri igin ilgili dénistiiriict Gnite) dahili bir EMC filtresi ile donatiimigtir. EMC filtresini
etkin olacak sekilde ayarlayin. (Detayl bilgi icin FR-A800 ve FR-CC2 Kullanim Kilavuzlarina bakiniz.)

e inverteri (ve déniistiiriicl tiniteyi) toprakli bir sebeke hattina baglayin.

¢ EMC Kurulum Talimatlarina (BCN-A21041-204) uygun olarak bir motor ve kontrol kablosu baglayiniz.

e inverter ve motor arasindaki kablo uzunlugu en fazla 5 m olmalidir.

e inverterin (ve donustiriicli Gnitenin) nihai montaj igin endistriyel siirlicli uygulamasi olarak EMC Direktifi ile uyumlu
oldugundan emin olun.

® |P55 uyumlu modeller igin:
Dahili C2 Sinifit EMC filtreli inverter 16 A veya daha az giris akimina sahipse, EN/IEC61000-3-2 harmonik akim
emisyon sinirlamalari gegerli olacaktir.
Ancak inverter 1 kW veya daha yliksek bir toplam nominal glicli olan profesyonel bir ekipman ise, EN/IEC61000-3-2
EN harmonik akim emisyon sinirlamalari uygulanmaz. Cihaz giris akiminin 16 Amper'den fazla ve 75 Amper'i
gecmedigi durumda, kullanicinin kaynagi ile genel sebeke arasindaki arabirim noktasinda, Ssc kisa devre guictiniin
asagidaki tabloda verilen degere esit veya daha blyUk olmasi kosuluyla cihaz, EN/IEC61000-3-12 ile uyumludur.
Gerekiyorsa sebeke dagitim sirketi ile gorisiip danisarak ekipmanin asagidaki tabloda belirtilen Ssc kisa devre
glcline esit veya daha buyik gugcteki bir sebekeye bagl oldugundan emin olmak, ekipmanin kurucusu veya
kullanicisinin sorumlulugundadir.

inverter modeli Standart Ssc Rsce
FR-A846-00023(0.4K) EN/IEC61000-3-2 —_ —_
FR-A846-00250(7.5K) 2261 kVA
FR-A846-00310(11K) 3059 kVA

EN/IEC61000-3-12 >120
FR-A846-00380(15K) 4124 kVA
FR-A846-00470(18.5K) 5055 kVA
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A.1.2 Algak Gerilim Direktifi

inverterlerimizin Algak Gerilim Direktifine uyumlu (EN 61800-5-1 standardina uyumlu) diriinler oldugunu kendimiz dogrula-
makta ve inverterlerimize CE isareti yerlestirmekteyiz.

Talimatlar

e Kagak akim salterlerini, ekipmanin toprak baglantisini gergeklestirmeden elektrik sok emici olarak kullanmayin. Cihazi
guvenli bir sekilde topraklayin.

® Topraklama klemensini ayri olarak baglayiniz. (Bir klemense her zaman sadece bir kablo baglayiniz.)

® Sayfa 19 dahilinde belirtilen kablolari sadece asagdidaki kosullarda kullaniniz.

— Cevreleyen hava sicakhgi: maksimum 40 °C
Farkli kosullar igin Ek C TABLO 5’te EN 60204'e uygun kablo seginiz.

® Topraklama kablosunu baglamak icin kalayli bir kablo yuzigu (kaplama ¢inko icermemelidir) kullanin. Vidayi
sikistinirken, vida diglerine zarar vermemeye dikkat edin.

Alcak Gerilim Direktifine uygun Grtinler igin, sayfa 19 dahilinde belirtilen verilere sahip PVC kablolar kullaniniz.

¢ EN veya IEC Standartlarina uygun kompakt salter ve manyetik kontaktorler kullaniniz.

® Bu uriin, koruyucu topraklama iletkeninde DC akima neden olabilir. Dogrudan veya dolayli temas durumunda koruma
icin kalan akimla c¢alisan koruyucu bir cihaz (RCD) ya da bir izleme (RCM) cihazi kullanildiginda, drinin besleme
tarafinda sadece B Tipi bir RCD veya RCM kullanimina izin verilir.

e inverteri, IEC664’de belirtilen asir gerilim kategori Il (ana beslemenin topraklamasina bakmaksizin kullanmaya
elverigli), asin gerilim kategori Ill (toprak-nétr sistemli ana besleme ile uygun, sadece 400 V sinifi) ve kirlilik derecesi 2
veya daha dusuk kosullar altinda kullaniniz. FR-A820 serisi inverterlerin giris tarafina bir izolasyon transformatori
takiimalidir.

— FR-A820-01540 (30K) veya lizeri, FR-A840-00770 (30K) veya Uzeri (IPO0) ve FR-A842 inverter modellerini kirlilik
derecesi 2 kosullarinda kullanmak icin inverteri IP 2X veya Uzeri sinif bir panoya yerlestiriniz.

— Inverteri kirlilik derecesi 3 kosullarinda kullanmak igin, IP54 veya daha (izeri sinif bir panoya yerlestiriniz (sadece
standart modeller ve ayrik donustiriicu tipleri igin).

— FR-A820-01250 (22K) ya da alti ve FR-A840-00620 (22K) veya alti (IP20) inverterleri kirlilik derecesi 2 olan bir
ortamda pano disinda kullanmak igin, fan kapak vidalari ile fan kapagini sabitleyin.

sabitleme vidasi

E¢/' Fan kapagi E«— EA Fan kapag

Fan kapagi A =>4 Fan kapag

o

g

: o
FR-A820-00105(1.5K) ile 00250(3.7K) arasi FR-A820-00340(5.5K) ile 00250(22K) arasi
FR-A840-00083(2.2K), 00126(3.7K) FR-A840-00170(5.5K) ile 00620(22K) arasi

e Inverter giris ve gikisinda (ve dénistiiriicli Gnitesinde), EN60204 Ek C'de belirtilen tip ve boyutlarda kablolar kullaniniz.

® Role cikislarin kapasitesi (klemens sembolleri A1, B1, C1, A2, B2, C2) 30 V DC, 0,3 A olmalidir. (Réle ¢ikislari temel
olarak dahili inverter devresinden (ve donustiriici Uniteden) izole edilmistir.)

e Sayfa 5 dahilindeki kontrol devresi klemensleri ana devreden glivenli bir sekilde izole edilmigtir.

® Ortam

Calisma sirasinda Depolama sirasinda Tasima sirasinda
LD, ND (baslangig ayari), HD sinifi:
gﬁgﬁlge?/en hava SLD S|r11|(1)‘|: E1IIOe°+C:5?Ie Sﬁ)r?% arasi —20°Cile +65 °C aras —20°Cile +65 °C aras
IP55 uyumlu modeller: =10 °C ile +40 °C arasi
Ortam nemi %95 veya daha az bagil nem %95 veya daha az bagil nem | %95 veya daha az bagil nem
Maksimum yukseklik 2500 m 2500 m 10000 m

¢ IP55 uyumlu modeller icin: inverteri dogrudan morétesi radyasyona maruz kalmayacag bir yere kurun.
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Kablolama korumasi

Kurulum icin yerel direktiflere gére Sinif T, Sinif J veya Sinif CC sigorta veya UL 489 Kompakt Gug¢ Salteri (MCCB) saglan-

malidir.
FR-A820-C] 00046 | 00077 | 00105 00167 | 00250 | 00340 | 00490 | 00630 | 00770 | 00930 | 01250 | 01540
(0.4K) (0.75K)| (1.5K) | (2.2K) | (3.7K) | (5.5K) | (7.5K) | (11K) | (15K) [(18.5K) (22K) | (30K)
Nominal sigorta gerilimi [V] 240V ve uzeri
: i . | Gug faktoru iyilestirme
Sigorta Iz_ln veri-| o ktort olmadan 15 20 30 40 60 80 150 175 200 225 300 350
len maksimum - P
deger [A] T Glcfakioriiyilestime 45 120 |20 30 50 |70 125 150 |200 200 |250 | 300
Il(z?nm\/p:rll(lzegur:;\:l?:?rﬂjer: g‘ggecr?/l] . 15 |15 25 40 |60 |80 110 |150 190 |225 300 | 350
01870 | 02330 | 03160 03800 | 04750
AR (37K) | (45K) | (55K) | (75K) | (90K)
Nominal sigorta gerilimi [V] 240V ve uzeri
. i . | Gug faktor iyilestirme o o
Sigorta I;ln veri-| (o ktéri olmadan 400 |500 |500
len maksimum & faktord iyilestirme
. 1
deger [A] reaktord ile 350 400 500 600 700
Kompakt gug salterleri (MCCB)
izin verilen maksimum deger [A] ! 450 500 700 900 1000
FR-A840-C] 00023 | 00038 | 00052 00083 | 00126 | 00170 | 00250 | 00310 | 00380 00470 00620 | 00770
(0.4K) (0.75K) (1.5K) | (2.2K)  (3.7K) | (5.5K)  (7.5K)  (11K) | (15K) |(18.5K) (22K) | (30K)
Nominal sigorta gerilimi [V] 500 V ve Uzeri
. i . | Gug faktord iyilestirme
Sigorta I;ln veri-| (o ktari olmadan 6 10 15 20 30 40 70 80 90 110 150 175
len maksimum - P
deger [A] " Se‘;?({g:‘l}?{g lyilegtirme | g 10 10 | 15 25 | 35 | 60 | 70 | 90 | 100 125 | 150
Kompakt glic salterleri (MCCB) 15 | 15 | 15 | 20 | 30 | 40 60 | 70 | 90 | 100 | 150 175
Izin verilen maksimum deger [A]
FR-A840-0] 00930 | 01160 | 01800 02160 | 02600 | 03250 | 03610 | 04320 04810 | 05470 06100 | 06830
(37K) | (45K) | (55K) | (75K) | (90K) |(110K)|(132K) (160K)|(185K)|(220K)|(250K)  (280K)
Nominal sigorta gerilimi [V] 500 V ve uzeri
. 1 . | Gug faktoru iyilestirme _ _ - . . . . . .
Sigorta I;ln veri-| (o ktri olmadan 200 | 250 | 300
len maksimum Giic fakiri ivilesti
deger [A] 1 re‘;?(tgruﬁ{g yllestirme | 475 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000
Kompakt gi¢ salterleri (MCCB) 225 | 250 | 450 | 450 @ 500 | 600 & 800 & 900 | 1000 | 1200 1200 | 1200
Izin verilen maksimum deger [A]
FR-A846-C] 00023 | 00038 | 00052 00083 | 00126 | 00170 | 00250 | 00310 | 00380 00470
(0.4K) ((0.75K)| (1.5K) | (2.2K) | (3.7K) | (5.5K) | (7.5K)  (11K) | (15K) |(18.5K)
Nominal sigorta gerilimi [V] 500 V ve uzeri
Sigorta izin verilen maksimum deger [A] | 6 10 10 15 25 35 60 70 90 100
Kompakt gli¢ salterleri (MCCB) 15 | 15 | 15 20 | 30 | 40 | 60 | 70 | 90 | 100
izin verilen maksimum deger [A] !

1" ABD Ulusal Elektrik Kurallar’na gére izin verilen maksimum deger. Her kurulum igin uygun tam bilyiikligiin segilmesi gerekir.
Dondstariict Gnitesi (FR-CC2) kablo baglanti korumasi igin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

A.1.3 Ksa devre degerleri

® 200 V sinifi

100 kA rms simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim i¢in uygundur, maksimum 264 V.

® 400 V sinifi

100 kA rms simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim i¢in uygundur, maksimum 550 V

veya 600 V.

A.1.4 Makine Direktifi

Frekans inverterin kendisi AB makine direktifinin genel yapisina gore bir makine degildir. TGm makinenin Direktif 98/37/EC
(29.12.2009 tarihli Makine Direktifi 2006/42/EC icinde) kosullarina uygunlugu onaylanincaya kadar, frekans inverterinin bir
makine iginde galistirimasina izin veriimemektedir.
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A.2 UL ve cUL igin talimatlar

(UL 508C, CSA C22.2 No.14 uyumlu standart)

A.2.1 Genel uyarilar

AUYARI

Ana devre kondansatérleri desarj stresi 10 dakikadir. Kablo baglantisi veya kontrollerden dnce, beslemeyi kapatin, 10
dakikadan fazla bekleyin ve P/+ ve N/- klemensleri arasindaki gerilimi bir lgim cihazi vb. ile dlgerek elektrik garpmasi
tehlikesini ortadan kaldirin.

A.2.2 Kurulum

FR-A820/A840/A842 inverterler

Bu inverterler tipleri, pano i¢inde kullanima ydnelik urlinler olarak onaylanmislardir ve onay testleri asagidaki kosullar
altinda gergeklestirilmistir.

Pano tasarimi inverteri gevreleyen hava sicakligi, nem ve atmosferik gevre sartlarina uygun olmaldir.
(Bkz. sayfa 2.)

FR-A846 inverterler (IP55 uyumlu model)

Bu inverter tipleri, iklimlendirilmis Hava Tasiyan bir Bélmeye (Basingli oda) Kurulum igin uygun UL Tip 12 pano iginde kul-
lanilabilecek urinler olarak onaylanmistir.

inverteri cevreleyen hava sicakligi, nem ve atmosferik cevre sartlarina uygun olacak sekilde inverter kurulumunu gergek-
lestiriniz. (Bkz. sayfa 2.)

Sirtict pano sinifina uygun temiz hava igeren bir ortama kurulmaldir.

Sogutucu hava, UL Tip 12 panoya uygun sekilde temiz, korozif maddelerden ve elektriksel olarak iletken tozlardan arindi-
rilmig olmalidir.

Bu pano her yonden gelecek havadaki tozlara, hafif piskirtmelere ve su sigramalarina karsi koruma saglar.

Kablolama korumasi

ABD'de kurulum igin, Ulusal Elektrik Yasasi ve yururlikteki tim yerel yasalara uygun olarak Sinif T, Sinif J, Sinif CC
sigorta veya UL 489 Kompakt Gli¢ Salteri saglanmalidir (sayfa 58 dahilindeki tablolara bakiniz).

Kanada'da kurulum igin, Kanada Elektrik Yasasi ve yirurlikteki tim yerel yasalara uygun olarak Sinif T, Sinif J, Sinif CC
sigorta veya UL 489 Kompakt Gli¢ Salteri saglanmalidir (sayfa 58 dahilindeki tablolara bakiniz).

A.2.3 Gii¢ kaynagi ve motor kablo baglantilar

inverterin giris (R/L1, S/L2, T/L3) ve c¢ikis (U, V, W) klemenslerinin kablo baglantilari igin UL listesindeki bakir kablolar
(nominal 75°C deg@erinde) ve yuvarlak kablo yizikleri kullanin. Sikistirmali klemensleri, klemens reticisi tarafindan éneri-
len sikma pensesini kullanarak sikistirin.

A.2.4 Kisa devre degerleri
® 200 V sinifi
100 kA rms simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim i¢in uygundur, maksimum 264 V.

® 400 V sinifi
100 kA rms simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim i¢in uygundur, maksimum 550 V
veya 600 V.
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A.2.5 Motor asir yik korumasi

Motor asir yik korumasi igin elektronik termik réle fonksiyonu kullaniimak istenirse, Pr. 9 "Elektronik termik O/L role"
motor nominal akimi ayarlanmalidir.

Elektronik termal role fonksiyonu karakteristik egrileri

Pr. 9 = inverter Pr. 9 = Inverter nominal akiminin Bu fonksiyqn, motordak[ asin y}'lkﬂ (asir 1sinma) algi-
nominal akiminin %50'si 2/ %100'G 2 lar, inverterin ¢ikis transistorinin ¢alismasini durdurur
_ % — [ . ve cikisl durdurur. (Karakteristik egriler solda gosteril-
3 z 70 Pr——lE —— 30Hz veya daha Uzeri 3 mistir.)
2E |3 Eiﬁigaha 20Hz * Calismabdlgesi . L. . vongn
S5 |5 “ Karakteristik egrisinin Mitsubishi sabit tork motoru kullanirken Pr. 71'i "1
RS |3 | gp{20Hz 10Hz sag bolgesi A WEAN MEQn MEAN Ak P
s8¢ 10Hz H ] 6Hz e Calisma disi bdlge 13" ile "16" arasi, "50", "53", "54" degerlerinden
ox M Karakteristik egrisinin . P vongqn
% |2 6Hz__ || X 0.5Hz sol bolgesi D 't')lrlr'?e. ay':'arle}lym. FR—A§42 modelleri igin Pr. 71% "1",
= |9 50{0.5Hz = = 13" ile "16" arasi degerlerinden birine ayarlayin. Bu,
. s SR SLE Motor korumast igin elekironik  qiis(jk hiz araliinda %100 siirekli tork karakteristigi

240

WW ;c;ﬁ gﬂ;.s'yonwewed@yken sagdlar. Motorun nominal akimini Pr. 9'dan ayarlayin.

£ (Pr.9=0 (A) "'Pr. 9, inverter nominal cikis akiminin %50'si seklinde
5 |= ayarlandiginda.
§ |2 180 2 Yiizde bilgisi, inverterin nominal cikis akimina géredir.
o |8 \ \ \\ Motor nominal akimina gére degildir.
3 § ‘120 Transistdr "3 Mitsubishi sabit tork motoruna 6zel elektronik termal role
%’ & ';C,?rum?% fonksiyonu atandiginda, karakteristik egrisi 6 Hz ve Ustl bir
ERE gl frekansta calisma igin gegerlidir.
= 60 "4 FR-A-842 modelleri icin: Transistor korumasi sogutucunun
- 52.5% 105% a sicakligina bagl olarak aktif edilir. Koruma, calisma

AR °\\— | kosullarina bagli olarak %150'den daha az degerlerde de

50 100 150 230 aktif edilebilir.

inverter gikis akimi [%]
(inverter nominal akiminin %'si)

—— UYARI

o Elektronik termik réle fonksiyonunun dahili kiimulatif 1s1 degeri, inverter gu¢ sifirlama ve sifirlama sinyalinindevreye
sokulmasi sonucu sifirlanir. Bu nedenle, gereksiz yere sifiramadan ve gii¢ kapatmaktan kaginin.

® Bir inverter ile birden fazla motor kullanirken ya da ¢ok kutuplu motor veya 6zel bir motor kullanirken, inverter ile motor
arasina harici bir termik réle (OCR) yerlestirin. Termal rélenin ayari i¢in, motor nominal deger plakasindaki akim
degerine hatlar arasi kagak akimi da ekleyin (detayl bilgi i¢in Kullanim Kilavuzuna bakiniz).
Motorun sogutma kapasitesinin azaldigi disik hizli calisma igin termal bir koruyucu veya termistérli motor kullaniimasi
tavsiye edilir.

e inverter ve motor arasindaki kapasite farkinin biiyiik ve ayar degerinin kiigiik olmasi durumunda, termik role
fonksiyonunun koruma karakteristikleri kotilesecektir. Bu durumda, harici bir termik réle kullanin.

¢ Ozel motorlar elektronik termik réle fonksiyonu ile korunamaz. Harici bir termik réle kullaniniz.

® \/ektdr kontrola 6zel motorlar (SF-V5RU), termal koruyucular ile donatildiklarindan bunlar igin Pr. 9 = "0" seklinde ayar
yapin.

¢ inverter nominal akiminin %5'i veya daha azi elektronik termal rolesi ayarina ayarlandiginda, elektronik termal rélesi
calismaz.

® Motor asiri sicaklik algilama siriici tarafindan saglanmaz.
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Phone: +90 (0)216 / 526 39 90 Phone: +372 (0)6 /518140 Fax: +421(0)32743 75 20
Fax: +90 (0)216 / 526 3995 Fax: +372(0)6 /518149 INEA RBT d.00. SLOVENIA
Mitsubishi Electric Europe B.V. UK Beijer Electronics OY FINLAND  Stegne 11
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UK-Hatfield, Herts. AL10 8XB FIN-01670 Vantaa Phone: +386 (0)1/513 8116
Phone: +44 (0)1707 / 28 87 80 Phone: +358 (0)207 / 463 500 Fax: +386 (0)1/513 8170
Fax: +44 (0)1707 / 27 86 95 Fax: +358 (0)207 / 463 501 Beijer Electronics Automation AB SWEDEN
Mitsubishi Electric Europe B.V. UAE  PROVENDOR OY FINLAND  Box 426
Dubai Silicon Oasis Teljankatu 8 A3 SE-20124 Malméd
United Arab Emirates - Dubai FIN-28130 Pori Phone: +46 (0)40 /35 86 00
Phone: +9714 3724716 Phone: +358 (0) 2 /522 3300 Fax: +46 (0)40 /9323 01
Fax: +9714 3724721 Fax: +358 (0) 2 /5223322 OMNIRAY AG SWITZERLAND
Mitsubishi Electric Corporation JAPAN  UTECOA.B.EE. GREECE  Im Schorli 5
Tokyo Building 2-7-3 5, Mavrogenous Str. CH-8600 Diibendorf
Marunouchi, Chiyoda-ku GR-18542 Piraeus Phone: +41 (0)44 / 802 28 80
Tokyo 100-8310 Phone: +30 (0)211/ 1206-900 Fax: +41 (0)44 / 802 28 28
e Sris st Fax: +30(0)211/1206-999 000“CSC-AUTOMATION” UKRAINE

- MELTRADE Kft. HUNGARY  4-B, M. Raskovoyi St.
Mitsubishi Electric Automation, Inc. USA  Fertd utca 14. UA-02660 Kiev
500 Corporate Woods Parkway HU-1107 Budapest Phone: +380 (0)44 / 494 33 44
Vernon Hills, IL 60061 Phone: +36 (0)1/431-9726 Fax: +380 (0)44 / 494-33-66
Phone: +1(847) 478-2100 Fax: +36 (0)1/431-9727
Fax: +1(847) 478-0328 Beijer Electronics SIA LATVIA
Ritausmas iela 23
LV-1058 Riga
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Changes for the Better

Phone: +371(0)6 / 784 2280
Fax: +371(0)6 / 784 2281

MIDDLE EAST REPRESENTATIVE
ISRAEL

SHERF Motion Techn. Ltd.
Rehov Hamerkava 19
1L-58851 Holon

Phone: +972 (0)3 / 559 54 62
Fax: +972 (0)3 /556 01 82

CEGLIBAN LEBANON
Cebaco Center/Block A Autostrade DORA
Lebanon-Beirut

Phone: +961(0)1/ 240 445

Fax: +961(0)1/240193

AFRICAN REPRESENTATIVE

ADROIT TECHNOLOGIES SOUTH AFRICA
20 Waterford Office Park 189 Witkoppen Road
ZA-Fourways

Phone: +27 (0)11/658 8100

Fax: +27 (0)11/658 8101

Mitsubishi Electric Europe B.V. / FA - European Business Group / Gothaer Stral3e 8 / D-40880 Ratingen / Germany /
Tel.: +49(0)2102-4860 / Fax: +49(0)2102-4861120 / info@mitsubishi-automation.com / https://eu3a.mitsubishielectric.com
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